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Najwazniejsze parametry:

- osiem kanatéw wyjsciowych: 24 V/500 mA,

- rezystancja kluczy w stanie otwarcia: 0,55 Q,

- sterowanie: ekspander MCP23008 z interfejsem I12C,
- napiecie zasilania logiki sterujacej: 2,7..5 V.

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu.
Wymagana umiejetnos¢ lutowania! Podstawowg wersjg ze-
stawu jest wersja [B] nazywana potocznie KIT-em (z ang.
zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy elektroniczne
(w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie), ktére nalezy
samodzielnie wlutowa¢ w dotgczong ptytke drukowang (PCB).
Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji, ktora jest
podlinkowana w opisie kitu. Majgc na uwadze rézne potrzeby

Dodatkowe materiaty do pobrania ze strony www.ulubionykiosk.pl/media

AVT6049
AVT6046
AVT6030

* wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany
zestaw [B] (elementy wlutowane w ptytke PCB),

* wersja [A] - ptytka drukowana bez elementéw

i dokumentacji.

Kity, w ktdrych wystepuje uktad scalony wymagajacy zapro-

gramowania, majg nastepujace dodatkowe wersje:

* wersja [A+] - ptytka drukowana [A] + zaprogramowany uktad
[UK] i dokumentacja,

Modut czterokanatowego przekaznika mocy do RPi Pico (EP 7/2024)
Modut komunikacji szeregowej RS232/RS485 do RPi Pico (EP 6/2024)
Dwuportowy mikro HUB USB-C dla systeméw wbudowanych (EP 3/2024)
Dwukanatowy port szeregowy z petnym interfejsem UART (EP 1/2024)
Modut czterech wyj$¢ HighSide do RPi Pico (EP 11/2023)

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kaz-
da wersja ma zatgczony ten sam plik PDF! Podczas sktadania
zamOwienia upewnij sig, ktdrg wersje zamawiasz!
http://sklep.avt.pl

W przypadku braku dostepnosci na stronie sklepu osoby
zainteresowane zakupem ptytek drukowanych (PCB) prosimy
o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.

AVT6053

naszych klientéw, oferujemy dodatkowe wersje:

* wersja [UK] - zaprogramowany uktad.

Modut przetacznika obciazenia typu low-side

do Raspberry Pi

Prezentowana plytka rozszerza
funkcjonalnosé Raspberry Pi Zero
(i nie tylko) o mozliwosc niezalez-
nego sterowania osmioma obciq-
zeniami o napieciu do 24 V i pobo-
rze prqdu do 0,5 A.

Schemat modulu pokazano na rysun-
ku 1. Jako element kluczujacy obciaze-
nia zastosowano specjalizowany oémio-
kanatowy driver TPD2017FN, ktéry jest
funkcjonalnym odpowiednikiem popu-
larnego ULN2803. Strukture wewnetrzng
uktadu mozna zobaczy¢ na rysunku 2.

TPD2017FN w swojej strukturze zawie-
ra osiem identycznych kanaléw kluczu-
jacych opartych o tranzystory MOSFET.
Kluczowanie odbywa sie po stronie masy
zasilania obcigzenia, czyli ,Low Side”.
Uklad ma wbudowane zabezpieczenia ter-
miczne, a kazdy kanal - zabezpieczenie
przed przecigzeniem klucza w przypadku
zawarcia wyjécia (aktywowane, gdy prad

436428

przekroczy 1 A). Kazdy z tranzystoréw klu-
czujacych wyposazony zostal ponadto w ak-
tywny uklad tlumienia przepie¢ wystepuja-
cych podczas wspélpracy z obcigzeniami
indukcyjnymi. W poréwnaniu z ULN2803
— dzieki wbudowanym zabezpieczeniom
— poprawiona zostala niezawodno$¢ stero-
wania, natomiast dzieki niskiej rezystan-
¢ji klucza (max. 0,55 Q) obnizono moc strat

w ukladzie. TPD2017FN przystosowany
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jest do bezposredniego sterowania obcia-
zeniami rezystancyjnymi i indukcyjny-
mi, dopuszczalne jest réwnolegle laczenie
wyj$é w celu zwiekszenia pradu obcigze-
nia. Napiecie zasilania i sterowanie uktadu
powinno zawiera¢ sie w zakresie 2,7...5 V.
Do TPD2017FN
wano uklad o$miowyjsciowego ekspan-
dera GPIO typu MCP23008 wspélpra-
cujacego z magistralg 12C. Przy pomocy

sterowania zastoso-
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Rysunek 1. Schemat modutu

Wykaz elementow:

Rezystory: (SMD 0603, 1%)
R1..R3: 4,7 kQ

Kondensatory: (SMD 0603, X7R, 10 V)
1, C2, C4: 100 nF
€3:10 pF

Potprzewodniki:
U1: MCP23008SS (SSOP20_230)
U2: TPD2017FN (SSOP30_300)

Pozostate:
GPI0: ztacze goldpin 2x20

12C: ztacze DG JST 2 mm (opcja)
12CA: ztgcze Grove katowe
0UT14, OUTS8: ztacze DG 5pin
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Rysunek 2. Struktura wewnetrzna TPD2017FN (za nota Toshiba)

zwoér A0,1,2 mozliwe jest ustawienie jed-
nego z o$miu adreséw (0x20...0x27) magi-
strali, co dopuszcza podigczenie do o§miu
moduléw na jednej magistrali i wygodne
sterowanie zespolem nawet 64 wyjsé. Calym
$wiatem raczej nie posterujemy, ale najbliz-
szg okolicg — na 100%. Wyjscia TPS2017FD,
wraz ze wspélng masg, doprowadzone
sa do zlaczy OUT14 i OUT58. Modut uzu-
pelniaja opcjonalne zlgcza magistrali 12C
(I2C, I2CA). Zasilanie 3,3 V jest pobierane
z listwy GPIO Raspberry. Dopuszczalne na-
piecie zasilania obcigzenia to 24 V, mak-
symalny prad kazdego z kanaléw wyno-
si 0,5 A a dopuszczalna calkowita moc
strat TPD2017FD to 1,8 W. Jezeli ukiad be-
dzie pracowal w wysokiej temperaturze lub

z duzym obcigzeniem, warto wyposazyc
go w niewielki, naklejany radiator z blasz-
ki miedzianej lub zapewni¢ chtodzenie wy-
muszone, aby zapobiec aktywacji zabezpie-
czenia termicznego.

Uklad zmontowano na niewielkiej dwu-
stronnej pltytce drukowanej zgodnej z for-
matem Pi Zero. Rozmieszczenie elemen-
téw zaprezentowano na rysunkach 3a i 3b.

Montaz nie wymaga dokladniejszego opi-
su, nalezy jedynie pamieta¢ o zalutowaniu
w odpowiednich potozeniach zwoér adreso-
wych A0..2. Gotowgq plytke pokazano na fo-
tografii tytulowej.

Modutl nie
- po podlaczeniu do Raspberry, poleceniem:

wymaga uruchamiania

i2cdetect -y 1

Rysunek 3. Rozmieszczenie elementow modutu:
a - warstwa TOP, b - warstwa BOTTOM

sprawdzamy, czy uktad MCP23008 zostanie
poprawnie wykryty na magistrali. W mo-
delu ustalony jest adres 0x27 (wszystkie
zwory w polozeniu ,1”). Konfiguracja ukta-
du wymaga jedynie zapisu warto$ci 0x00
do rejestru IODIR (subadres 0x00), ustawia-
jacej funkcje wyjscia GPIO, poleceniem:
j2cset -y 1 Ox27 Ox00 Ox00
oraz wpisania warto$ci sterujacej stanem
wyjs¢ (0xYY) do rejestru OLAT (subadres
0x0A) poleceniem:
j2cset -y 1 Ox27 Ox0A OxYY

Ustawienie poszczegdlnych bitéw zwiera
odpowiadajace im obcigzenia do masy.
Jezeli wszystko dziala poprawnie, mozna
modut zastosowac we wlasnej aplikacji.

Adam Tatus
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Kurs Nordic nRF z BT

Zanurzymy sie w konfiguracje Srodowiska z nRF Connect SDK i przyjrzymy sie, co sprawia,
ze ptyta deweloperska nRF5340 DK jest tak wszechstronna. Przygotuj sie na ekscytujaca
podroz przez konfiguracje, programowanie oraz testowanie, ktére otworza przed Toba
nowe mozliwosci w technologii Bluetooth Low Energy i systemie Zephyr.
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