Najwazniejsze parametry:

- cztery wyjscia przekaznikowe typu SPST-NO,

+ obciazalno$¢ stykéw: 30 V/5 A (DC),

- zasilanie: 3,3 V (z Raspberry Pi Pico),

- wbudowane diody LED sygnalizujgce stan przekaznikéw.

AT

sklep

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu.
Wymagana umiejetnos¢ lutowania! Podstawowa wersjg zestawu
jest wersja [B] nazywana potocznie KIT-em (z ang. zestaw).
Zestaw w wersji [B] zawiera elementy elektroniczne (w tym
[UK] - jesli wystepuje w projekcie), ktére nalezy samodzielnie
wlutowac w dotaczona ptytke drukowang (PCB). Wykaz ele-
mentéw znajduje sie w dokumentacji, ktéra jest podlinko-
wana w opisie kitu. Majac na uwadze rézne potrzeby naszych
klientoéw, oferujemy dodatkowe wersje:

* wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany
zestaw [B] (elementy wlutowane w ptytke PCB),

» wersja [A] - ptytka drukowana bez elementéw
i dokumentacji.

Kity, w ktérych wystepuje uktad scalony wymagajacy zaprogra-

mowania, majg nastepujace dodatkowe wersje:

* wersja [A+] - ptytka drukowana [A] + zaprogramowany uktad
[UK] i dokumentacja,

» wersja [UK] - zaprogramowany uktad.

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda
wersja ma zataczony ten sam plik PDF! Podczas sktadania
zamoéwienia upewnij sig, ktéra wersje zamawiasz!

W ofercie AVT* http://sklep.avt.pl

AVT6049

Modut czterokanatowego przekaznika
mocy do RPi Pico

W przypadku braku dostepnosci na stronie sklepu osoby
zainteresowane zakupem ptytek drukowanych (PCB) prosimy
o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.

Zaprezentowana plytka rozszerza funkcjonalnosé mo-
dutéw Raspberry Pi Pico o cztery wyjscia przekaznikowe
30 V/5 A. Nakladka przyda sie w aplikacjach automatyki
domowej i nie tylko.

Schemat modutu pokazano na rysunku 1. Jako elementy wykonaw-
cze zastosowano przekazniki miniaturowe RL1...4 typu APAN3103,

Za kluczowanie napiecia cewek odpowiadajg tranzystory Q1...4,

mogace sterowac obcigzeniami do 30 V/5 A (DC). Wybér napiecia cew-
ki 3 V umozliwia zasilanie przekaznikéw napieciem 3,3 V udostep-  diody LD1...4 sygnalizujg stan zlaczenia/wylaczenia przekaznikéw.
Styki RL1,2 doprowadzone sg do zlacza srubowego OUT12, za$ styki

RL3,4 - do gniazda OUT34.

nianym przez Raspberry Pi Pico, co zapewnia zgodno$¢ z nakladkami
podtrzymania zasilania UPS.
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu

Wykaz elementow:

Kondensatory: (SMD 0603, 10 V, X7R)
C1: 100 nF

R2, R4, R6, R8: 33 kQ

Pozostate:
101, 102: gniazdo SIP20 zenskie

C2:10 pF OUT12, OUT34: ztgcze Srubowe DG 3,5 mm 4 piny

RL1...RL4: przekaznik miniaturowy 3 V (typ: APAN3103)

Potprzewodniki:

D1...D4: IN4448W-TP (SOD123)

LD1...LD4: dioda LED czerwona (SMD 0603D)
Q1...Q4: DMG3414U (SOT-23)

Rezystory: (SMD 0603, 5%)
R1, R3, R5, R7: 2,2 kQ

e Modut przeznaczony jest tylko do przetaczania sygnatow niskonapieciowych max. 30 V/5 A, niedopuszczal-
e ne jest wykorzystanie w aplikacjach sieciowych 230 \!
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from machine import Pin
from utime import sleep
import time

01 = Pin(9, Pin.OUT)
02 = Pin(8, Pin.OUT)
03 = Pin(7, Pin.OUT)
04 = Pin(6, Pin.OUT)

O1.value(®)
02.value(9®)
03.value(®)
04.value(®)

O1.value(1)
sleep(1)
O1.value(®)
sleep(08.2)
02.value(1)
sleep(1)

Listing 1. Kod skryptu testowego

02.value(0)
sleep(08.2)
03.value(1)
sleep(1)
03.value(®)
sleep(0.2)
04.value(1)
sleep(1)
04.value(®)
sleep(0.2)
O1l.value(1)
02.value(1)
03.value(1)
04.value(1)
sleep(10)
O1.value(®)
02.value(09)
03.value(®)
04.value(®)

b) 0[00.0QO0000000000000 00|

Uklad zmontowany jest na niewielkiej dwustronnej ptytce drukowa-
nej, rozmieszczenie elementéw uwidoczniono na rysunkach 2a i 2b.
Montaz nie wymaga szczegétowego opisu — gotowgq plytke zaprezen-

towano na fotografii tytutowej.
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Rysunek 2. Schemat montazowy ptytki mo-
dutu (a - strona gérna, b - strona dolna)

W celu sprawdzenia dziatania nakladki mozna uruchomié¢ pro-
sty skrypt testowy 2BiRelay.py, ktérego zawarto$¢ prezentuje listing 1.

Adam Tatus, EP



