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Najwazniejsze parametry:

kéw UART procesora RP2040,

napiecie zasilania: 3,3V

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu.
Wymagana umiejetnos¢ lutowania! Podstawowg wersjg ze-
stawu jest wersja [B] nazywana potocznie KIT-em (z ang.
zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy elektroniczne
(w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie), ktére nalezy
samodzielnie wlutowa¢ w dotgczong ptytke drukowang (PCB).
Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji, ktora jest
podlinkowana w opisie kitu. Majgc na uwadze rézne potrzeby
naszych klientéw, oferujemy dodatkowe wersje:

niezalezne porty RS232 i R5485 podtgczone do osobnych blo-

wbudowane diody LED sygnalizujgce kierunek transmisji,
maksymalna predkos¢ transmisji RS485: 500 kbps.

* wersja[C] -

Dodatkowe materiaty do pobrania ze strony www.ulubionykiosk.pl/media
Dwuportowy mikro HUB USB-C dla systeméw wbudowanych (EP 3/2024)
Dwukanatowy port szeregowy z petnym interfejsem UART (EP 1/2024)

AVT6030

Modut czterech wyj$¢ HighSide do RPi Pico (EP 11/2023)
Filtr zasilania do Raspberry Pi (EP 9/2023)
Ekspander GPIO RPi z tasma FPC (EP 8/2023)

y, uruch

ipr

zestaw [B] (elementy wlutowane w ptytke PCB),
* wersja [A] - ptytka drukowana bez elementéw

i dokumentacji.

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kaz-
da wersja ma zatgczony ten sam plik PDF! Podczas sktadania
zamOwienia upewnij sig, ktdrg wersje zamawiasz!

http://sklep.avt.pl

Kity, w ktdrych wystepuje uktad scalony wymagajacy zapro-
gramowania, majg nastepujace dodatkowe wersje:

* wersja [A+] - ptytka drukowana [A] + zaprogramowany uktad

[UK] i dokumentacja,
* wersja [UK] - zaprogramowany uktad.

W przypadku braku dostepnosci na stronie sklepu osoby
zainteresowane zakupem ptytek drukowanych (PCB) prosimy

o kontakt

via e-mail: kity@avt.pl.

Modut komunikacji
do Raspberry Pi Pico

Zaprezentowana plytka rozsze-
rza funkcjonalnos¢ Raspberry Pi
Pico o drivery portow szeregowych

w standardach RS232 1 RS485,

przydatne w domowej automatyce

i nie tylko.

Schemat modulu pokazano narysunku 1.
Plytka zawiera drivery portéw komunikacyj-
nych w standardach RS232 i RS485. Uktad
U1 typu ADM3061 obstuguje komunikacje
RS485 w trybie half-duplex z predkoscia
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Rysunek 1. Schemat modutu X485
Wykaz elementéw:
Rezystory: €9:10 pF U3: LVCOO (TSSOP-14, r=0,65 mm)

C1...C6, C8:100 nF

R1, R2: 47 kQ (SMD 0603, 5%)
R3:120 Q (SMD 1206, 1%)
R&...R7: 1kQ (SMD 0603, 5%)

Kondensatory: (SMD 0603, X7R)

Potprzewodniki:

LD1, LD2: dioda LED czerwona (SMD 0603)

LD3, LD4: dioda LED z6tta (SMD 0603)

U1: ADM3061

(SO-8)

U2: MAX3232 (TSSOP-16, r=0,65 mm)

Pozostate:

101,102: gniazdo SIP20 zefiskie

RS232, RS485: ztgcze Srubowe DG 3,5 mm 3-pin

(DG381-3.5-3)

RT: zwora SIP2 + listwa SIP2 2,54 mm
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from machine import UART, Pin
import time

uart®@ = UART(O, baudrate=9600, tx=Pin(®), rx=Pin(1))

txData = b’UART 232 Loopback Test\n\r’
uartO.write(txData)
time.sleep(0.1)
rxData = bytes()
while uarte.any() > 0:
rxData += uart@.read(1)

print(rxData.decode(‘utf-8"))

Listing 1. Skrypt testowy Loop232.py

Rysunek 2. Rozmieszczenie elementéw modutu: a) - strona TOP,
b) - strona BOTTOM

maksymalng 500 kbps, zapewniajac przy tym pelne zabezpiecze-

nie przed zwarciem, rozwarciem magistrali i skutkami przepiec.
Uklad zasilany jest napieciem 3,3 V, generowanym przez Raspberry
Pi Pico i korzysta z UART1 (GPIO4,5) oraz GPIO22 (DIR485) do ste-
rowania kierunkiem transmisji, natomiast bramki U3 buforujg diody

LD1,4 sygnalizujace stany na liniach komunikacji TX485/RX485. Z ko-
lei uktad U2 typu MAX3232 obstuguje komunikacje RS232 i uzywa
UARTO (GPIOO0,1), za$ pozostate bramki uktadu U3 buforujg diody
LD2,3 sygnalizujgce stany sygnatéw komunikacji TX232/RX232. .

Sygnaly magistral wyprowadzone zostaly na zlacza srubowe FAULHABER Motion Control SyStemS
RS232,RS485. Zwora RT umozliwia terminowanie magistrali RS485 .
rezystorem R3. T 't k

Uktlad zostal zmontowany na niewielkiej dwustronnej ptytce dru- O n | e SZ u C Z a "
kowanej, rozmieszczenie elementéw pokazano narysunkach 2ai 2b. - . 0 '

Montaz nie wymaga doktadniejszego opisu — gotowgq plytke zapre- TO | n Z y n I e r | a i,
zentowano na fotografii tytulowe;j.

W celu sprawdzenia dziatania interfejsu RS232 mozna uruchomic¢
prosty skrypt testowy Loop232.py, ktéry po zwarciu wyprowadzen TX
z RX zlgcza RS232 sprawdzi poprawnos¢ dziatania U2. Zawartosé FAULHABER przedStaWia nowy system
pliku Loop232.py pokazano na listingu 1. sterowania ruchem. A dok+adniej:

Port RS485 mozna sprawdzi¢, podiaczajac do niego konwerter najmniejszy na $wiecie zintegrowany
RS485/USB i pamietajac o koniecznoéci zmiany kierunku transmi- kontroler ruchu.
sji sygnalem DIR485.

Adam Tatus, EP www.faulhaber.com/imc/en

FAULHABER Polska sp. z 0.0.
info@faulhaber.pl

Wydawnictwo AVT nawigze wspotprace redakcyjng
z osobami dobrze operujacymi terminologia elektroniki
i stowem pisanym. Propozycja szczegolnie interesujaca
dla nauczycieli elektroniki, autorow artykutow,
gors = skryptow i ksiazek.
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