MINIPROJEKTY

Miniaturowy stabilizator impulsowy

Modut zostal zaprojektowany do za-
silania serwomechanizméw w mo-
delach kolejowych sterowanych
systemem DCC. Kluczowym zaloze-
niem bylo uzyskanie mozliwie ma-
fego uktadu. Stabilizator moze byc
uzyteczny tam, gdzie mate wymiary
majq kluczowe znaczenie.

Przy obnizaniu napiecia, gdy réznica po-
miedzy napigciem wejSciowym a wyjscio-
wym jest duza, stabilizatory liniowe generuja
znaczne straty mocy. Konieczne jest stosowa-
nie duzych radiatoréw, co podwyzsza koszt
iwymiary gotowego zasilacza. Przyktadowo,
przy pradzie 500 mA, zasilaniu 24 Vi napig-
ciu wyjéciowym 4 V konieczne jest oddanie
10 W mocy, co wymaga pokaZnego radiatora.
Sprawno$¢ takiego uktadu wynosi zaledwie
ok. 16%. W przypadku stabilizatora impulso-
wego, przy sprawnosci na poziomie 80...90%,
nie tylko zmniejsza sie tracona moc, ale takze

prad pobierany ze Zrédta. W tym konkretnym
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Rysunek 1. Schemat uktadu

Fotografia 1. Uktad zamontowany w wagonie z drzwiami odsuwanymi serwomechanizmem

przypadku spadnie do okoto 110...120 mA za-
leznie od sprawnoéci stabilizatora.

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT-5821

* niewielkie wymiary,

* napiecie wyjsciowe ustawiane
wartosciami rezystoroéw,

« obcigzenie pradem do 500 mA.

Rezystory:
R11: 0,33 Q SMD1206
R13, R14: patrz schemat

Kondensatory:

C2: 10 YF/10 tantalowy (pojemnos¢
i napiecie zalezy od wymagan)

C7, C8: 100 pF/10 V (pojemnos$c

i napiecie zalezy od wymagan)

C9: 47 pF/40 V - patrz tekst

P61przewodniki:
Ul: MC34063ACD
D1, D2, D4, D6: SS16L-R2

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu.

Wymagana umiejetnosé lutowania!

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KIT-em (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktére nalezy samodzielnie wlutowa¢ w dolaczong plytke

drukowana (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji,

ktora jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w pytke PCB)

= wersja [A] - plytka drukowana bez elementéw i dokumentacji

Kity w ktérych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, maja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] - piytka drukowana [A] + zaprogramowany uktad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] - zaprogramowany uktad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania

zaméwienia upewnij sie, ktéra wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem pkytek

drukowanych (PCB) prosimy o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.
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Budowa i dziatanie

Uklad stabilizatora jest typowa aplikacja
MC34063 (rysunek 1). Nie jest to najwydaj-
niejszy stabilizator, ale bardzo popularny
i tani. Bez dodatkowych elementéw potrafi
dostarczy¢ do obcigzenia prad 500 mA. Na-
piecie wyjsciowe ustalajg elementy R13 i R14.
Rezystor R11 ogranicza prad wyjéciowy
do wartoséi 500 mA, wartos$ci bezpiecznej
dla uktadu U1.

Uwage mogg zwréci¢ wartoéci konden-
satoré6w wej$ciowego i wyjsciowych. Jak
juz bylo napisane, duzy nacisk polozono
na wymiary PCB. Z tego powodu kon-
densatory wyj$ciowe majg mata wartosc.
W przypadku koniecznos$ci pobierania
wiekszego pradu nalezy dolutowa¢ dodat-
kowy kondensator na wyjsciu. W tym celu
na wyjsciu przewidziano dodatkowe miej-
sce na wlutowanie elementu THT. Mala
pojemnos$¢ wejsciowa C9 wynika z tego,
ze wejSciowe napiecie zmienne systemu
DCC ma ksztalt prostokata. W przypadku
zasilania napigciem sinusoidalnym na-
lezy dolutowaé zewnetrzny kondensator.
Do tego celu na plytce przewidziano sto-
sowne pola lutownicze.

Uzycie diod Schottky’ego w mostku pro-
stowniczym nie jest przypadkowe. Sygnat
DCC ma czestotliwosci ok. 10 kHz i popu-
larne diody prostownicze pracujg na granicy
swych mozliwosci.
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Rysunek 2. Schemat ptytki PCB wraz z roz-
mieszczeniem elementow

Montaz i uruchomienie

Schemat plytki zostal pokazany na ry-
sunku 2. Zmontowany stabilizator pokazuje
fotografia tytulowa, natomiast fotografia 1
uklad zamontowany w wagonie z drzwiami
odsuwanymi serwomechanizmem. Plytka
stabilizatora znajduje sig z lewej strony i jest
umieszczona pionowo. PCB po prawej stro-
nie to dekoder dZzwiekowy w wykonaniu ho-
memade. W niewidocznej czesci po prawe;j
znajduje sig kondensator UPS z uktadem ,ta-
godnego” fadowaniai,dioda idealng” zbudo-
wang na tranzystorze MOSFET.

Wymiary ptytki mozna zmniejszy¢ przez
odciecie diod mostka prostowniczego. W ta-
kiej sytuacji stabilizator zasilany jest z napig-
cia dostepnego w dekoderze DCC.

EP, Sas
sas@elportal.pl
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