PROJEKTY

Modut przekaznikow
sterowanych przez Wi-Fi

Ukladu ESP8266 nie trzeba niko-
mu przedstawiaé. Zdobyt ogromnq
popularnos¢ i stal sie bazq do re-
alizacji wielu réznych pomystéw.
Prezentowane urzqdzenie réwniez
wykorzystuje uktad ESP, jednak

na tle innych rozwiqzan wyrdéznia
sie przede wszystkim latwosciq kon-
figuracji i obstugi. Ma tez dodatko-
we funkcjonalnosci: zabezpieczenie
dostepu hastem oraz tryb pracy
czasowej, ktdre znacznie poszerzajq
wachlarz zastosowan urzqdzenia.

Rekomendacje: modut przyda sie
w automatyce domowej.

Urzadzenie dziata jak mikroserwer www,
wiec interfejsem, poprzez ktéry komuni-
kuje sie z uzytkownikiem, jest strona inter-
netowa. Do wy$wietlenia strony internetowej
potrzebne jest urzadzenie z zainstalowang
dowolng przegladarkg internetowg oraz po-
trzebny jest adres IP strony.

Modul pracuje w dwéch trybach: pierw-
szy z nich to praca jako punkt dostgpowy
Wi-Fi — access point. Jego domyslna nazwa
to PRO-RELAYS i bedzie widoczna na liscie
dostepnych sieci Wi-Fi (rysunek 1). Przy pro-
bie dotaczenia do access pointa nalezy wpro-
wadzi¢ haslo, ktére domyslnie ma wartosé
12345678. Gdy zostanie nawigzane potgcze-
nie, mozna uruchomic¢ przegladarke inter-
netowq i na pasku adresu wpisa¢ adres IP,
ktéry ma wartos¢ ,,10.10.10.10”. Wyswietli
sie strona internetowa jak na rysunku 2. Na-
lezy teraz podac hasto, ktére jest takie samo
jak hasto do access pointa, czyli domy$lnie
12345678. Dopiero teraz zostanie wySwietlona
strona gtéwna urzadzenia (rysunki 3 i 4). Jest
to pierwszy sposéb dostepu do urzadzenia,
catkowicie wystarczajacy do jego pelnej ob-
stugi w sytuacji, gdy pracuje poza zasiegiem
jakiejkolwiek sieci lokalnej (domowej).

Urzadzenie moze pracowa¢ w innym try-
bie, wygodniejszym pod wzgledem uzyt-
kowania, wymaga tylko przeprowadzenia
konfiguracji. Strona konfiguracyjna zosta-
nie wy$wietlona po naci$nieciu przycisku
Settings, ktéry znajduje sie u dotu strony
gléwnej. Wyglad strony konfiguracyjnej po-
kazano na rysunkach 5 i 6, w gornej czesci
(rysunek 5) znajduja sie pola umozliwiajace

nadanie nowej nazwy i hasta. Nazwa doty-
czy nazwy access pointa ale jest takze na-
zwg urzadzenia i jest wy§wietlana na stronie
logowania i stronie gléwnej urzadzenia.
Hasto dotyczy hasta dostepu do access po-
inta oraz jest hastem logowania na stronie
internetowej. Po wprowadzeniu nowej na-
zwy i hasla nalezy nacisna¢ przycisk Save
umieszczony pod tymi polami. Urzadze-
nie zapamieta nowe ustawienia w pamieci
nieulotnej a po okoto 30 sekundach uru-
chomi sie ponownie i bedzie dziatalo z no-
wymi ustawieniami.

W dolnej czeéci strony konfiguracyjne;j (ry-
sunek 6) znajduja sie pola, ktére pozwalajg
skonfigurowac potaczenie z lokalng siecia
Wi-Fi. Urzadzenie moze zosta¢ podiaczone
do domowego routera i wtedy kazdy uzytkow-
nik podlgczony do tego samego routera moze
mie¢ dostep do urzadzenia. Aby uruchomic
taki tryb pracy, nalezy wpisa¢ w odpowied-
nich polach strony konfiguracyjnej nazwe
sieci Wi-Fi (tzw SSID) oraz hasto do wybranej
sieci Wi-Fi i zakonczy¢ poprzez nacis$niecie
przycisku Save pod tymi polami. Urzadzenie
zapamieta nowe ustawienia w pamieci nie-
ulotnej a po ok 30 s uruchomi sie ponownie
ijesli wszystko przebieglo pomys$lnie, podia-
czy sig do sieci o podanej nazwie.

Aby sprawdzié¢, czy wszystko prze-
bieglo prawidlowo, nalezy podtaczyc¢
sie do urzadzenia poprzez access point

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT-5675

* 4 wyjscia przekaznikowe.

« Konfiguracja i sterowanie przez strone
www .

* Zabezpieczenie dostepu hastem.

* Funkcja pracy czasowej.

* Parametry wyjsc¢: maksymalnie 250 V AC/5
A.

¢ Zasilanie 12 V minimum 500 mA.

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu
Wymagana umiejetnos¢é lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie
KIT-em (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy
elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),
Kktore nalezy samodzielnie wlutowa¢ w dolaczona piytke
drukowana (PCB). Wykaz elementow znajduje sie w dokumentacji,
ktéra jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy
dodatkowe wersje:

= wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w plytke PCB)
= wersja [A] - piytka drukowana bez elementéw i dokumentacji

Kity w ktorych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, maja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] - plytka drukowana [A] + zaprogramowany ukkad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] - zaprogramowany uklad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zataczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania

zaméwienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB) prosimy o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.

i na stronie konfiguracyjnej sprawdzic, czy
pole IP zawiera numer IP. Nalezy zapamie-
ta¢ ten numer, zwykle bedzie miat wartos¢
192.168.x.xxx i bedzie to numer IP, ktéry rou-
ter przydzielil dla naszego urzadzenia. Te-
raz mozna rozlaczy¢ sie z access pointem,
podiaczy¢ sie do domowego routera i wpisac
w oknie dowolnej przegladarki zapamietany
adres IP. Wy§wietli sie strona logowania na-
szego urzadzenia.
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Obstuga

Na stronie gléwnej urzgdzenia, na sa-
mej gorze, znajduje si¢ nazwa urzadzenia,

™ 0 ® ¥ 456%®01:10

& Wi-Fi @)

«@©

Wiagczone

SIECI WI-FI

PRO-RELAYS
'ﬁ Potgczony

S

Zapisane

Rysunek 1. Urzadzenie widoczne na liscie
dostepnych sieci Wi-Fi
) 0 ® @ 462% @ 22:58

10.10.10.10/?logld... :
X A 10.10.10.10 D °

Work time

Clock set

WiFi set

domyélnie jest to PRO-RELAYS, ponizej wy-
Swietlany jest czas zegara zawartego w urza-
dzeniu. Wyswietlana warto$¢ czasu nie jest

™ 0 ® ¥ .462% @22:59

10.10.10.10/?logld...
X 10.10.10.70 A

PRO-RELAYS

Enter password

automatycznie aktualizowana, jest to war-
tos¢ z chwili ostatniego odswiezenia strony.
Kolejne elementy strony gléwnej to cztery

O ® ¥ .467% 822:20

10.10.10.10/?logld...
X 10.10.10.10 A

PRO-RELAYS

22:19 Friday

Output 1 OFF

OUTPUT 1

Output 2 OFF

OUTPUT 2

Output 3 OFF

ALITDIIT 2

Rysunek 2. Strona logowania do urzadzenia

™ 0 ® 9 462%@22:58

10.10.10.10/?logld...
X A 10.10.10.10 [

PRO-RELAYS

Name

PRO-RELAYS

Password

12345678

Save

O U

Rysunek 3. Okno gtdwne, pierwsza czes¢

™ 0 ® ¥ 455%m01:14

192.168.0.125/?lo...
X A 192.168.0.125 A

Router Name

S

Router Password
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Router IP

192.168.0.125

Rysunek 4. Okno gtéwne, druga czes¢
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Rysunek 5. Okno ustawien, czes¢ dotyczaca
ustawien access pointa

Rysunek 6. Okno ustawien, czes¢ dotyczaca
ustawien routera




Modut przekaznikow sterowanych przez Wi-Fi

blizniacze sekcje odnoszace sie do czterech
wyjs¢ urzadzenia. Kazda sekcja opisuje ak-
tualny stan wyjscia w postaci tekstu — Out

M 0 ® ¥ .454%m01:44

X A 192.168.0.125/?pa... 0 :

192.168.0.125

Out 1 = OFF

| OUTPUT 1 \

Out 2 = OFF

| OUTPUT 2 \

Out 3 = OFF

| OUTPUT 3 |

Out 4 =ON

Rysunek 7. Okno gtéwne - elementy stuzace
do sterowania wyjsciami

™ 0® @ 456%@01:11

10.10.10.10/?logld...
X A 10.10.10.10 [

Modify

OUTPUT 1
1. Start 0:00, Stop 12:00
2. Start 15:00, Stop 22:00

OUTPUT 2
1. Start 0:00, Stop 12:00
2. Start 15:00, Stop 22:00

OUTPUT 3
1. Start 0:00, Stop 12:00
2. Start 15:00, Stop 22:00

OUTPUT 4
1. Start 0:00, Stop 12:00
2. Start 15:00, Stop 22:00

Rysunek 8. Okno podsumowania ustawien
dla pracy czasowej

ON lub Out OFF a ponizej wyswietla przy-
cisk, ktéry pozwala zmieni¢ stan wyjscia
(rysunek 7).

Nastepnym elementem strony gtéwnej jest
przycisk opisany jako Work time. Po jego na-
ci$nieciu otwiera sie strona, ktéra przedsta-
wia aktualne ustawienia pracy czasowej,
podzielone na cztery sekcje odpowiadajace
czterem wyjs$ciom, jak pokazano na ry-
sunku 8. W gornej czesci strony znajduje
sie przycisk Modify, ktéry przenosi na ko-
lejng strone umozliwiajgca wprowadzenie
zmiany w harmonogramie pracy czasowej
(rysunek 9). Dla kazdego wyjscia mozna
ustawi¢ dwa niezalezne przedzialy cza-
sowe okreslajace czas zalgczenia i czas wy-
laczenia wyjscia. Aby zrezygnowac z pracy
czasowej, nalezy ustawi¢ wartosci czasow
na godzine ,,24:00”. Takie ustawienia beda
wyswietlane jako ---- i bedg oznaczaty funk-
cje nieaktywng.

Kazda z podstron ma u dolu przycisk
opisany Back, ktéry pozwala na powro6t
do poprzedniej strony. Natomiast wszelkie
zmiany nalezy potwierdzi¢ przyci$nigciem
przycisku Save na danej stronie.

Dzialanie funkcjonalnosci pracy czasowej
wymaga ustawienia prawidlowego czasu.
Aby ustawi¢ czas zegara wbudowanego
w urzadzenie, nalezy na stronie gléwnej
klikna¢ przycisk Clock set, zostanie wy-
$wietlona strona jak na rysunku 10. W od-
powiednie pola nalezy wpisa¢ czas i date
i zatwierdzi¢ przyciskiem Save. Urzadzenie

™ 0 ® @ .459% @ 00:44

10.10.10.10/?logld...
X A 10.10.10.10 N

OUTPUT 1 v

1. Start time

1. Stop time

2. Start time

2. Stop time

Rysunek 9. Okno dodawania ustawien dla
pracy czasowej

zawiera niezalezny zegar RTC z podtrzy-
maniem bateryjnym, wiec czas bedzie od-
mierzany nawet przy odtgczonym zasilaniu
urzadzenia. OczywiScie w takiej sytuacji
nie bedg zalaczane wyjscia.

Po zakonczeniu pracy z urzgdzeniem
nalezy sie wylogowa¢, przyciskajac Log
out na gtéwnej stronie urzadzenia. Urza-
dzenie ma funkcje automatycznego wy-
logowywania — jesli po zalogowaniu, nie
bedzie zadnej aktywnosci ze strony uzyt-
kownika przez 60 s, to zostanie automatycz-
nie wylogowany.

Budowa

Schemat ideowy urzadzenia zamieszczono
na rysunku 11. Na schemacie widoczny jest
podzial na bloki funkcjonalne: blok zasilania
ze stabilizatorami IC1 i IC2, blok sterowania
wyjsciami z driverem IC6, blok zegara RTC
z uktadem IC4, blok modutu Wi-Fi IC5 typu
ESP8266 oraz blok mikrokontrolera steruja-
cego IC3 typu LPC824.

Do prawidlowej pracy urzadzenie wy-
maga doprowadzenia do zlgcza CON5 Zré-
dla zasilania o napieciu ok 12 V i wydajnosci
pradowej minimum 500 mA. Do zaciskéw
wyjsciowych doprowadzone sg styki prze-
kaznikow, ktére w stanie aktywnym zwierajg
zaciski danego wyjscia. Takie rozwigzanie
pozwala sterowac praktycznie dowolnym ob-
wodem, nawet 230 V AC.

Stan pracy urzadzenia sygnalizuja dwie
diody §wiecace:

¥ .£425%210:13

192.168.0.125/?lo...
X A 192.168.0.125 A

PRO-RELAYS

10:12 Sunday

New clock

New date

17.03.2019
| Save

Rysunek 10. Okno ustawiania zegara
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kundy, sygnalizuje aktyw-  programowaniaorazaktualizacji oprogramo-  rujace zawarte w pamieci modulu Wi-Fi
nos$¢ mikrokontrolera. wania mikrokontrolera oraz modutu Wi-Fi. oraz mikrokontrolera. Program dla modutu
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LED1 sygnalizuje aktywno$¢ mo-
dutu ESP8266.
LED2, migajac co okolo 2 se-

Na plytce zamonto

wano listwe szpilek

goldpin, ktéra obejmuje ztgcza CON1...CON4

widoczne na schemacie.

ZYacza te stuzg do za-

Program
Najwazniejszych elementéw urzadzenia nie
wida¢ na schemacie — sg to programy ste-

Rysunek 11. Schemat ideowy modutu przekaznikéw z Wi-Fi
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Modut przekaznikow sterowanych przez Wi-Fi

ESP8266 zostal napisany w srodowisku Ar-
duino a jego gléwne zadania to przesytanie
tre$ci metody GET wydzielonej z zgdania
HTTP Request poprzez interfejs UART do mi-
krokontrolera. W odpowiedzi mikrokontro-
ler przesyta do modutu tres¢ kodu HTML
opisujgcego wyglad generowanej strony in-
ternetowe;j. Jednak na poczatku, w sekcji SE-
TUP programu w Arduino, przeprowadzana
jest inicjalizacja, ktorej istotny fragment wi-
doczny jest na listingu 1. Po pierwsze modut
wysyla zadania o nazwe dla access pointa,
hasto dla access pointa, nazwe sieci Wi-Fi
oraz hasto do sieci Wi-Fi, ktére przecho-
wuje w pamigci nieulotnej mikrokontroler.

: Listing 1. Inicjalizacja moduiu Wi-Fi
i //get parameters
: apName = SerialStringGet(,apName”)

= ;

: apPass = SerialStringGet(,apPass”);
: roName = SerialStringGet(,roName”);
roPass = SerialStringGet(,roPass”);

¢ //set AP mode

: WiFi.mode(WIFI_AP);

i apName.toCharArray(apSSID, settStrLen);

§ apPass.toCharArray(apPASS, settStrLen);

¢ WiFi.softAPConfig(apIP, apGATE, apSUBNET);
i WiFi.softAP(apSSID, apPASS);

: apGetIP = WiFi.softAPIP();

i //if roName & roPass then set AP_STA mode

Nastepnie modut rozpoczyna prace jako
access point a jesli otrzymal nazwe i hasto
do sieci Wi-Fi to przetgcza sie na tryb Igczony
access point/station mode. Je§li polaczy sie
z siecig Wi-Fi, to przesyla do mikrokontrolera
adres IP, ktory otrzymal, jesli polaczenie sig
nie powiedzie, to powraca do pracy w try-
bie access pointa. Na koniec modut ESP8266
przesylta do mikrokontrolera komendg o tre-
$ci statOK, ktéra oznacza koniec inicjalizacji.
Wszystkie komendy i zgdania zachowujg for-
mat metody GET i majg tre$¢ podobna do tej:
GET /?statOK&HTTP!r.

Procedura, ktéra przygotowuje i przesyla
metode GET, realizowana jest w przerwaniu

i if ((roName.length() >= 4) && (roPass.length() >= 4))
{

WiFi.mode (WIFI_AP_STA);
roName.toCharArray(roSSID, settStrLen);
roPass.toCharArray(roPASS, settStrLen);
WiFi.begin(roSSID, roPASS);

//Wait for WiFi to connect

int connStatus = 10;

while(1)

{

if (WiFi.waitForConnectResult() != WL_CONNECTED)

digitalwrite(2, HIGH);
delay(500);
digitalwrite(2,
delay(500);
if (connStatus > 0)

Low);

connStatus--;
if (connStatus == 0)

//if connection failed

Serial.print(,GET /?roIp=0&HTTP\r"”);

WiFi.mode(WIFI_AP);
break;

}else

//if connection success
roGetIP = WiFi.localIP();
Serial.print(,GET /?roIp=");
Serial.print(roGetIP);
Serial.print(,&HTTP\r");
break;

Py

¢ //set handlers
: webServer.on(,/”, handleRoot);

¢ webServer.onNotFound(handleClose);

i webServer.begin();

i //end of setup

: delay(500);

! serial.print(,GET /?statOK&HTTP\r”);
: digitalWrite(2, HIGH);

: Listing 2. Kod przerwania handleRoot
¢ void handleRoot()

digitalwrite(2, LOW);
serialString = ,GET /?”;
for (int i=0; i< webServer.args(); i++)

serialString += webServer.argName(i);
serialString += ,=";

serialString += webServer.arg(i);
serialString += ,&";

}

serialString += ,HTTP/1.1\r\n”;
Serial.print(serialString);
serialContent =
BodySend();
webServer.send(200, ,text/html”,
digitalwrite(2, HIGH);

”.
"o

PageHeader + serialContent + PageCloser);

handleRoot. Jej tre$¢ widoczna jest na li-
stingu 2, w zmiennej serialString umiesz-
czane sg nazwy parametrow i ich wartosci,
a nastepnie cala tre$¢ jest przesytana do mi-
krokonrtrolera — Serial.print(serialString);.
Nastepnie modut oczekuje na kod opisujacy
tres¢ strony internetowej BodySend(); Na ko-
niec tre$¢ strony, poprzedzona nagltéwkiem
i odpowiednio zakonczona, tworzy tresé
odpowiedzi serwera webServer.send(200,
,text/html”, PageHeader + serialContent +
PageClosed);

Program mikrokontrolera realizuje mné-
stwo zadan, najistotniejsze z nich to interpre-
tacja komend odbieranych z modutu Wi-Fi.
Budowa kazdej komendy rozpoczyna sie
od GET /? a dalej znajduje sie bardzo istotny
parametr logld. Mikrokontroler zapamigtuje
5 ostatnich warto$ci tego parametru, ktore
byly powiazane z udanym logowaniem. Jesli
parametr logld ma warto$¢, ktéra znajduje sie
w puli zapamietanych, oznacza to potwier-
dzony dostep do strony, jesli wartosci nie
ma w puli zapamigtanych to wyswietlana
jest strona logowania. Wartosci kolejnych
parametrow sa generowane prostym, ale wy-
starczajacym algorytmem. Po wylogowaniu
lub po uptywie czasu dana wartosc¢ logld zo-
staje usunieta z puli zapamigtanych. Nastep-
nym parametrem jest pageNum okre$lajacy,
ktorg strone nalezy wyswietli¢. Kolejne pa-
rametry dotyczg konkretnych elementéw, np.
actld=1 wraz z parametrem pageNum=1 po-
zwala zmieni¢ stan wyj$cia numer 1. Cata
komenda wyglada wtedy tak:

GET /?logId=555&pageNum=1&actId=
1&HTTP\r

Lista nazw wszystkich parametréw jest za-
mieszczona na listingu 3, po nazwach tatwo
rozszyfrowac ich znaczenie.

Montaz i uruchomienie

Schematy montazowy plytki drukowanej po-
kazano na rysunku 12. Urzadzenie zostato
zbudowane w wiekszosci z elementé6w SMD
o bardzo malym rastrze. Chociaz nie ma
wielu elementéw, to montaz wymaga odpo-
wiednich narzedzi i umiejetnosci. Po zmon-
towaniu i wstepnym skontrolowaniu napieé¢
zasilajacych nalezy wykona¢ programowa-
nie dwéch uktadéw. Na plytce znajduje sig
zlacze, ktére umozliwia przeprowadzenie
niezbednych czynnosci. Jednak potrzebny
bedzie dodatkowo konwerter USB-UART
z wyjéciami RX i TX o poziomie napiecia
5 V. Jesli dysponujemy tylko konwerterem
z wyj$ciami o poziomie 3,3 V, to nalezy usu-
nac¢ z plytki rezystor R10.

W pierwszej kolejnosci nalezy zaprogra-
mowaé¢ modul ESP, w tym celu nalezy za-
lozy¢ zworki na szpilki goldpin, zgodnie
z opisem PROGRAMOWANIE MODULU ESP
na rysunku 13 i podlgczy¢ zasilanie. Te-
raz nalezy otworzy¢ w §rodowisku Arduino
program ProRelArd, w ustawieniach wybraé
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§ Listing 3. Lista nazw parametréw metody
i GET

i const uint8_t cFrameStart[] = ,GET /?”;
: const uint8_t cFrameEnd[] = ,HTTP”;

: const uint8_t cLogId[] = ,logId”;

: const uint8_t cPageNum[] = ,pageNum”;

¢ const uint8_t cActId[] = ,actId”;

§ const uint8_t cTstart[] = ,tStart”;

: const uint8_t cTstop[] = ,tStop”;

: const uint8_t cTsecStart[] = ,tSecStart”;
i const uint8_t cTsecStop[] = ,tSecStop”;
: const uint8_t cClockSet[] = ,clockset”;
: const uint8_t cDateSet[] = ,dateSet”;

¢ const uint8_t cEspApName[] = ,apName”;
i const uint8_t cEspApPass[] = ,apPass”;
§ const uint8_t cRouterName[] = ,roName”;
: const uint8_t cRouterPass[] = ,roPass”;
: const uint8_t cRouterIp[] = ,roIp”;

i const uint8_t cStatusOK[] = ,statOK”;

plytke NodeMCU (ESP-12E Module) i uru-
chomi¢ proces kompilacji i programowania
modulu. W razie probleméw dokladniejsze
wskazéwki dotyczace programowania mo-
dulu ESP8266 za posrednictwem Arduino
mozna bez problemu znalez¢ w Internecie.
Nastepnym krokiem bedzie zaprogramo-
wanie mikrokontrolera, mozna tego dokonac
za pomocg programu Flash Magic poprzez
ten sam konwerter USB-UART, ktéry po-
stuzyt do zaprogramowania modutu ESP.
Nalezy wtedy zalozy¢ zworki na szpilki gold-
pin, zgodnie z opisem PROGRAMOWANIE
UKEADU LPC na rysunku 13 i wlgczy¢ za-
silanie. W oknie programu nalezy wybrac
typ ukladu - LPC824, wskaza¢ plik — ProRe-
lays.hex i nacisng¢ przycisk Start. W razie
probleméw dokladniejsze wskazéwki doty-
czace programowania uktadu LPC za posred-
nictwem Flash Magic mozna mozna znalez¢
np. w opisie modutu z LPC824, opubliko-
wanego w EP. Innym sposobem na zapro-
gramowanie uktadu LPC jest zastosowanie
programatora LPC-LINK wraz ze §rodowi-
skiem MCUZXpresso IDE. Po tych czynno-
$ciach urzadzenie bedzie gotowe do pracy.

Podsumowanie
Na koniec kilka przydatnych informac;ji:

*  Wszystkie nazwy i hasta moga mie¢
maksymalng dtugos¢ 19 znakdow.

e Jeéli zostanie ustawione niewtasciwe
hasto do istniejgcej sieci Wi-Fi, to mo-
dul ESP podejmie kilka préb pota-
czenia z tg siecia. Préby oczywiscie
zakoncza sie niepowodzeniem i osta-
tecznie modul przejdzie to pracy
w trybie access pointa, ale caly pro-
ces moze potrwac kilka minut.

e  Zapomnianego hasla nie da sie usu-
naé, ale mozna je ,podejrzeé”, pod-
laczajac do urzadzenia konwertera
USB-UART i zamieniajgc sygnatly
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Rysunek 12. Schemat montazowy modutu przekaznikéw z Wi-Fi
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Rysunek 13. Opis sygnatéw na ztaczu programowania

RX1iTX. Podczas uruchamiania urza-
dzenia mikrokontroler przesyla hasto
do modutu ESP.

*  Urzadzenie podlaczone do domowego
routera po restarcie zasilania moze
zmieni¢ adres IP. Aby tego unik-
naé, nalezy w ustawieniach rou-
tera przypisa¢ staly adres ip dla
tego urzadzenia.

e Jesli urzadzenie jest podlaczone
do routera a router, ma staty publiczny

on|lo oon|$ ¢ 00O

adres IP to mozliwe jest sterowanie
urzgdzeniem z dowolnego miejsca
na ziemi. Nalezy wtedy w ustawie-
niach routera uruchomi¢ funkcje
przekierowania portu nr 80 na nu-
mer [P, ktéry otrzymato urzadzenie,
a w przegladarce wpisa¢ publiczny
adres IP routera.
KS
ep@prolab.waw.pl
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