silnika krokowego

Sterownik bipolarnego
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Prosty sterownik 4 przewodowych silnikéw krokowych,
ktéry moze znalez¢ wiele zastosowan podczas
konstruowania uktadéw automatyki lub zabawek.
Oproécz prostej konstrukgji uktad wyposazony zostat w
uzyteczne cechy funkcjonalne.

Wiasciwosci

« sterowanie silnikiem krokowym bipolarnym
(4 przewodowym)

« praca krokowa lub potkrokowa

« potencjometr do ptynnej regulacji predkosci
obrotowej

» mozliwos$¢ wyboru stanu zatrzymania:
statyczne lub dynamiczne

« zasilanie: 7-24 VDC

« obcigzalnos¢: do 0,6 A/kanat (cewke)

Opis uktadu

Schemat ideowy sterownika pokazano na rysunku 1.
Uktad powinien by¢ zasilany napieciem statym o
wartosci 7-24V dotaczonym do ztacza X1. Dioda D1
zabezpiecza uktad przed niewtasciwa polaryzacja
napiecia wejsciowego, natomiast kondensatory C1-C4
pehnig role filtra zasilania. Napiecie zasilajace jest
podawane na stabilizator IC1 typu 78L05, ktory
dostarcza niezbednego napiecia +5V dla
mikrokontrolera. Praca sterownika zarzadza
mikrokontroler IC2 ATTINY261 taktowany
wewnetrznym sygnatem zegarowym. Stopien
wykonawczy zostat zbudowany z wykorzystaniem
drivera L293D. Do regulacji predkosci obrotowej stuzy
potencjometr PR1. Dioda LED1 sygnalizuje stan pracy

uktadu. Ztacza Direct i Start/Stop stuza odpowiednio,
do sterowania wyborem kierunku obrotéw i
hamowania silnika. Zworki CONFIG stuza do
konfiguracji sposobu pracy sterownika.

Zworka 1/%2 stuzy do wyboru trybu pracy silnika. Brak
zwory - praca krokowa, zworka zatozona - praca
potkrokowa. Praca krokowa to najprostszy sposéb
sterowania silnika krokowego, praca pétkrokowa to
dodanie w sekwencji sterujacej standw posrednich, w
praktyce powoduje bardziej ptynna prace silnika, ale
zwieksza pobdr pradu o okoto 50-60 %.

Zworka ST/DY stuzy do wyboru sposobu zatrzymania
silnika. Brak zwory — zatrzymanie statyczne. Zworka
zatozona - zatrzymanie dynamiczne. Podczas




zatrzymania silnika sygnatem na ztagczu STOP/START,
przy ustawieniu na dynamiczne, na wyjsciu sterownika
utrzymuje sie stan z momentu zatrzymania czyli
zatgczone sg odpowiednie cewki silnika, w praktyce
powoduje to zablokowanie osi silnika w jednym
punkcie ale powoduje pobér znacznego pradu i
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nagrzewanie uzwojen. Zatrzymanie statyczne
powoduje odtaczenie zasilania silnika w stanie
zatrzymania, w praktyce powoduje to prawie swobody
ruch osi silnika i uktad pobiera jedynie niewielki prad
spoczynkowy.
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Rys. 1 Schemat ideowy sterownika silnika krokowego

Montaz i uruchomienie

Sterownik silnika nalezy zmontowac na ptytce, ktorej
schemat montazowy pokazano na rysunku 2. Montaz
uktadu jest typowy i nie powinien przysporzy¢
problemoéw. Przebiega on w sposob standardowy,
zaczynajac od elementéw najmniejszych, a konczac na
najwiekszych. Ukfad po zmontowaniu jest gotowy od
razu do pracy. Wszystkie zmiany w konfiguracji

sterownika dokonane przy pomocy zworek CONFIG,
beda aktywne dopiero po wytaczeniu i ponownym
wigczeniu napiecia zasilania. Sposéb potaczenia
uktadu z typowym silnikiem bipolarnym zostat
pokazany na rysunku 3.
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Rys. 2 Schemat montazowy sterownika silnika krokowego
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Rys. 3 Sposéb podtaczenia sterownika silnika krokowego

Wykaz elementow

Rezystory: Pozostate:
R1: 10 kQ CONFIG: ......... goldpin 2x2+ zworka 2 szt.
R2: 1kQ X1-X6: ztgcze ARK2/500
PR1: ......10 kQ (potencjometr montazowy)
Kondensatory:
1, c2: 100 uF
C3-C5: 100 nF
Potrzewodniki:
D1: 1N4007
LED1: dioda LED
IC1: 78L05
IC2: ATtiny261
1C3: L293
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AVT SPV Sp. z o.0.

ul. Leszczynowa 11
03-197 Warszawa

serwis@avt.pl

Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
pojemnikéw na odpady. Obowiazkiem
uzytkownika jest przekazanie zuzytego
sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorki w

celu recyklingu odpadow powstalych ze
I sorzetu elekirycznegoi elekironicznego.

kity@avt.pl ﬁ n @

AVT SPV zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez uprzedniego powiadamiania.

Montaz i podfaczenie urzadzenia niezgodny z instrukcja, samowolna zmiana czesci sktadowych oraz jakiekolwiek przerébki konstrukcyjne moga spowodowaé uszkodzenie urzadzenia oraz
narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajace. W takim przypadku producent i jego autoryzowani przedstawiciele nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate
bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
Zestawy do samodzielnego montazu sa przeznaczone wytacznie do celéw edukacyjnyct
uzywane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje catg iedzi $¢ za zap

riach komercyjnych. Jesli sa one

i demonstracyjnych. Nie s pr: e do uzytku w
ieni dnosci ze wszystkimi przepisami.
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