MINIPROJEKTY

Sterownik siinikow pradu
statego dla Arduino

Przedstawiona plytka powstala pod
kqtem zastosowarn w robotyce ama-
torskiej, nowych opracowan z serii
Arduino MKR, w ktérych procesory
z rdzeniem ARM M0+ z powodze-
niem zaslepujq leciwe ,,atmegi”.
Umozliwia sterowanie dwdch silni-
kéw prqdu stalego o sredniej mocy
(szczytowo 3,6 A) oraz zasilanie
plytki MKR w szerokim zakresie na-
piecia 6...32 V DC. Dodatkowo jest
wyposazona w ziqcza JST4 (2 mm)
na przyktad, dla wspélpracy z sen-
sorami (A0...A5, DO, D1), doprowa-
dzenia magistrali 12C i komunikacji
szeregowej UART.

Schemat ideowy sterownika silnikéw poka-
zano na rysunku 1. Zbudowano go w opar-
ciu o specjalizowany driver DRV8871 firmy
Texas Instruments. Zawiera on wszystkie

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT-5659

Projekty pokrewne na www.media.avt.pl:
AVT-5636 Ptytka edukacyjna dla Arduino
(EP 5/2018)
AVT-1795 AVTduino Battery Shield (EP 3/2014)
AVT-1722 AVTduino minilCD - miniaturowy panel
operatora dla Arduino (EP 1/2013)
AVT-1686 AVTRelDuino Shield. Modu}l wykonawczy

dla Arduino (EP 8/2012)

Wykaz_elementow:]

R1, R2: 33 k/1% (SMD 0805)

R3: 100 kQ/1% (SMD 0805)

c1, C2, C5: 0,1 pF (SMD 0805)

C3: 2,2 wF/100 V (SMD 1812)

C4: 10 pF (SMD 0805)

CE1l: 100 pF/50 V (elektrolityczny Low
ESR R=6,3 mm)

CE2, CE3: 100 pF/10 V (SMD ,C")

DZ1: SM6T39A (Transil)

U1, U2: DRV8871DDAR (S08)

U3: LTC3630EMSE (MSOP16)

L1: 33 pH/0,9 A (dtawik DE0704-33)
M1, M2, VM: zlacze DG381-3.5-2 (2 pin)
MKR: zlacze Arduino 14 pin, 2,54 mm,
zenskie

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetnos¢ lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KIT-em (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktore nalezy samodzielnie wlutowa¢ w dolaczong piytke

drukowana (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji,

ktora jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w piytke PCB)

= wersja [A] - piytka drukowana bez elementéw i dokumentacji

Kity w ktérych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, maja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] - plytka drukowana [A] + zaprogramowany ukiad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] - zaprogramowany ukad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zataczony ten sam plik pdf! Podczas skiadania

zamowienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB) prosimy o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.
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niezbedne dla sterowania silnikiem szczot-
kowym pradu statego elementy: dwa
p6tmostki MOSFET z niskim Rdson i bez-
stratnym uktadem pomiaru pradu silnika,
niewymagajacym zewnetrznych elemen-
téw, logike zabezpieczajaca i pompe la-
dunku do sterowania tranzystoréw mocy,
wbudowany uklad zabezpieczen przecigze-
niowych i termicznych oraz wejéciowsg lo-
gike sterujaca. Wbudowany czujnik pradu

silnika nie wymaga zewnetrznego rezy-
stora pomiarowego, ale w dalszym ciggu
mozliwa jest zmiana maksymalnego pradu
uzwojenn poprzez dobor rezystora podia-

czonego do wyprowadzenia I, . W proto-

lim*
typie prad ustalono na 2 A, co odpowiada
R, =33 kQ. Minimalna warto$¢ rezystora
ustalona jest na 15 k(). Sterowanie kierun-
kiem obrotéw odbywa sie w konwencji L/R

za pomoca wej$¢ IN1/IN2 zgodnie z tabelg
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Rysunek 1. Schemat ideowy sterownika silnikow
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IN1 IN2 ouT1 ouT2 DESCRIPTION
0 0 High-Z High-Z Coast; H-bridge disabled to High-Z (sleep entered after 1 ms)
0 1 L H Reverse (Current OUT2 — OUT1)
1 0 H L Forward (Current OUT1 — OUT2)
1 1 L L Brake; low-side slow decay

Rysunek 2. Sterowanie wej$¢ DRV8871

zaczerpnietg z dokumentacji uktadu i poka-
zang na rysunku 2.

Napiecie zasilania silnikéw VM dopro-
wadzone poprzez zlacze VM zasila uktady
U1/U2, kondensator CE1 filtruje zasilanie.
Nalezy pamieta¢, ze to warto$¢ minimalna
i w zewnetrznym zasilaczu powinien by¢
zesp6l kondensatoréw o pojemnosci zdol-
nej do zapewnienia stabilnego zasilania
uktadu. Rezystory R1, R2 powinny by¢ do-
brane do konkretnego modelu silnika. Aby
nie komplikowa¢ zasilania uktadu, do zasi-
lania MKR_Zero wykorzystano napiecie za-
silania silnikéw (np.: z pakietu 2S-6S LiPo).
Na plytce wbudowano impulsowg przetwor-
nice napiecia o szerokim zakresie napiecia
wejsciowego (6—32 V), U3 typu LTC3630.
Dla modelowych wartosci elementéw,

uktad dostarcza napigcia
5 V/200 mA, co wystarcza
z zapasem dla plytki i kilku
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typowych czujnikéw.
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Do zlacz GPIO doprowa-
dzone jest 6 portéw analo-
gowych AO0...A5, dwie linie
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cyfrowe DO, D1 oraz UART
(Serial1) oraz I*C. Ze wzgledu
na ograniczong ilo§¢ miejsca ztgcza GPIO majg
raster 2 mm. Sa to typowe zlgcza JST/4 pin.
Uwaga! Sygnaly GPIO MKR_Zero sa zgodne
ze standardem 3,3 V. Doprowadzenia napig-
cia 5 V spowoduje uszkodzenie GPIO.
Uktad zmontowany jest na niewielkiej
dwustronnej ptytce drukowanej, ktérej sche-
mat montazowy pokazano na rysunku 3. Ze
wzgledu na oszczedno$é miejsca, zlacza

Rysunek 3. Schemat montazowy sterownika silnikéw

montowane sg od spodu ptytki, aby zacho-
wacé niewielkg szerokos¢ modutu MKR. Mon-
taz nie wymaga opisywania. Nalezy jedynie
poprawnie przylutowa¢ pady termiczne ukla-
déw U1, U2. W wypadku ,forsownej” pracy
modutu warto uktady driver6w wyposazy¢
w niewielkie radiatory SO8 przyklejone kle-
jem termoprzewodzacym.

Adam Tatus, EP

KONKURS

Wygraj zestaw ATmega4809 Xplained Pro
| (ATmega4809-XPRO) :

Firma Microchip zorganizowata dla czytelnikow Elektroniki Praktycznej konkurs, w ramach ktérego mozna wygrac zestaw ATmega4809

Xplained Pro (ATmega4809-XPRO).

ATmega4809 Xplained Pro to platforma sprzetowa, ktora pozwala na zapoznanie sie z mikrokontrolerem ATmega4809. Jest w petni
wspierana przez oprogramowanie Atmel Studio. Mikrokontroler ATmega4809 to 8-bitowy uktad z rdzeniem AVR, taktowany zegarem
do 20 MHz. Ma 48 kB pamieci Flash, 6 kB pamieci SRAM i 256 bajtéw pamieci EEPROM. Dostarczany jest w 48-pinowej obudowie. Uktad
korzysta z najnowszych peryferiow niezaleznych od rdzenia oraz obstuguje liczne funkcje obnizajace pob6r mocy.

W zestawie znalazto sie ztacze dla ptytek mikroBUS, ktére pozwala tatwo doposazy¢ go o czujniki, aktuatory i interfejsy elektroniczne.
Wbudowany debugger sprawia, ze nie ma potrzeby stosowania dodatkowych narzedzi sprzetowych.

Aby wzia¢ udziat w konkursie wystarczy zarejestrowac si¢ pod adresem: http://bit.ly/2rNYfu3.
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