Przetacznik z interfejsem
AVT 5551 2 Bluetooth

Zdalnie sterowany przetqcznik z dwoma przekaznikami.
Poniewaz do sterowania uzyto interfejsu Bluetooth,
przetgcznikiem mozna sterowac za posrednictwem
komputera, tabletu lub smartfona.
Komendy sterujqce wlqczeniem i
wytqgczeniem przekaznikéw
majq format tekstowy. Do
obstugi przetqcznika napisano
specjalng androidowq aplikacje,
Jednak do wysytania komend
mozna wykorzysta¢ dowolny
program terminalu. Kazdy z
przekaznikéw mozna wigczy¢
na state lub na
zaprogramowany czas.

STEROWNIK
b}_t.ie!goth

POZIOM TRUDNOSCI MONTAZU

http://serwis.avt.pl/files/AVT5551.apk

« sterowanie dwoma niezaleznymi przekaznikami

Zeskanuj kod
« kazdy z przekaznikow mozna wiaczy¢, wytaczy¢ lub zataczy¢ na czas od 1 sek. do 1 min. i pobierz PDF

« zdalne sterowanie za pomoca krotkich komend przesytanych przez Bluetooth.

« do wysytania komend mozna uzy¢ dowolnego urzadzenia z interfejsem Bluetooth.
» modut HC-05

« zasilanie napigciem statym: 5V

« pobér pradu do 170 mA przy napieciu zasilajacym 5 V

Opis uktadu

Schemat ideowy przetacznika z interfejsem Bluetooth pokazano na rysunku 1. Komendy sterujace, wysytane np. z programu
uruchomionego na smartfonie, odbierane sa przez modut Bluetooth MOD1 (HC-05). Modut jest dotgczony do linii RxD i TxD
interfejsu UART2 mikrokontrolera IC1 (STM32F103C8). Poprzez port UART2 kontroler odczytuje rozkazy odebrane przez modut MOD1
oraz wysyta potwierdzenia. W pamigci EEPROM uktadu IC3 pamietane sg takie nastawy, jak nazwa wtasna przetgcznika wyswietlana
na smartfonie i czasy zataczenia kazdego przekaznika. Mikrokontroler steruje cewkami przekaznikdw podtaczonymi do kolektorow
tranzystoréw T1, T2 zabezpieczonych przed przepieciami diodami D3, D4. Dioda LED1 stuzy do sygnalizacji stanu sterownika.

Nizej zamieszczono opis funkgji wszystkich ztaczy i stykdw znajdujacych sie na plytce przetacznika:

+ J1—gniazdo mini USB, J2 — gniazdo $rubowe. Oba gniazda stuza do doprowadzenia napiecia zasilajgcego. Diody D1i D2
zabezpieczaja przed btedng polaryzacja zasilania. Chronig przy tym zewnetrzne zasilacze na wypadek, gdyby do obu gniazd
Jjednoczesnie doprowadzono napigcie o réznym potendjale.

« J5, J6 — gniazda $rubowe potgczone ze stykami przekaznikéw wykonawczych K1i K2. Jesli przekazniki sa wytaczone, styki CN sa
zwarte z NC (JP5-3 i JP6-3). Jedli przekazniki sg zataczone, styki CN sg zwarte z NO (JP5-1i JP6-1).

* JP1-4-pozycyjne pole konfiguracyjne (zworki) uzywane podczas programowania ustawien.

* J4 — doprowadzenia interfejsu UART1. Normalnie nieuzywane. Port UARTT moze stuzy¢ do zapisania nowej wersji oprogramowania
do pamieci Flash mikrokontrolera.

* J3 — zlacze interfejsu JTAG, normalnie nieuzywane, chociaz moze przydac sie przy opracowywaniu nowej wersji

oprogramowania.

« SJ1-zwarcie tej zwory po restarcie wymusza przejscie mikrokontrolera do trybu gotowosci do zapisu nowego

oprogramowania do pamieci Flash, normalnie otwarta.

* ST przycisk wymuszajacy restart mikrokontrolera.
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HC-05 oznaczenia na module

N
+3v3

out
IN

K1
N4100CHS5DC5C

—QO I5-3
—QO J5-2
—QO J5-1

<

9
I\a—b +3v3

LED2

K2
N4100CHS5DC5C

—O J6-3
p

—O J6-2
—QO Jo-1

+5V

GND

JP1-1 ON programowanie ustawieri przefacznika
JP1-23,4 wariant nazwy przefacznika

SI1=OFF poprzez JTAG
ICIPORTA_L  IC1PORTB_L S1=ON poprzez UART1 PA7 1] en
10 18 433 2 vee
10 pao PBO [—1o JTAG -
T i ooy 12 3[_ | aND
PA2_ 12 | o) pp2 |20 PB2 or 31 PA3 4 XD
poy |30 P83 PB2 PB4 o | TRST PA2 5 RXD
boa [0 pea PAI5 s | ™ o] STATE
bps 41 PBs B0OTO PA13 T | s
e [z pss PAI4 s | T
poy =2 P W [ RNem 2375 | ™o
s 3-7
ROREE = took [ [100k  INNRST Js | NRST
PB8 [—o> = 13-9
oo [
|22 +3V3  GND GND GND.
s PB12
PB12
rors PB13 NRST
A USART1
PB4 8 Eg:: A 'u PAIO 1 RD N
PBIS [—
—ICTRESET s1 E- PAY 2 XD OouT
ICTRESET [N 3 GND
2 1 pci3 NRsT (OLNET |
i pe 44_BOOTO, "
Fers 8ooto SYGNALIZACIA
ca STM32F103CXT6 . STANU URZADZENIA
o GND  GND I Y
™ NP, W 45
ICIPORTD/OSC
oA s Qi oAS LeD1
VSSA PDO/OSC<= —| []
PD1/0SC=>
VBAT
TCTAN_POWER
e - - (9 cio
| I = 5 Tsp
gg g g a4 a
SRR g ¢ 2
PB15 1
R Q8 & o 3
2 PB13 5
PB12 7
e X
ci| caf c3 N
100n 10611000 HLCIASN
Jis GNDGND GND ~ GNDGNDGND GND  GND GND GND
MINI—USB
RIS U ot +sv
( TUH BYSTT o
! 1 REGI117 3v3
i 3 2
Vi out > +3v3
! NV v
' +
2 melt
{ & 7 =3
= 100/16 Toon
GND GND  GND
Rys. 1 Schemat ideowy uktadu

Schemat montazowy przetacznika pokazano na rysunku 2. Poniewaz najmniejsze obudowy elementéw na plytce sa typu 0805,
montaz nie powinien przysporzy¢ problemdw nawet srednio zaawansowanemu elektronikowi. Jedyna decyzja, ktéra nalezy podja¢
w czasie montazu, jest sposéb dotaczenia modutu MOD1. Jezeli do zamocowania modutu uzyjemy gniazda tzw. goldpindw, modut
w stosunku do ptytki drukowanej bedzie mocowany prostopadle i zajmie sporo miejsca. Alternatywnie mozna modut potozy¢ na
plytce i przytaczy¢ za pomoca dodatkowo wykonanego mostka. W tym celu najpierw nalezy do ptytki wiutowac grzebien 6
prostych goldpinéw. Nastepnie do goldpindw trzeba przylutowac pod katem prostym gniazdo dla modutu. Lutowanie gniazda

najwygodniej przeprowadzi¢, gdy jest ono natozone na wyprowadzenia modutu HC-05
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementéw na ptytce drukowanej
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Piersze uruchomienie - przypisanie nazwy

Przed uruchomieniem modutu nalezy ustawi¢ zworki dla wybranej nazwy:

* nacisna¢ przycisk na module

* trzymajac podtaczyc¢ zasilanie

* przytrzymac okoto 5 sekund

* nastepnie odtaczyc¢ zasilanie

+ zdja¢ zworke programowania (JP1-1)

+ pozostawi¢ zworke dla wybranej nazwy

Po ponownym podfaczeniu zasilania modut bedzie pracowat z nowa nazwa.
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Ustawienia poczatkowe uaktywniaja komendy sterujgce wigczaniem i wytaczaniem przekaznikdw. Sg one nastepujace:

» K1_ON -tekst komendy po odebraniu ktérej Przetgcznik wigczy przekaznik K1

* K1_OFF -tekst komendy po odebraniu ktérej Przetacznik wytaczy przekaznik K1

» K1_ON_OFF - tekst komendy po odebraniu ktérej Przetacznik zataczy przekaznik K1 na ustalony czas po ktérym przekaznik
zostanie wyfaczony

+ K2_ON -tekst komendy po odebraniu ktérej Przetacznik wiaczy przekaznik K2

* K2_OFF -tekst komendy po odebraniu ktérej Przefacznik wytaczy przekaznik K2

+ K2_ON_OFF - tekst komendy po odebraniu ktérej Przetacznik zataczy przekaznik K2 na ustalony czas po ktorym przekaznik
zostanie wytgczony.

* INT_KT:dd_K2:dd -tekst komendy po odebraniu ktérej w Przetaczniku programowane sg czasy zataczania przekaznikow K1iK2 po
odebraniu komend K1_ON_OFF i K2_ON_OFF. Litery dd oznaczaja cyfry dziesietne czasu zatgczenia w zakresie od 1 do 60 sekund.
W ustawieniach poczatkowych czas zataczenia obydwu przekaznikdw jest standardowo ustawiony na 1s. Oprécz tego podczas
przywracania ustawien poczatkowych programowany jest tryb pracy modutu bluetooth. Ustawiane sa nastepujace parametry pracy
modutu:

« tryb: SLAVE

* parametry transmisji UART: szybko$¢ 38400, 1 bit stop, parzystos¢ brak

+ PIN KOD: 1234

Parowanie z urzadzeniem sterujacym

Przetacznik mozna wysterowac, wysytajac komendy z komputera, tabletu czy smartfona. Jak w wypadku wszystkich urzadzen
Bluetooth, komunikacja pomiedzy nimi jest mozliwa po wczesniejszym sparowaniu. W zaleznosci od typu urzadzenia procedura
parowania moze sie rézni¢ w szczegétach. Najpierw nalezy wiaczy¢ zasilanie zdalnie sterowanego przetacznika. Potem w opgjach
np. smartfona, zwigzanych z Bluetooth, trzeba uruchomic¢ procedure wyszukiwania dostepnych urzadzen. Gdy przetacznik
zostanie odnaleziony, na ekranie powinna wyswietli¢ sie jego nazwa, np. Sterownik1. Jezeli za pierwszym razem zdalnie sterowany
przefacznik nie zostanie wykryty, nalezy procedure ponowi¢ po nacisnigciu przycisku S1. Po wykryciu przetgcznika trzeba go
wskazac jako urzadzenie do sparowania. Zostanie wyswietlone zgdanie podania PIN, w tym wypadku 1234. Od tej chwili mozna
nawigzywac potaczenie pomigdzy urzadzeniem sterujgcym a przetacznikiem. Po uruchomieniu dowolnego programu
terminalowego dla testu mozna wysta¢ komende tekstowa K1_ ON, co powinno spowodowac zataczenie przekaznika K1'i
odestanie potwierdzenia k1_on=0K. Po wystaniu komendy K1_OFF przekaznik powinien zosta¢ wytaczony. W przypadku
nawigzania prawidtowego potgczenia miedzy urzadzeniem sterujgcym a przetacznikiem dioda na module Bluetooth powinna
miga¢ dwoma krétkimi btyskami z ok. 2 sekundami przerwy miedzy grupami btyskow.

Program sterujacy Ster HCO5 2Rel

Do sterowania zdalnym przetacznikiem wykonano aplikacje dla urzadzen z systemem Android. Jej dziatanie polega na wysytaniu
rozkazéw sterujacych i odbieraniu potwierdzer wykonania, odsytanych przez sterownik przetacznika. Po uruchomieniu aplikacji
pojawi sie ekran podobny do tego pokazanego na rysunku 3. Zaleznie od stanu urzadzenia moze wyswietli¢ sie takze prosba o
pozwolenie wigczenia modutu Bluetooth. Na poczatku aktywny jest tylko przycisk BLUETOOTH, po ktérego nacisnieciu przechodzi
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sie do opdji zwigzanych z interfejsem radiowym. Ekran wyboru opcji pokazano na rysunku 3. Korzystajac z przyciskow, mozna
wiaczy¢ lub wytaczy¢ interfejs Bluetooth w smartfonie, wyswietli¢ liste urzadzen pozostajacych w zasiegu (rysunek 4) oraz liste
urzadzen sparowanych (rysunek 5). Klikajac na pozycje z listy sparowanych urzadzer, inicjujemy potaczenie pomiedzy smartfonem
a urzadzeniem, np. Sterownik8. Po nawigzaniu potaczenia nastepuje automatyczny powrot do ekranu pierwszego, ktérego wyglad
sie zmienit (rysunek 6). Staja sie dostepne pozostate przyciski, po nacisnieciu ktérych mozna sterowac wiaczaniem i wytaczaniem
przekaznikdw K11 K2. Na dole ekranu jest wyswietlana nazwa przetacznika, z ktérym nawigzano potgczenie i ktéry jest
kontrolowany. W prawym gornym rogu ekranu umieszczono przycisk o nazwie KONFIGURACJA. Jego nacisniecie pozwala przejs¢
do ekranu pokazanego na rysunku 7, na ktérym mozna ustawi¢ czasy wigczenia przekaznikéw po odbiorze rozkazéw chwilowego
zataczenia. Mozna ustawi¢ te czasy niezaleznie dla obydwu przekaznikéw w zakresie od 1 sekundy do 60 sekund.
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Sterownik bluetooth HCOS z 2 przekaznikami

Ustawienia sterownika
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Rezystory: Inne:
R1, R2: 100 kQ MOD1: ....modut Bluetooth HC-05
R3, R4, R6, R7: ..o 3,3 kQ [ dtawik 1 uH
R5, R8, RI: oo 470 Q .rezonator kwarcowy 8 MHz
Kondensatory: .przycisk
C1..C4,C8, CT1: 100 nF .gniazdo micro USB
C5: 10 nF .zkacze Srubowe 2-kontaktowe
Ce, C7: 10 uF/16 vV .ztacze srubowe 3-kontaktowe
C9, CT0: e 15 pF .przekaznik z cewka 5 V np. N4100CHS5DC6C
Potprzewodniki:
IC1: STM32F103CXT6
1C2: LM1117-3.3
1C3: 24LC32ASN
T1, T2: BC848
D1, D2: BYS11 2
D3, D4 MBRO520LT o OhAD)
LEDT...LED3: .o dioda LED, SMD 'Ig";::ﬁ;z
zestawow
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AVT Korporacja sp. z0.0. EeEdlASIlA
ul. Leszczynowa 11
03-197 Warszawa
tel:: 22 257 84 50

sklep.avt.pl

Dziat pomocy technicznej:
tel.: 22 257 84 58
serwis@avt.pl

Znajdz nas na

AVT Korporacja zastrzega sobie prawo do wpr iazmian bez upr.

AVT

Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
pojemnikow na odpady. Obowiazkiem
uzytkownika jest przekazanie zuzytego
sprzetu do wyznaczonego punktu zbiérki w
celu recyklingu odpadéw powstalych ze
. Pt elektrycznegoi elektronicznego.

Montaz i podtgczenie urzqdzema niezgodny z instrukcjq, samowolna zmiana czescr sktadowych oraz jakiekolwiek przerébki konstrukcyme mogq. spowodawac uszkodzeme

urzgdzenia oraz narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajqce w taklm przypadku pmducent i jego autoryzowam pr
szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub niepr ]
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