PROJEKTY

Moduty rozszerzen
dla Raspberry Pi (3)

RaspbPl_DI016, RaspbPl_HUB, RaspbPl_DCM

Komputerek Raspberry Pi staje sie coraz popularny, zakres jego
aplikacji rosnie niemal w tempie, geometrycznym. Oprdcz typowych
funkcji multimedialnych coraz czesciej budowane sq rézne aplikacje

sterujqce miedzy innymi do zastosowania w automatyce domowej.
Dla ulatwienia ich wykonywania opracowano szereg modulow

. . .. . . 2 * Zasilanie z ptytki Raspberry Pi.
rozszerzen. Rowniez my mamy propozycje dla uzytkownikow  prwwesmmmesers

Raspberry Pi.

Rekomendacje: plytki rozszerzajq mozliwosci aplikacji Raspberry Pi,
ulatwiajq jego zastosowanie w ukladach sterujqcych.

RaspbPI_DIO16: plytka cyfrowych
portow I/O

Przedstawiona plytka umozliwia roz-
szerzenie funkcjonalnoéci GPIO Raspberry
PI o dodatkowe 16 wejsé/wyjs¢ cyfrowych
w standardzie 3,3 V. Ptytka wymaga Raspber-
ry Pi Rev2. o rozmieszczeniu sygnalow GPIO-
-P1 przedstawionym w tabeli 1. Wykorzysty-
wany jest interfejs SPI oraz zasilanie 3,3/5 V.

Uklad oparty jest o uniwersalny uklad
scalony ekspandera GPIO z interfejsem SPI
typu MCP23S17. Ma on mozliwo$¢ usta-
lenia adresu za pomoca linii A0...A2, co
umozliwia zwigkszenie liczby ekspanderéw
dotgczonych do wspélnej magistrali SPI do
o$miu. Dla utatwienia obstugi programowe;j
ekspander ma mozliwo$¢ generowania prze-
rwan na podstawie pozioméw na wyprowa-
dzeniach portow A i B.

Schemat ideowy plytki ekspandera por-
tow I/O pokazano na rysunku 1. Typows apli-
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kacje uktadu U1 uzupelniajg uklad generatora
sygnatu zerowania U2, uktad stabilizatora U3
3.3V, wraz z mozliwo$cig wyboru zrodla zasi-
lania, zworg PS - pomiedzy 3.3 V z Raspberry
PL a 3.3 V ze stabilizatora U3. Wybér Zrodla
zasilania zalezy od obcigzenia wyj$¢ ukfadu,
kazde z wyjs¢ MCP moze by¢ obcigzone pra-
dem 25mA, pod warunkiem nieprzekraczania
sumarycznego pradu 125 mA wyprowadzenia
VCC oraz traconej w uktadzie mocy. Dodatko-
we kilkadziesigt mA stanowiloby niepotrzeb-
ne obcigzenie wewnetrznego stabilizatora
PIL. Obecno$¢ zasilania sygnalizuje dioda LD.
Sygnaty IO portéw U1l wyprowadzone s na
zlacza PA, PB typu IDC10. Zwory CE0,CE1
umozliwiajg wybér kanalu interfejsu SPI
(domyslnie zwarte CEO, interfejs 0). Zwory
A0..A2 ustalaja adres uktadu U1 (domy$lnie
wszystkie trzy s zwarte, adres 0x20). Na zla-
cze INT wyprowadzone sg generowane przez
U1 przerwania.

W ofercie AVT*

AVT-5412 A

Podstawowe informacje:

* 16 dodatkowych wejs¢/wyjs¢ cyfrowych
CMO0S/3,3 V.

* Na bazie ekspandera I/O typu MCP23S17.

* Sterowanie za pomocg SPI, adres ustalany
sprzetowo za pomocy zworek.

Rezystory:

R1: 2,2 kQ (SMD 0805)

R2...R4: 10 kQ (SMD 0805)

Kondensatory:

C1...C3: 0, 1 wF (SMD 0805)

C4, C5: 10 pF (SMD 0805)

Potprzewodniki:

LD: dioda LED SMD

U1: MCP23S17 (SO28W)

U2: MCP100T (SOT-23)

U3: LM1117-3.3 (SOT-223)

Inne:

AO0...A2, CEO, CE1: zwora

GPIO CONN: ztacze IDC26, przelotowe

INT: ztacze SIL2 2,54 mm (opcja)

PA, PB: zfacze IDC10 katowe, z obudowa
PS: ztacze SIP3 katowe, ze zworg

ftp://ep.com.pl, user: 41650, pass: 742qofb6
e wzory ptytek PCB

e karty katalogowe i noty aplikacyjne elemen-
tow oznaczonych w Wykazie elementéw

kolorem czerwonym
(wymienione artykuty s3 w catosci dostepne na CD)
AVT-5402/2 Moduty rozszerzer dla Raspberry

Pi (2) — Plytka do komunikacji
szeregowej EP 7/2013

AVT-5402  Moduty rozszerzen dla Raspberry
Pi (1) — Piytka stykowa, modut
1/0, modut wejs¢ analogowych
EP 6/2013

* Uwaga:

Zestawy AVT moga wystepowac w nastepujacych wersjach:
AVT xxxx UK to zaprogramowany uktad. Tylko i wytacznie. Bez
elementow dodatkowych.
plytka drukowana PCB (lub ptytki drukowane, jesli
W opisie wyraznie zaznaczono), bez elementéw
dodatkowych.
AVT xxxx A+ plytka drukowana i zaprogramowany ukfad (czyli
potaczenie wersji A i wersji UK) bez elementow
dodatkowych.
plytka drukowana (lub ptytki) oraz komplet
elementéw wymieniony w zatgczniku pdf
to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli
elementy wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na
uwadze, ze o ile nie zaznaczono wyraznie w opi-
sie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementow
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione
w zataczniku pdf
AVT xxxx CD oprogramowanie (nieczesto spotykana wersja, lecz
jesli wystepuje, to niezbedne oprogramowanie
mozna Sciggnac¢, klikajac w link umieszczony
w opisie kitu)
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kaz-
da wersja ma zataczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania
zamoéwienia upewnij sig, ktérg wersje zamawiasz! (UK, A, A+,
B lub Q). http://sklep.avt.pl

AVT xxxx A

AVT xxxx B

AVT xxxx C

Uktad zmontowano na niewielkiej, dwu-
stronnej plytce drukowanej. Rozmieszczenie
elementéw przedstawia rysunek 2. Montaz
nie wymaga opisu. Podobnie jak w wypadku
Arduino, jest mozliwe lgczenie plytek pro-
totypowych w stosy (,kanapki”), wymaga to
jednak odnalezienia zenskiego zlacza prze-
lotowego IDC26, co niestety nie jest tatwe.
Mozna je zastgpi¢ zlgczami przelotowymi
2xSIP10+IDC6 z Rev3 Arduino. Jezeli nie
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Moduty rozszerzen dla Raspberry Pi

Tabela 1. Rozmieszczenie sygnatéw GPIO1 na zfaczu P1

P1 GPIO
Pin Funkcja Pin
P1-01 3.3V 5V P1-02
P1-03 GPIO2(SDA) 5V P1-04
P1-05 GPI103(SCL) GND P1-06
P1-07 GPI04 GPI014(TXD) P1-08
P1-09 GND GPIO15(RXD) P1-10
P1-11 GP1017 GPI018 P1-12
P1-13 GP1027 GND P1-14
P1-15 GPIO22 GPIO23 P1-16
P1-17 3.3V GP1024 P1-18
P1-19 GPIO10(MOSI) GND P1-20
P1-21 GPI09(MISO) GPI025 P1-22
P1-23 GPI011(SCLK) GPIO8(CE0) P1-24
P1-25 GND GPIO7(CE1) P1-26
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Rysunek 1. Schemat ideowy ptytki modufu RaspbPI_DIO16
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Rysunek 2. Schemat montazowy ptytki
modutu RaspbPI_DIO16
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Rysunek 3. Konfiguracja
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Rysunek 4. Obstuga MCP23S17 poprzez WebIOPi
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jest wymagane ,kanapkowanie”, jako GPIO
lutujemy zenskie zlacze IDC26. Stabilnosé
mocowania plytki zapewnia kotek M3x8
pomiedzy Raspberry a DIO16. Nalezy pamie-
ta¢ o koniecznoéci wlutowania zwér CE0/1,
AO0...2 dla odpowiedniej konfiguracji ptytki.
Aby w praktyce najszybciej sprawdzi¢
dziatanie modutu, polecam wykorzystanie
WebIOPi (doktadny opis instalacji i uzyt-
kowania na htip://goo.gl/1fOKRi). Instalacja
z konsoli:
wget http://webiopi.googlecode.
com/files/WebIOPi-0.6.0.tar.gz
tar xvzf WebIOPi-0.6.0.tar.gz
cd WebIOPi-0.6.0
sudo ./setup.sh
Przed uruchomieniem serwera jest ko-
nieczna edycja pliku konfiguracyjnego (uzyt-
kownik administrator):
/etc/webiopi/config
Dopisanie linii w sekcji [DEVICE] (rysu-
nek 3):
gpio MCP32S17 slave:0x20
Zapisanie zmian w pliku i uruchomie-

nie serwera:
sudo /etc/init.d/webiopi start

Plik config z domyslnymi ustawieniami
dolaczony jest do dokumentacji projektu.
Po uruchomieniu przegladarki interneto-
wej, wpsianiu adresu http://localhost:8000/
(uzytkownik: webiopi, hasto: raspberry) i wy-
braniu linku Device Monitor, powinny by¢
widoczne odczyty z wejs¢ MCP23S17 (ry-
sunek 4) oraz powinien by¢ mozliwy zapis
wyjsc. Laczac odpowiednio wyprowadzenia
zlacz PA i PB mozna sprawdzi¢ poprawno$é¢
dziatania U1.

Oczywiscie, jest mozliwe uzycie WebIO-
Pi we wlasnych aplikacjach. Udostepnia ono
biblioteki dla ponad 30 typowych ukladéw
AD/DA/IO i przetwornikéw sygnatowych.
Doktadny opis zastosowania WebIOPi moz-
na znalez¢ w Wikipedii oraz pod adresem
http://goo.gl/pzyt9R.

4-portowy HUB USB zgodny
z Raspberry PI

Komputerek Raspberry PI wyposazo-
no w dwa porty do komunikacji szeregowej
USB. Po dotagczeniu klawiatury i myszy bra-
kuje wolnego portu dla pozostatych urza-
dzen, takich jak np. pamigé masowa, inter-
fejs Bluetooth, karta sieci bezprzewodowej,
czytnik pamieci itp. Jest jasne, ze mozna za
niewygérowang kwote kupi¢ gotowego huba
USB, ale znacznie ciekawiej jest zrobi¢ go
samodzielnie szczegélnie, gdy dysponujemy
Raspberry Pi w wersji ,A” z jednym portem
USB.

Schemat ideowy plytki HUB’a pokazano
na rysunku 5. Sercem urzadzenia jest Ul
— TUSB2046B, 4-portowy hub USB, z za-
rzadzaniem zasilaniem USB i wspdélpracyg
z zewnetrzng pamiecig konfiguracji. Do jego
poprawnej pracy jest wymagany sygnat zega-
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rowy 6 MHz, generowany za pomoca bloku
generatora z kwarcem XTAL1 i pojemnos-
ciami C3, C4. Uklad jest zasilany napieciem
3.3V ze stabilizatora U4, LD sygnalizuje jego
obecnoé¢. Poprawny reset po wigczeniu za-
silania zapewnia U3. Opcjonalna pamiec
konfiguracji U7, umozliwia konfiguracje
wlasnych PID/VID magistrali. Na plytce
przewidziano miejsce dla ukltadu 93LC46B.
Jezeli mamy zamiar poeksperymentowac
z ,wlasnym” hubem, nalezy zewrze¢ zworke
EXM do masy uaktywniajac uklad interfejsu
EEPROM. Domyslnie U7, R71 nie sg wluto-
wane, a zworg EXM zwieramy wyprowadze-
nie /EXTMEM do 3,3 V dezaktywujac uktad
interfejsu pamieci.

Sygnatl z nadrzednego portu USB (Host)
jest doprowadzony przez zlagcze mini USB
do portu ,,0” U1. Rezystory R1, R2 oraz kon-
densatory C1, C2 terminuja magistrale. Rezy-
stor R3 informuje Hosta o mozliwosci pracy
w trybie Full Speed. Uklad U2 — SN65220
— sluzy do zabezpieczenia magistrali USB
przed przepieciem. Plytke wyposazono
w opcjonalne zlacze USBI umozliwiajace
stale polaczenie Huba z RPi za pomocg prze-
wodéw wlutowanych w miejsce ztgczy USB
RPi.

Kazdy z 4 portéw USB ma elementy
terminujace magistrale (rezystory Rx1...4,
kondensatory Cx1, Cx2, gdzie x oznacza nu-
mer portu USB) oraz wilasne zabezpieczenie
przepieciowe SN65220. Jako gniazda wyj-
Sciowe USB1...4 zastosowano standardowe
gniazda USB tupu ,,A’. Zasilanie wyprowa-
dzane przez kazdy z portéw jest filtrowa-
ne za pomocg kondensatoréw CE11...41.
Uklad U1 ma mozliwo$¢ zarzadzania zasi-
laniem dotgczonych urzadzen USB. W tym
celu sg uzywane wyjscia sterujace /PWRON
(!PWNx) zalaczajace odpowiadnie, inteli-
gentne klucze U5, U6 oraz wejscia monito-
rowania przecigzenia zasilania !OVRCURR
(lovCx).
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TPS2062D zawiera dwa kompletne ukta-
dy kluczowania zasilania, oparte o tranzy-
stor MOSPFET z niewielka Rdson, uktad
monitorowania pradu zasilania z sygnaliza-

cja przekroczenia (warto$¢ ustalona, zalezna
od typu uktadu, dla TPS2062 to 1 A), bloka-
de przeplywu pradu wstecznego oraz uktad
rozladowania pojemnosci filtrujacych, gdy
klucz jest wylaczony. Przekroczenie dopusz-
czalnej wartosci pradu jest sygnalizowane
wyzerowaniem wyjsécia /FLTx, co informuje
U1l (TUSB2046B) o awarii zasilania portu
i powoduje ustaienie sygnatu /ENx, odlgcza-
jac przecigzony port USB od huba, nie powo-
dujac zaklécen w pracy pozostalych portéw
(o ile zasilacz ukladu wytrzyma krétkotrwa-
te, zwigkszone obcigzenie).

Jezeli nie przewidujemy koniecznosci
zabezpieczania portéw USB (aczkolwiek jest
to zalecane), w miejsce uktadéw U5 i U6 na-
lezy wlutowaé zwory Z5 i Z6 podajace sta-
le zasilanie USB. Rozwigzanie uproszczone
wydaje sie sensowne w wypadku urzadzen
typu klawiatura, mysz. Dla urzadzen ,.ekspe-
rymentalnych” warto zastosowaé uklad za-
bezpieczajacy tym bardziej, ze tylko nielicz-
ne fabryczne huby sg wyposazone w uklady
zarzadzania zasilaniem. Najcze$ciej zabez-
pieczenie ogranicza sie¢ do jednego, wspdl-
nego dla wszystkich portéw bezpiecznika
polimerowego.

Uklad uzupelnia zlacze zasilania PWR
umozliwiajace zasilanie naszego Huba i Ra-
spberry Pi z typowego zasilacza 5 V/3 A z na-
sadka zasilajagcg DC w miejsce niewygodnego
zlacza microUSB. Jest to szczegélnie istotne,
gdy do huba sa dotgczone dyski HDD lub
karty Wi-Fi wymagajace dostarczenia wiegk-
szej mocy, przekraczajacej mozliwosci Rasp-
berry. Wydajno$¢ pradowq zasilacza nalezy
dobra¢ w zaleznosci od szczytowego poboru
mocy urzadzen USB, aby wykluczy¢ niesta-
bilnos¢ zasilania skutkujgca zawieszaniem
sie lub restartami Pi.

W ofercie AVT*

AVT-5413 A

Podstawowe informacje:

* Rozszerzenie liczby interfejsow USB do 4
(USB Hub).

* Na bazie ukfadu TUSB2046B — 4-portowego
huba USB.

* Sterowanie za pomocg USB.

e Zasilanie z zasilacza 5 V/3 A (natezenie
pradu jest zalezne od rodzaju zasilanych
urzadzen).

* Zabezpieczenie linii interfejsowych przed
przepieciami.

Rezystory:

R1, R2, R13, R14, R23, R24, R33, R34, R43,

R44,: 27 Q (SMD 0805, 1%)

R3...R5: 1,5 kQ (SMD 0805, 1%)

R11, R12, R21, R22, R31, R32, R41, R42,

R51, R52, R61, R62: 15 kQ (SMD 0805, 1%)

R71: 1 kQ (SMD 0805)

Kondensatory:

C1...C4, C11, €12, C21, €22, C31, C32, C41,

C42: 22 pF (SMD 0805)

C5, C6, C51, C61: 10 wF (SMD 0805)

C7, C71: 0,1 pF (SMD 0805)

CE1: 220 wF/10 V (elektrolit.)

CE2, CE11, CE21, CE31, CE41: 47 pF/6,3 V

(SMD ,,B”)

Pétprzewodniki:

U1: TUSB2046B (TQFP32)

U2, U11, U21, U31, U41: SN65220DBV (SOT-

23-6)

U3: MCP100T (SOT-23)

U4: LM1117-3.3 (SOT-223)

U5, U6: TPS2062D (SO-8)

U7: 93LC46B (SO-8)

LD: dioda LED SMD

Inne:

EXM, Z5, Z6: zwora

P1: ztacze IDC26 przelotowe

P5: zlacze IDC8 przelotowe

PWR: ztacze zasilania DC NZZ

USB: zfacze USB Mini B

USB1...USB4: ztacze USB A

USBI: ztgcze IDC4

XTAL1: 6 MHz, kwarc HC49 niski

ftp://ep.com.pl, user: 41650, pass: 742qofb6

* wzory ptytek PCB

* karty katalogowe i noty aplikacyjne elemen-
tow oznaczonych w Wykazie elementéow

kolorem czerwonym
(wymienione artykuly sa w catosci dostepne na CD)
AVT-5402/2 Moduty rozszerzen dla Raspberry

Pi (2) — Ptytka do komunikacji
szeregowej EP 7/2013

AVT-5402  Moduty rozszerzen dla Raspberry
Pi (1) — Ptytka stykowa, modut
1/0, modut wejs¢ analogowych
EP 6/2013

* Uwaga:

Zestawy AVT moga wystepowad w nastepujacych wersjach:
AVT xxxx UK to zaprogramowany ukfad. Tylko i wyltacznie. Bez
elementéw dodatkowych.
plytka drukowana PCB (lub ptytki drukowane, jesli
W opisie wyraznie zaznaczono), bez elementow
dodatkowych.
AVT xxxx A+ plytka drukowana i zaprogramowany ukfad (czyli
potaczenie wersji A i wersji UK) bez elementéw
dodatkowych.
plytka drukowana (lub ptytki) oraz komplet
elementéw wymieniony w zataczniku pdf
to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli
elementy wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na
uwadze, ze o ile nie zaznaczono wyraznie w opi-
sie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementow
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione
w zataczniku pdf
AVT xxxx CD oprogramowanie (nieczesto spotykana wersja, lecz
jesli wystepuje, to niezbedne oprogramowanie
mozna $ciggna¢, klikajac w link umieszczony
w opisie kitu)
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kaz-
da wersja ma zataczony ten sam plik pdf! Podczas sktadania
zamowienia upewnij sig, ktorg wersje zamawiasz! (UK, A, A+,
B lub Q). http://sklep.avt.pl

AVT xxxx A

AVT xxxx B
AVT xxxx C

Uklad jest zmontowany na niewielkiej,
dwustronnej plytce drukowanej. Rozmiesz-
czenie elementéw pokazano na rysunku
6. Montaz jest typowy i nie wymaga opisu.
Uwagi odnosnie do zlgcz sa takie same, jak
dla modulu opisywanego wczesniej. W za-
leznosci od zastosowan mozna zamontowac
EEPROM U7 wraz z towarzyszacymi elemen-
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Moduty rozszerzen dla Raspberry Pi

tami. W prototypie zamontowane sg wszyst-
kie uktady ochrony przepieciowej oraz klucz
zasilania U6 dla portow USB3 i USB4. Por-

ty USB1 i USB2 majag wlutowang zworg Z5
i sg zasilane bezposrednio, z pominieciem
uktadu zabezpieczen (stuza do dotgczenia
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Rysunek 5. Schemat ptytki huba USB
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urzadzen o niskim prawdopodobienstwie

Polgczenie  USB

pomiedzy Raspberry a Hubem jest zrealizo-

wane przewodem spiralnym
USBA-USBBmini o dlugosci
15 cm.

Sterownik silnikéw

pradu stalego RaspbPI_
DCM

Plytka umozliwia
rozszerzenie funkcjonalno$ci

GPIO Raspberry PI o mozli-
wo$c¢ sterowania dwoma silni-
kami pradu stalego o $redniej
mocy (maksymalny prad ob-
cigzenia 2,8 A) zasilanych na-
pieciem z przedziatu 8...50 V.
Dodatkowo, jest mozliwe wy-
prowadzenie 8 sygnatéw GPIO
w standardzie 3,3 V dla wspél-
pracy z sensorami, dolgczenia
magistrali I°C oraz do komuni-
kacji szeregowe;j.

Plytka wymaga Raspberry
Pi Rev2. o przyporzadkowaniu
sygnaléow GPIO-P1 przedsta-
wionym w tab. 1. Uklad sterow-
nika silnika oparty jest o spe-
cjalizowany driver L6205 firmy
ST. Zawiera on wszystkie ob-
wody niezbedne dla sterowania
dwoma silnikami: dwa mostki
H zbudowane z tranzystoréw
MOSFET z niskim Rdson i bez-
stratnym ukladem pomiaru
pradu silnika niewymagajacym
zewnetrznych elementéw, logi-
ke zabezpieczajacg i pompe la-
dunku do sterowania mostkiem
H, wbudowane zabezpieczenia
przed przecigzeniem i prze-
grzaniem oraz wejsciowg logike
sterujaca.

Schemat ideowy plytki dri-
veréw silnikéw pokazano na
rysunku 7. Napiecie zasilania
silnika MVCC jest oddzielone
od napie¢ sterujacych i musi
pochodzi¢ ze zrédla zewnetrz-
nego. Napiecie MVCC, poprzez
zlagcze PWRM, zasila mostki H
uktadu U1. Diody D1 i D2, po-
jemnosci Cb i Cp oraz rezystor
Rp sg elementami przetwor-
nicy napiecia niezbednej dla
prawidlowego sterowania ,,gor-
nych” tranzystoréw mostka.
Kondensatory CE1,C2 odsprzg-
gaja zasilanie cze$ci mocy Do
U1-SENSEA
sgq dolaczone wyprowadzenia

wyprowadzenia

,dolne” mostka H, rezystory
RSA1 i RSB1 umozliwiajg po-
miar pradu silnika. Jezeli po-
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Rysunek 6. Rozmieszczenie elementow
modutu

W ofercie AVT*

AVT-5414 A

Podstawowe informacje:

* Mozliwos¢ sterowania dwoma silnikami
pradu statego.

* Napiecie uzwojen 8...50 V, prad obcigzenia
do 2,8 A.

* Na bazie ukfadu L6205, specjalizowanego
sterownika silnikdw.

e Zasilanie z ptytki Raspberry Pi i z zasilacza
zewnetrznego.

Wyiaz elementow:

Kondensatory:

C1, €2, CB: 220 nF (SMD 1206, 50 V)

CE1: 47 nF/50 V (elektrolit. low ESR)

CEA, CEB: 5,6 nF (SMD 1206)

CP: 10 nF (SMD 1206, 50 V)

Potprzewodniki:

D1, D2: LL4148 (SMD)

PW: dioda LED SMD

U1: L6205 (SO20W)

U2, U2: HC86 (SO14)

Inne:

DIO: ztacze SIP10/2,54 mm

GND, VCC: ztacze SIP8 2,54 mm

GPIO: zfacze IDC26

12C, SER: ztacze SIP4/2,54 mm

PWRM: ztacze MC1.5_381, kompletne

Rezystory:

R1: 1 kQ (SMD 1206)

REA, REB: 100 kQ (SMD 1206)

RP: 100 O (SMD 1206)

RSA1, RSB1: 1 Q (SMD 1206; 0,5 W opis

w tekscie)

RSA2, RSB2: zwora SMD, opis w tekscie

ﬂﬁﬂﬂ&@ﬁﬁﬁﬁﬂlﬂ!ﬁﬁﬂﬁﬁlllll

ftp://ep.com.pl, user: 41650, pass: 742qofb6

e wzory ptytek PCB

* karty katalogowe i noty aplikacyjne elemen-
tow oznaczonych w Wykazie elementéw

kolorem czerwonym
(wymienione artykuly s w cafosci dostepne na CD)
AVT-5402/2 Moduly rozszerzen dla Raspberry

Pi (2) — Plytka do komunikagji
szeregowej EP 7/2013

AVT-5402  Moduly rozszerzen dla Raspberry
Pi (1) — Plytka stykowa, modut
1/0, modut wejs¢ analogowych
EP 6/2013
* Uwaga:
Zestawy AVT moga wystepowaé w nastepujacych wersjach:
AVT xxxx UK to zaprogramowany uklad. Tylko i wylacznie. Bez elementéw
dodatkowych.
AVT xo0x A plytka PCB (lub plytki , jesli w opisie
wyraznie zaznaczono), bez elementéw dodatkowych.
AVT xxxx A+ plytka i uktad (czyli
wersji A i wersji UK) bez elementéw dodatkowych.
AVT xox B plytka drukowana (lub plytki) oraz komplet elementéw wymie-
niony w zafaczniku pdf
AVT xxxx € to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy
wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie
zaznaczono wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma obudowy
ani elementéw dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione
w zataczniku pdf
AVT xxxx CD ie (nieczgsto wersja, lecz jesli wyste-

puje, to niezbedne oprogramowanie mozna ciagna, Klikajac
w link umieszczony w opisie kitu)

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja ma

zataczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zamowienia upewnij sie, ktora

wersje zamawiasz! (UK, A, A+, B lub C). http://sklep.avt.pl
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Rysunek 7. Schemat ideowy ptytki PaspbPI_DCM

a
3 s
- s
a
o
5
p @
2 9]
u &
@ »
2.9t 5[] 3]
a9 & 9] 7]
14 ré 1 L‘C‘
x
S 00 <1 o
- [SFa)a)
Z0A40 4
o6Son  G5S9XE
o
Q ]
Q 000
|| D <] ~ o0+
[a] [a](&][a)[a!
Z Z|0|%[X
o~ O O[IED:
< |©
<8008l
2 %QQ%%EH?nnn
w O | x| ) O O] O O|O| OO
O|N| | ©|0|O
9[0000000000000
5lD000000000000
F«)lnr\|cn‘—mu>r\c»:‘8ﬁ
~ o| [+
81:0 686D
dald SlELERles
SE R CENEEEE

ELEKTRONIKA PRAKTYCZNA 9/2013




Moduty rozszerzen dla Raspberry Pi

o

]
GP10
o

2A 2B UM GND 1B 1

Dioda LD
powanie napiecia 3,3 V. Nalezy pa-

sygnalizuje wyste-

mieta¢, aby nadmiernie nie obcigzac
linii 3,3 V dolaczonymi czujnikami
(maksymalne natezenie pradu ob-
cigzenia wynosi 0k.100 mA), aby

[elelelelelel

90000000000
0 0/0/0 010100 000

Rysunek 8. Rozmieszczenie elementéw na ptytce

PaspbPI_DCM

miar nie jest potrzebny, nalezy zamontowac
zwory RSA2 i RSB2. Bramki U2-1 i U2-4
buforuja sygnaly sterujace ENx, a bramki
U2-2 i U2-3 neguja sygnal sterujgcy kierun-
kiem umozliwiajac sterowanie wej$é IN1/2x
w standardowej konwencji EN/DIR. Oprécz
sterowania silnikiem, modut umozliwia wy-
prowadzenie sygnaléw magistrali I’C, portu
szeregowego oraz niewykorzystanych GPIO
wraz z zasilaniem 3,3 V na zlgcza szpilko-
we zgodnie z ArduinoBricks, ulatwiajac
wygodne dolaczenie wspéltpracujacych czuj-
nikéw.

Uwaga: sygnaly GPIO Raspberry zgodne
sa ze standardem 3,3 V, dolaczenie napiecia
5 V moze spowodowac uszkodzenie GPIO.

c1i0
PHRM

CEL
1

nie przecigzy¢ wewnetrznego sta-
bilizatora Raspberry. Zlacze DIO
uzupelniono o piny zasilania. Utla-
twia to wyprowadzenie wszystkich
dostepnych sygnaléw GPIO za po-
mocg przewodu SIP10 np. do plytki
stykowej lub prototypowej.

Uktad

dwustronnej

zmontowano na niewielkiej,
plytce drukowanej, ktorej
schemat montazowy pokazano na rysunku
8. Montaz jest typowy i nie wymaga opisu.
Aby jak najszybciej przetestowaé dziatanie
modutu polecam uzycie WebIOPi (doktadny
opis instalacji i uzytkowania na hittp://goo.
gl/1fOKRi).

Instalacja za pomoca konsoli:
wget http://webiopi.googlecode.
com/files/WebIOPi-0.6.0.tar.gz
tar xvzf WebIOPi-0.6.0.tar.gz
cd WebIOPi-0.6.0
sudo ./setup.sh
Uruchomienie serwera:

sudo /etc/init.d/webiopi start

@ WeblIOPi | GPIO Header
[ e Back e Kk -
sav[][Esov
ECE cro2[T]Es v
ECE crio s[T] I cRounp
Eml ;o 2 ERIER vArT >
crouno [ Y varT rx
cpio 17[[1|[] cPro 18
ECH crro 27 EE] Y cRounp
ario 22 [ [ crio 23

sav[]cro22 [N

spi Mos| [ [T crounp

spimiso [ BB cPio2s [N

SPI SCLKE pL Y SPI CEO

crouno B [ sP1 ce1

Rysunek 9. Obstuga DCM poprzez
WebIOPi

Po przejéciu do przegladarki interneto-
wej pod adres http://localhost:8000/ (uzyt-
kownik: webiopi, hasto: raspberry) i wy-
braniu linku GPIO, powinny by¢ widoczne
odczyty z wejs¢ GPIO (rysunek 9) oraz po-
winien by¢ mozliwy zapis wyjé¢. Ustawiajgc
GPIO17 i GPIO18 oraz GP1I022 i GPIO23 jako
w wyjscia mamy mozliwos$¢ zalgczenia sil-
nika poprzez wysterowanie GPIO17/GPIO18
oraz sterowanie kierunkiem obrotéw za po-
moca poziomu na GPIO22/GPIO23.

Adam Tatus, EP

REKLAMA
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