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AVT Karta wyjsé przekaznikowych
531 sterowana przez Rs485

Karta wyjsc przekaZnikowych zawiera
osiem przekainikéw o obcigzalnosci
stykow rownej 8 A. Moze stuzy¢ do
zatgczania odbiornikow zasilanych
napigciem statym lub zmiennym o
maksymalnej wartosci np. 220 VAC.
Przekazniki posiadajq jeden styk
przetqczny, co umozliwia zasilanie ®
dotqczonego urzqdzenia, gdy
cewka przekaZnika jest zasilana
(NO) lub gdy przekaznik jest w
spoczynku (NC). Uktady
sterujgce sq odseparowane
galwanicznie od uktadow wykonawczych. Karta
umozliwia komunikacje dwustronng, dzigki czemu mozna
sprawdzic¢ stan wszystkich przekaZnikow.

------
-~

Rekomendacje: Urzqgdzenie szczegdlnie polecane osobom, ktdre zajmujq sig
przesytaniem danych na duze odlegtosci z relatywnie duzq predkosciq.
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osiem wyjs¢ przekaznikowych o obcigzalnosci 8A
* wspdlpraca z konwerterem RS232<->RS485 AVT530  (1200,8,N,1)
» wspdlpraca z oSmioma modutami z serii “Klocki RS485”
» dwukierunkowa komunikacja w systemie RS485 poprzez wspdlng magistrale dwuprzewodowa
* mozliwosé zbudowania sieci o maksymalnej dtugosci do 1200 m.
zasilanie: 12...15VDC

Opis uktadu L —

Schemat elektryczny karty przekaznikéw jest przedstawiony na rys. 1. Gléwnym elementem jest mikroprocesor
PIC16F84A, ktéry odpowiada za odbidr oraz nadawanie danych poprzez interfejs RS485 oraz - w zaleznosci od
odebranych danych - odpowiednio steruje przekaznikami. Procesor pracuje z zewnetrznym oscylatorem o
czestotliwosci 4 MHz, do zerowania procesora zastosowano specjalizowany uktad DS1813 (US3). Przekaznikami
steruje mikrokontroler za posrednictwem wzmacniaczy tranzystorowych zawartych w uktadzie ULN2803A (US4).
Uktad ten zawiera osiem tranzystor6w z rezystorami bazowymi, dzigki ktérym mozna sterowac je bezposrednio z
wyj$¢ mikrokontrolera. Dodatkowo obwéd kolektorowy kazdego tranzystora jest zabezpieczone za pomoca diod
przed uszkodzeniem wywotanym przepieciami, ktére w przypadku sterowania cewek przekaznikéw na pewno
wystapia. Diody te zwieraja napigcia wyzsze niz napigcie panujace na wejsciu COM. Jako przekazniki wykonawcze
zastosowano przekazniki typu RM96P o jednym styku przetacznym i maksymalnym przelaczanym pradzie rtéwnym
8 A. Przekazniki umozliwiajg zalaczanie odbiornikow zasilanych zaréwno napigciem przemiennym jak i statym. Do
sygnalizacji zataczenia przekaZnika zastosowano diody Swiecace D1...D8. Dioda zostaje zapalona w momencie
zataczenia przekaznika. Rezystory R1..R8 ograniczaja prad plynacy przez te diody. Za konwersje sygnatow
pojawiajacych si¢ w linii transmisyjnej na standard TTL odpowiada uktad MAX485 (US2). Dokonuje on réwniez
konwersji z pozioméw TTL na poziomy RS485. W czasie spoczynku uktad ten znajduje si¢ w trybie odbiornika,
poniewaz na wejsciach DE i |RE panuje stan niski wymuszony przez wyjscie procesora. Przelaczenie w tryb
nadawania uktadu MA X485 nastepuje tylko na czas wysytania danych przez kartg, nastgpnie zostaje przywrécony
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tryb odbioru, aby nie blokowac linii transmisyjnej. Dodatkowy rezystor R11 odpowiada za dopasowanie linii i
powinien by¢ zamontowany jedynie w jednym module, najbardziej oddalonym od nadajnika (konwertera RS232<-
>RS485, AVT-530, EP6/2003). O jego montazu nalezy jednak zdecydowac po podigczeniu wszystkich modutéw,
gdyz podczas testéw okazat si¢ zbedny. Zworka JP1 stuzy do zmiany podstawowego adresu, pod ktérym bedzie
zglaszata si¢ karta przekaznikéw. Natomiast zworka JP2 umozliwia powrét do podstawowego adresu urzadzenia.
Rezystory R9 i R10 stuzg jako rezystory podciagajace wejscia RA3 i RA4 do plusa zasilania. Do stabilizacji napigcia
zasilajacego zastosowano monolityczny stabilizator typu LM7805. Do filtracji napigcia zastosowano kondensatory
Cl..C4.

Montaz i uruchomienie  ——

Karta przekaznikéw zostala zmontowana na plytce jednostronnej, przez co bylo konieczne umieszczenie dwéch
zworek (rozmieszczenie elementéw na plytce przedstawiono na rys. 2). Montaz elementéw nalezy zaczaé od
wykonania tych wiasnie zworek, astgpnie nalezy wlutowac rezystory (bez rezystora R11), podstawki pod uktady
scalone i kondensatory. Stabilizator napigcia (US5) nalezy zamontowaé na lezaco, dlatego wczesniej trzeba zagiac
jego wyprowadzenia pod katem 90°. W kolejnym etapie nalezy wlutowaé przekazniki P1..P8, zlacza
CONI...CON10izworki JP1iJP2. Diody swiecgce nalezy zamontowaé na samym koncu, aby dopasowac wysokos¢
ich zamontowanie do ewentualnej obudowy. Po prawidlowym zmontowaniu uktadu mozna przejs¢ do sprawdzenia
jego funkcjonowania. W tym celu do ztacza CONO nalezy podiaczy¢ napigcia zasilania o wartosci okoto 12 V, nalezy
przy tym zwrécié szczegdlng uwage na polaryzacj¢ przytozonego napigcia, gdyz karta nie posiada zabezpieczenia
przed odwrotng polaryzacjg. Do zlacza CON10 nalezy podlaczy¢ przewody wspdlnej dla wszystkich modutéw
magistrali, zwracajac przy tym uwage na sposob podiaczenie (A do A, B do B).
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementéw na plytce drukowanej

Obstuga karty przekaznikow

Transmisj¢ danych oparto na standardowych znakach ASCII, przez co do obstugi systemu nie trzeba stosowac
dodatkowego oprogramowania. Do komunikacji wystarczy dowolny komputer wyposazony w port szeregowy, jako
aplikacje sterujaca mozna zastosowa¢ dowolny program terminalowy (Terminal dla DOS, HyperTerminal pod
Windows lub inny). Przedstawiony opis sposobu komunikacji moze by¢é wykorzystany do stworzenia wiasnej
aplikacji sterujacej modutami. Transmisja nie jest zabezpieczona przed btedami, gdyz ilos¢ transmitowanych danych
jest nie wielka, co przy wolnej transmisji dodatkowo ogranicza mozliwos¢é powstania bigdéw. Aby mie¢ pewnosc,
czy wystane dane dotarty odpowiednio do uktadéw wykonawczych kazdy z nich umozliwia odczyt wczesniej
zapisanych danych, dzigki czemu jest mozliwa ich weryfikacja przez komputer sterujacy. Ponadto w kazdej chwili
mozna sprawdzié stan wejs¢ lub wyjsé dowolnego modutu i upewnicé si¢, ze wydana komenda zostata wykonana.

Karta przekaznikéw posiada adres odpowiadajacy cyfrze “1” (w kodzie ASCII), dlatego jakiekolwiek dziatania jej
dotyczace mogg by¢ wykonane po podaniu tego adresu. Stan przekaZnikéw moze by¢ zmieniany pojedynczo,
niezaleznie dla kazdego przekaznika lub grupowo podajgc w jednym pakiecie danych stany wszystkich
przekaznikéw. Dodatkowo mozliwy jest takze odczyt stanu dowolnego przekaznika, jak réwniez wszystkich
jednoczesnie. Kazda komenda rozpoczyna si¢ od znaku ESC (klawisz Escape na klawiaturze), nastgpnie nalezy
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podac adres karty i rozkaz, jaki ma by¢ wykonany. Zestaw wszystkich komend umozliwiajacych sterowaniem kartg
przekaznikéw oraz przyktadowe poleceniaireakcjakarty na nie przedstawiono w tab. 1.

Zataczenie jednego przekaznika

ESC 1w n1enter
n-numer przekaznika(1...8)

Przyktad: ESC 1 w 3 1 enter wiacza przekaznik numer 3

rees

Zataczenie przekaznika o numerze “n
n=1...8(odpowiednio 1=przekaznik 1,
2=przekaznik 2 itd.)

Wytaczenie jednego przekaznika

ESC 1 wn 0 enter
n-numer przekaznika(1...8)

Przyktad: ESC 1 w 4 0 enter wytacza przekaznik numer 4

et

Wytaczenie przekaznika o numerze “n
n=1...8(odpowiednio 1=przekaznik 1,
2=przekaznik 2 itd.)

Ustawienie standw wszystkich
przekaZznikow jednocze$nie

ESC 1wa s1s2s3s4s5s6s7s8 enter
s1...s8 moga by¢ réwne 0 lub 1 (ASCII)

Przyktad: ESC 1 w a 11110000 enter

Witacza przekaZzniki o numerach 1...4 i wytacza przekazniki o numerach 4...8.

Ustawia stany dla wszystkich przekaznikéw
jednocze$nie. Parametry s1...s8
odpowiadaja stanom odpowiednich
przekaznikdw(s1 odpowiada stanowi
przekaznika P1, s2 stanowi przekaZnika P2,
itd.). Parametr g rowny 1(ASCII) pOWOdUJe
zatgczenie, a rowny 0(ASCII) wytgczenie
przekaznika.

Odczyt stanu jednego przekaznika

ESC 1rn enter
n-numer przekaznika (1...8)

Przyktad: ESC 1 r 5 enter
odczytuje stan przekaZnika o numerze 5

Zwraca informacije o stanie wskazanego w
parametrze “n” przekaznika. Jesli przekaznik
jest wigczony, to zwraca 1(ASCI), jesli

wyfaczony, to 0(ASCII)

Odczyt standw wszystkich przekaznikéw

ESC 1raenter

Przyktad: ESC 1 r a enter
odczytuje stany wszystkich przekaznikow

Zwraca informacije o stanie wszystkich
przekaznikéw, do modutu sterujagcego
wysytane jest 8 znakéw. Jesli przekaznik
jest wigczony, to zwraca 1(ASCI), jesli
wytgczony, to 0(ASCII).

Tab.1 Zestawienie wszystkich komend umozliwiajacych sterowanie kartg przekaznikow

Wykaz elementow L —

Rezystory UST: e, PIC16F84A zaprogramowany
US2: e MAX485
USS: s DS1813
US4 s ULN2803A
USDi e LM7805
Inne
JP1, P2 jumper 3x1 + zworki
CONT...CONB: ..o ARK3(5mm)
CON9, CONTO: ... ARK2(5mm)
P1 P8 RM96P-12V
Podstawki: .........ccoerriecrenne. DIP8-1szt., DIP18-2szt.

Polprzewodnlkl

D1..D8: e diody Swiecgce 5 mm

Zestaw powstat na podstawie projekiu o tym samym tytule opublikowanego w Elekironice Praktycznej 7/03

PRI

www.ep.com.pl

Oferta zestawdéw do samodzielnego montazu dostepna jest na stronie internetowej www.sklep.avt.pl

%roducent:

AVT-Korporacja sp. z 0.0

tel.: (22) 257-84-50  ul. Leszczynowa 11
fax: (22) 257-84-55  3-197 Warszawa

Dziat pomocy technicznej:
tel.:(22) 257-84-58
serwis@avt.pl
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