Dekodery akcesoriow DCC

Kontroler czterech semaforow
2-komorowych

Kontroler jest przygotowany sprzeto-
wo do funkcji automatycznego wlaczania
sygnalu S1 po minigciu przez lokomotywe
sygnalizatora (dla sygnalizatoréw 1 i 2) oraz
do bezposredniej wspoélpracy z programem
GbbKolejka.

Schemat ideowy sterownika umieszczo-
no na rysunku 7. Budowa uktadu jest bardzo
podobna do sterownika semaforéw 3-komo-
rowych. Rézny jest tylko sposéb sterowania
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przekaznikami (z wyjs¢ sygnalu czerwonego,
a nie dedykowanego wyj$cia) oraz liczba de-
tektoréw zajetosci toréw (cztery, a nie dwa).
Ze wzgledu na zbyt matq liczbe nézek pro-
cesora, semafory 3 i 4 nie bedg mialy funkcji
automatycznego wlgczania sygnalu S1 po
odjezdzie lokomotywy. Wskazane jest zatem
zastosowanie wyjs$¢ do obstugi sygnaléw ma-
newrowych lub tor6w dla ruchu towarowego.
W aktualnej wersji oprogramowania funkcja

AVT
5248

automatycznego generowania sygnalu S1
nie jest obstugiwana, dlatego zapraszam na
strong www.kolejki.eu (menu ,Elektronika”)
w celu aktualizacji oprogramowania.

Montaz

Schemat montazowy umieszczono na
rysunku 8. Montaz dekodera i typ obudowy
jest taki sam, jak dekodera semaforéw 3-ko-
morowych (KM-35). Pod procesor nalezy
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PROJEKTY

foréw i tarcz ostrzegawczych, to nie trzeba

dopuszczalnego pradu, dlatego jest nara-

zastosowaé podstawke, co umozliwi fatwg

montowaé przekaznikéow do obwodéw ob-

zony na uszkodzenia. Podstawka zapewni

Podstawka jest

takze zalecana pod ULN2803. Bufor ten nie
ma zabezpieczenia przed przekroczeniem

wymiane oprogramowania.

stugujacych tarcze (przed tarcza lokomotywa

fatwa wymiane uszkodzonego uktadu. Jesli

nie zatrzymuje sig). Warto jednak podiaczy¢

dekoder bedzie stosowany do obstugi sema-
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Rysunek 7. Schemat ideowy kontrolera czterech semaforéw 2-komorowych
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Rysunek 8. Schemat montazowy kontrolera czterech semaforéw 2-komorowych

obwdd wykrywania zajetosci toru. Trzeba
jednak pamieta¢, aby zewrze¢ odpowiednie
styki przekaznika, tak aby na tory byl poda-
wany sygnal symetryczny. W takiej sytuacji
nie sg tez potrzebne diody odpowiedzialne
na generowanie tegoz sygnalu. Zalecam jed-
nak zostawi¢ diody, bo sygnal zajetosci toru
moze by¢ przydatny do okreslenia polozenia
pociggu na makiecie przez dekoder informa-
cji zwrotnej.

Uruchomienie

Poczatkowa faza uruchamiana jest taka
sama, jak dekodera uniwersalnego. Przed
umieszczeniem zaprogramowanego proce-
sora w podstawce zwieramy wyprowadze-
nie 14 z 2 podstawki pod U5. Przekaznik
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PK1 powinien sie zalaczy¢. PK2 sprawdza-
my zwierajac wyprowadzenie 14 z 9. Warto
sprawdzi¢ czy po zadzialaniu przekaznika
sygnal na torze jest asymetryczny. Mozna to
sprawdzi¢ oscyloskopem lub uzywajgccloko-
motywy z wlaczona funkcja ABC. Wymusza-
jac przeplyw pradu (minimalnie 1 mA) przez
D13 (lokomotywg lub rezystorem 1...10 kQ)
sprawdzamy, czy na wyprowadzeniu 3 pod-
stawki U5 pojawil sig¢ poziom niski. Podob-
nie sprawdzamy drugi obwéd wykrywania
lokomotywy. Przekaznik przez wigkszosé
czasu jest zalgczony (przekaznik jest zala-
czany przez caly czas wys$wietlania sygnatu
S1), a rezystor R12 ogranicza jego prad do
ok. 70% wartos$ci maksymalnej. C8 likwiduje
krétkie impulsy pojawiajace sie podczas pra-

Wykaz elementéw
Rezystory:
R1, R6, R11, R14: 22 Q (1206)
R2, R4, R7...R9: 1 kQ (1206)
R3: 100 Q (1206)
R5:330 Q (1206)
R10, R12: 10 kQ (1206)
R13: 100 kQ (1206)
Kondensatory:
C10, C11: 1 wF (1206)
C3, C4: 10 pF/16 V (1210)
C1,C2, C7...C9: 10 pF/25V
C5, C6: 22 pF (1206)
Pétprzewodniki:
D1, D3, D9, D12, D27, D28: S380 (mostek
prostowniczy)
D2, D10, D21, D26, D29, D30: BAS85
D4...D7, D13...D25: SM4007
D8: dioda LED SMD zielona
D11: dioda LED SMD czerwona
T2: BC817
U1: 78L05 (SO8)
U2, U6, U8, U9: LTV357T
U3: TLP521
U4: 6N137
U5: PIC16F84
U7: ULN2803
Inne:
F1: bezpiecznik
Q1: kwarc 8 MHz
JP3: zworka
J1,J3: ARK2
J2,14..)10: ztacza
PK1...PK4: przekaznik PK_G6H-2-100

Tabela 3. Przyporzadkowanie sygnatow
do rozkazéw sterujacych zwrotnicami

dla adresu réwnego 1

nr zwrotnicy | nr semafora sygnat
.5-" 1 S1 (czerwone)
WS+ 1 S2 (zielone)
.6-" 2 S1 (czerwone)
6+ 2 S2 (zielone)
W1 3 S1 (czerwone)
S+ 3 S2 (zielone)
8" 4 S1 (czerwone)
W8+" 4 S2 (zielone)

cy programu. Obwdd C7, C9, R10 realizuje

takq sama funkcje dla semafora numer 2.
Uwaga! Zaleznie od typu procesora

i funkcji ktére chcemy uzyska¢ mozna uzyc

r6znych programow (patrz tabela 1).

Obstuga

Programowanie adresu dekodera jest
takie samo, jak dekodera semaforéw tré6jko-
morowych. Do rejestru CV546 nalezy wpisac
liczbe 8 lub 0, zaleznie od tego czy chcemy
zapamietywaé stan semafora w EEPROM,
czy nie. Przyporzadkowanie sygnaléw do
rozkaz6w sterujacych zwrotnicami dla adre-
su réwnego 1 umieszczono w tabeli 3.
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Na CD: karty katalogowe i noty aplikacyjne elementow
oznaczonych na wykazie elementéw kolorem czerwonym
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