PROJEKTY

Pojazd integracyjny

Niektérzy z nas pamietajq czasy
zabawek zdalnie sterowanych
poprzez kabel zakoniczony
kierownicq. Chociaz w obecnych
czasach kupno gotowego
zdalnie sterowanego MONSTER
TRUCK a nie sprawia wiekszego
problemu, to samodzielne
skonstruowanie zabawki bedqcej
niespelnionym marzeniem

z dziecinistwa na pewno
przysporzy wiele satysfakcji.
Taki pojazd zbudowany przez
tate znajdzie z calq pewnosciq
honorowe miejsce na pdlce

w pokoju dziecka. A tata, po
kryjomu, albo pod nieobecnosé
pociechy, na pewno bedzie to
miejsce czesto odwiedzal.
Rekomendacje:

nasi Czytelnicy, w przewazajqcej
wigkszosci profesjonalni
elektronicy, szczegdlnie ceniq
sobie w EP projekty trudne,
rozwijajqce ich wiedze. Warto
jednak znalezé troche czasu
dla maloletniego syna i zrobié
razem z nim ten prosty,

a jakze atrakcyjny projekt.
Wspdlnie wykonany pojazd silnie
zintegruje tatusia z synkiem.

AVT-5165

W ofercie AVT:

Ukfad jest prostym sterownikiem pojazdu
mechanicznego, sterowanym bezprzewodowo,
o zasiegu kilkudziesieciu metrow. Zostat zre-
alizowany z wykorzystaniem popularnych ko-
stek: kodera MC145026 i dekodera MC145027.
Konstrukcje udato sie uprosci¢ do niezbednego
minimum, a to dzieki zastosowaniu gotowych
modutéw nadajnika i odbiornika, niewyma-
gajacych jakiegokolwiek strojenia czy regula-
cji. Schemat elektryczny ukfadu pokazano na
rys. 1. Podzielono go na dwie czesci: nadawcza
oraz czes¢ odbiorcza, sterujacg pracg silnikow
napedowych.

W momencie nacisniecia przycisku w pilocie,
nastepuje wysylanie przez jego antene zmo-
dulowanej fali no$nej. Przy pomocy zworek J1
ustalamy adres w nadawanym sygnale. Sygnat
radiowy odebrany przez odbiornik zostaje zde-
modulowany i nastepnie przekazany w postaci

AVT-5165A — plytka drukowana  AVT5165B — ptytka drukowana + elementy (bez silnikéw i kot)

PODSTAWOWE PARAMETRY

wo, hamowanie
« O$wietlanie drogi diodami LED

* Plytki 0 wymiarach: pojazd — 150x124 mm (obrys), pilot - 57x37 mm
« Zasilanie: pojazd — 4 baterie/akumulatory 1,5 V (AA), pilot — bateria 9 V (6F22)
« Funkcje: jazda na wprost, jazda do tytu, skrgt w lewo, skret w prawo, zawracanie w lewo, zawracanie w pra-

PROJEKTY POKREWNE wymienione artykuty sg w cafosci dostgpne na CD

Tytut artykutu Nr EP/EdW Kit
Zabawka sterowana pilotem RC5 EdW 3/2001 | AVT-2441
Komputerowy sterownik (modelu) czotgu EdW 12/2002 | AVT-2653
Programowany sterownik do zabawek i modeli EdW 6-7/1996 | AVT-2047
Zabawka — programowany pojazd EP 2-3/2002 | ---

Ukfad radarowy do modeli pojazdow

EdW 11/1996 | ---

Sterownik silnikow krokowych do napgdu modeli

EdW 10/1996 | ---

Aparatura do zdalnego sterowania

EdW 1/1997 | ---
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cyfrowej na wejscie dekodera MC145027. De-
koder dokonuje poréwnania odebranej trans-
misji z kodem ustawionym na jego wejsciach
adresowych. Jezeli wynik poréwnania okaze sie
pozytywny, to na odpowiednim wyjsciu uktadu
odpowiadajagcym  przycisnietemu  przyciskowi
w pilocie, na czas transmisji, zostanie ustawio-
ny stan niski.

Sterownik jest przystosowany do wspotpracy
z najprostszym mozliwym uktadem napedo-
wym. Pojazd jest napedzany i jednoczesnie kie-
rowany za pomocg dwoch niezaleznych silnikéw.
Kazdy z nich napedza jedno koto, a réznica
predkosci obrotowej powoduje zmiany kierun-
ku ruchu pojazdu. Rozwigzanie takie eliminuje
konieczno$¢ stosowania skomplikowanego me-
chanizmu skrecania kot przednich. Do zmiany
kierunku obrotow silnika przy pomocy dwoéch
sygnatéw cyfrowych TTL wykorzystano uktad
BA6418 (U3). Sygnaly te podawane sg na wej-
scia Rin oraz Fin2 uktadu U2 przez tranzystory
T3 i T4 dla silnika M1 oraz analogiczne wejscia
ukfadu U3 i tranzystory T1 i T2 dla silnika M2.
Dodatkowo pojazd zostat wyposazony w dwie
diody LED, ktére dotaczono bezposrednio do
wyprowadzen silnikow za posrednictwem re-
zystoréw R7 i R8. Oswietlajg one droge przed
pojazdem podczas jazdy na wprost.

Uktad zdalnego sterowania umozliwia naste-
pujace akcje pojazdu:
* jazda na wprost (przycisk S1),
* jazda do tytu (przycisk S4),
* jazda w lewo (przycisk S1+S2 — aktywny tyl-

ko silnik M1),
* jazda w prawo (przycisk S1+S3 — aktywny

tylko silnik M2),
* zawracanie w lewo (przycisk S2 — aktywne

silniki M1 i M2 w przeciwnych kierunkach),
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Pojazd integracyjny
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Rys. 1. Schemat elektryczny a) nadajnik, b) odbiornik/sterownik silnikow

Fot. 2. Przerébka serwomechanizmu - de-

montaz plytki z elektronika Fot. 3. Przerébka serwomechanizmu — usuniecie blokady na zebatce
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PROJEKTY

W razie probleméw z nawigzaniem komunikacji pilota i odbiornika nalezy R1 (12k) w nadajniku, zamieni¢ na rezystor 22k.

WYKAZ ELEMENTOW obudowa typu Z55 C2:22 nF

Nadajnik zatrzask baterii 9 V C3: 100 nF
Rezystory wiacznik MTS102 C4, C5: 47 wF/25V
R1: 12 kQ listwa goldpin 2x5 + jumper Potprzewodniki
R2: 41 kQ antena U1: MC145027
Kondensatory U2, U3: BA6418
C1: 10 nF Odbiornik T1...T4: BC557
C2: 100 wF/25V Rezystory D1, D2: LED f10 biafa
Potprzewodniki R1...R4: 10 kQ Inne
U1: MC145026 R5: 51 kQ modut odbiorczy RX433
D1...D8: 1N4148 R6: 220 kQ listwa goldpin 2x5 + jumper
Inne R7, R8: 10 () antena
modut nadawczy TX433 Kondensatory koszyk baterii 4xAA
SW1...SW4: przyciski C1: 220 pF/25V wigcznik MTS102

Fot. 4. Serwomechanizm ztozony po prze-
rébce

Fot. 8. Dodatkowe akcesoria serwomechanizmu przydatne do montazu kot

Fot. 5. Serwomechanizm z przylutowanymi * zawracanie w prawo (przycisk S3 — aktywny  (chociazby na aukcjach internetowych) nie po-
przewodami zasilajacymi silnik M2 i M1 w przeciwnych kierunkach), winna nikomu nastreczy¢ wiekszych trudnosci
* hamowanie (przycisk S1+54). w zakupie. Szczegdlnie obiecujgco wypadty

Montaz i uruchomienie
W roli silnikow zastosowano dwa prze-

robione serwomechanizmy modelarskie,
ktorych cena byta do zaakceptowania,
w przeciwienstwie do drogich i trud-
nych do zdobycia odpowiednich silni-
kéw. Serwomechanizmy modelarskie,
po usunieciu czesci elektronicznej oraz
zabezpieczen mechanicznych, doskonale
nadaja sie do pracy w roli uktadéow na-
gauych, a ich ogromna dostepnosé

Fot. 7. Kota z ptytek CD zastosowane w modelu
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Rys. 9. Schemat montazowy nadajnika

préby z miniaturowymi serwomechanizmami
oferujgcymi niesamowity wrecz moment obro-
towy i duzg predkos¢ obrotowa. Serwa takie
sygnowane ,MADE IN CHINA" mozna zdoby¢
juz za kilkanascie ztotych. Przerobke serwome-
chanizmu zilustrowano na fot. 2...5. W pierw-
szej kolejnosci nalezy usuna¢ ptytke z elektro-
nikg oraz potencjometr (fot. 2). W przypadku
miniaturowych serwomechanizméw konieczne
bedzie obciecie szczotek potencjometru za po-
mocg ostrych szczypiec. Kolejny etap przeréb-
ki to usuniecie blokady mechanicznej. W tym
celu nalezy wyciac z zebatki blokade uniemoz-
liwiajaca jej petny obrét fot. 3. Widok serwo-
mechanizmu z usunietg blokadg mechaniczng
przedstawiono na fot. 4. Po takiej przerébce
pozostaje jeszcze przylutowanie przewodow
bezposrednio do silnika i ztozenie serwome-
chanizmu (fot. 5).

Waznym, z punktu widzenia mobilnosci po-
jazdu, sa kota. W modelu, jako przednie,
zastosowano kofa od kosiarki zakupio-
ne bez wiekszych probleméw w jednym
z hipermarketéw budowlanych. Rozwigzaniem
moga tez by¢ kotka od zepsutej zabawki fot. 6.
Mozna tez catkowicie samodzielne wyko-
na¢ kofa np. z ptyt CD. Pojazd z takimi
kotami, wyposazony dodatkowo w bez-
przewodowa kamere, przedstawiono na
fot. 7. Autor wykorzystat po dwie ptyty CD
sklejone ze sobg przy pomocy ,super kleju”.
Rozwigzanie takie zapewnito wiekszg sztywnosé
kota. Jako opone zastosowano fragment izolagji
elastycznego przewodu elektrycznego rozcietego
wzdtuz i przyklejonego do ptyty CD. Dzieki temu,
ze do kazdego serwomechanizmu jest dofaczo-
ny komplet réznorodnych mocowan i orczykdw
(fot. 8), nie powinnismy napotka¢ wiekszych
probleméw podczas mocowania dowolnego ro-
dzaju két do czesci napedowej naszego pojazdu.
Jako trzecie kétko skretne mozna zastosowac
tzw. kotko meblowe, réwniez dostepne bez wiek-
szych probleméw w hipermarketach czy skle-
pach meblowych. Rozmiar trzeciego kétka nalezy
dobra¢ odpowiednio do rozmiaru przednich kot
napedowych.

Schemat montazowy ptytki nadajnika przed-
stawiono na rys. 9. Ptytka pojazdu (rys. 10) ma
nietypowy ksztatt, gdyz stanowi jednoczesnie
konstrukcje nosng pojazdu. Montaz elementéw
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nalezy wykona¢ zgodnie z ogolnymi zasadami,
zaczynajac od najmniejszych, konczac na naj-
wiekszych. Plytke nadajnika mozna umiesci¢
w obudowie typu Z55. Do =zasilania dobrze
bedzie sie nadawata bateria 9 V typu 6F22.
W obudowie nalezy wywierci¢ otwory pod przy-
ciski oraz antene i wytacznik zasilania.

W ptytce pojazdu s montowane zaréwno
elementy elektroniczne, jak i mechaniczne. Takie
rozwigzanie znacznie uproscifo konstrukcje za-
bawki. Ze wzgledu na réznorodnos¢ zastosowan
i rozwigzan konstrukcyjnych, na ptytce drukowa-
nej nie uwzgledniono otwordw pod koszyk bate-
rii, silniki, kotko skretne czy inne dodatkowe ele-
menty, np. kamere bezprzewodowa. Na wszystkie
dodatki na pewno znajdzie sie miejsce na naszej

ptytce. Dzieki zamontowaniu kamerki moz-

na sledzi¢ trase pojazdu na ekranie

telewizora. Silniki napedo-

we, jak wykazata
praktyka, najlepiej

R3 |R1

T3

2828
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przyklei¢ do ptytki
za pomocq kleju na
goraco. Takie roz-
wigzanie zapewni
mocne i stabilne
mocowanie  silni-
ka, nawet podczas
gwattownego przy-
spieszania. Mozna
rowniez zasto-
sowa¢  metalowe
obejmy wyciete np.
z kawatka blachy.
Pojazd ma bar-
dzo prostg budo-
we. Mozna ja jed-

Rys. 10. Schemat montazowy odbiornika/sterownika
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nak w znacznym

stopniu  wzboga-

ca¢ o wilasne elementy

i funkcje dodatkowe. Montaz,

a pozniej zabawa z dzieckiem przyniesie

na pewno wiele satysfakcji oraz zapewni wspa-
niata zabawe i miedzypokoleniowa integracje.

GB
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