Vier-Kanal-Digital-Thermometer
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SCHWIERIGKEIT DER MONTAGE

s 7

Das System kann liberall dort eingesetzt werden, wo
die Temperatur an mehreren Stellen gleichzeitig tiber
einen groBen Temperaturbereich kontinuierlich
Uberwacht werden muss. Das System ist in der Lage,
einen fehlenden oder beschadigten Sensor zu
erkennen.

Eigenschaften

» 4 Messkanale

« Temperaturmessbereich: -55°C bis +125°C

« Genauigkeit der Messung: +0,5°C (von -10°C bis
+85°C), +2°C (von -55°C bis +125°C)

« Auflésung: 0,1°C Uber den gesamten Messbereich

« keine Kalibrierung erforderlich

« Anzeigefeld: LCD-Anzeige 2x16

« Stromversorgung: 7-12 VDC / 200 mA

Beschreibung des Systems

Das System kann Uberall dort eingesetzt werden, wo
die Temperatur an mehreren Stellen gleichzeitig tiber
einen groBBen Temperaturbereich kontinuierlich
Uiberwacht werden muss. Unter Verwendung eines
digitalen DS18B20-Sensors mit einer Aufldsung von
bis zu 12 Bit kann der Chip Temperaturen von -55 bis
125 °C mit einer Auflésung von 0,1 °C messen. Das
Gerét liest die Temperatur von den Sensoren in einem
einzigen Zyklus ab, was die Messgeschwindigkeit
deutlich erhoht. Das System ist in der Lage, einen
fehlenden oder beschadigten Sensor zu erkennen,
was auf dem Display angezeigt wird.

Abbildung 1 zeigt das konzeptionelle Schema der
Schaltung. IC U1 ist ein ATmega8-Mikrocontroller, der
von einem internen RC-Oszillator mit TMHz getaktet

wird. Ein 10kQ-Widerstand R1 verbindet den Reset-
Pin mit Vcc, damit der Mikrocontroller wahrend des
Betriebs nicht durch Rauschen zuriickgesetzt wird. Die
Eingangsspannung wird an den Spannungsstabilisator
U2 Typ 7805 angelegt. Die Kondensatoren C1, C2 und
C3 filtern die Spannung fiir den Mikrocontroller. Das
LCD-Display wurde im 4-Bit-Modus an den
Mikrocontroller angeschlossen. Mit dem
Potentiometer PR1 wird der Kontrast des Displays
eingestellt. Das R/W-Signal ist standig mit Masse
verbunden, da es nicht verwendet wird. Zur
Temperaturmessung wurden digitale DS18B20-
Sensoren mit hoher Auflésung und Messgenauigkeit
verwendet.
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Abb. 1 Schematische Darstellung des Thermometers

Installation und Inbetriebnahme

Abbildung 2 zeigt das Bestiickungsschema und das
Foto zeigt eine Ansicht der bestiickten Platine. Léten
Sie die Bauteile in der Reihenfolge vom kleinsten zum
groBten. Denken Sie beim Zusammenbau daran, alle
Steckbriicken an den Sensorbuchsen zu verl6ten.

Der Kondensator C1 muss "liegend" gel6tet werden,
da er recht hoch ist und zwischen Display und Platine
passen muss. Fiir den Mikrocontroller sollte ein
DIP28-Sockel verwendet werden.

Das Gerat muss nicht kalibriert oder eingerichtet

werden und ist nach dem Einschalten sofort
einsatzbereit. Es sollte mit einer Gleichspannung im
Bereich von 7-12 V versorgt werden. Bei nicht
angeschlossenen oder fehlerhaften Sensoren werden
Striche angezeigt. Die Messungen der folgenden
Sensoren werden von oben nach unten von links nach
rechts angezeigt.
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Abb. 2 Montageschema des Thermometers
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Beispiel flir Sensorschutz

Liste der Elemente

Widerstande: Andere:

R1: 10 kQ Z: JUMPER - 4 Stick
R2-R5: 4,7 kQ Z1-Z4: e, Winkel-Goldpin 3-Pin
R6: 56 Q CONT............ Schraubverbindung ARK2/500

PRT:...ceeue. Montagepotentiometer 5- 10 kQ
Kondensatoren:

C1: 100 uF/ 16V
C2,C3: 100 nF
Halbleiter:

ut: ATMEGAS8A
u2: 7805
W1: LCD-Anzeige 2x16

Sensoren DS18B20 4 Stiick
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dirfen. Stattdessen sollten Sie die menschiiche
k i tS Leszczynowa 11 Gesundheit und die Umwelt schiltzen, indem Sie
03-197 Warschau, Polen

Ihre Altgeréte an einer ausgewiesenen
https://sklep.avt.pl/ G n

Sammelstelle fiir das Recycling von Elektro- und
Die AVT SPV behdilt sich das Recht vor, ohne vorherige indi A

Dieses Symbol bedeutet, dass Sie Ihr Produkt
M AVT SPV Sp. Z 0.0. c € ﬂ nicht mit Ihrem anderen Hausmiil entsorgen

Elekironik-Altgeraten abgeben.

g
Nicht vorschriftsmépiger Einbau und Anschluss des Gerdte: dndern von ilen und bauliche Veréinde kénnen zur Beschddic des Gerdtes und zur

s,
Geféihrdung der Personen, die es benutzen, fiihren. In diesem Fall haften der Hersteller und seine Bevollmdchtigten n/cht fir Schaden die sich direkt oder indirekt aus der Verwendung
oder Fehlfunktion des Produkts ergeben.

Die Bausdtze zur Selbstmontage sind nur fiir Lehr- und Demonstrationszwecke bestimmt. Sie sind nicht fiir den kommerziellen Einsatz bestimmt. Wenn sie in solchen Anwendungen
eingesetzt werden, ibernimmt der Kdufer die volle Verantwortung fiir die Einhaltung aller Vorschriften.




