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Zualne sterowanie

(nie tylko) RCd

Do czego to stuzy?

Uktad jest prostym modutem zdalnego stero-
wania za posrednictwem podczerwieni, kto-
rego glownym przeznaczeniem jest wbudo-
wanie w biurkowa lampke halogenowa 35W.
Co wyroznia prezentowane urzadzenie? Po
pierwsze, moze wspotpracowac z prawie kaz-
dym pilotem zdalnego sterowania, a nie tylko
pracujacym w standardzie RCS, jak to zazwy-
czaj bywa w projektach tego typu. Po drugie,
uktad ma wszystkie elementy umozliwiajace
zainstalowanie go wewnatrz obudowy lamp-
ki halogenowej, a ptytka jest odpowiednich
wymiarow.

Jak to dziata?

Na rysunku 1 przedstawiony zostal schemat
urzadzenia. Gtéwnym elementem wykorzy-
stanym do budowy urzadzenia jest mikropro-
cesor ATtiny2313. Na schemacie widzimy

zystor. Napigcie pracy tego miniaturowego
elementu wykonawczego wynosi 12V 1 jest
uzyskiwane bezposrednio po mostku prostow-
niczym oraz kondensatorze. W praktyce napig-
cie to wynosi okoto 15V, ale nie przeszkadza
w pracy przekaznika.

Program mierzy dlugo$¢ impulsow zer i
jedynek pojawiajacych si¢ na wyjsciu uktadu
TSOP1736, a nastgpnie pordwnuje, czy uzy-
skane czasy sa zgodne z zapisanymi w pamig-
ci EEPROM. Za odmierzanie tych odcinkéw
czasowych odpowiedzialny jest Timer0, ktory
co 48us wywoluje podprogram ,,Co48us”, w
nim jest sprawdzany aktualny stan koncéwki
Pind. 5, do ktdrej podtaczony jest odbiornik
podczerwieni. Zakonczenie odbioru nastepu-
je, gdy licznikl, zliczajacy logiczne jedynki,

uzyska wartos¢ 255, czyli impuls bedzie trwat
dhuzej niz 12ms. Poniewaz nie spotkatem si¢
ze standardem, w ktorym dlugos¢ impulsu
bytaby dluzsza, uznatem to za warto$¢ opty-
malna. Jest jedna drobna uciazliwos$¢, wynika-
jaca z takiego sposobu dziatania urzadzenia.
Jezeli uzyjemy pilota RC5, to uktad bedzie
reagowatl na co drugie przycisnigcie. Wynika
to z tego, ze w standardzie RC5 wysylany jest
tak zwany toggle bit, ktoéry zmienia si¢ przy
kazdym wcisnigciu przycisku na pilocie.
Weiskajac krotko przycisk S1, zmieniamy
bit o nazwie tryb na 1, co oznacza, ze przy
najblizszym odbiorze sygnaldéw z pilota beda
one zapisywane do EEPROM-u, czyli bedzie
to kod, na ktory bedzie reagowal uktad.

Rys. 1 Schemat ideowy
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Przetacznik S2 to zwykty wylacznik, ktory jest

zamontowany w lampce. Kazde zmiana stanu
tego przelacznika powoduje zmiang stanu
lampki, czyli jak na przykltad wylaczymy
lampke pilotem, to mozna pdzniej zataczy¢ ja
przetacznikiem S2.

Montaz i uruchomienie

Plytka drukowana zostala przedstawiona na
rysunku 2. Montaz przeprowadzamy, umiesz-
czajac elementy tak, zeby byly jak najnizej,
chyba ze nie zamierzamy zamontowa¢ modu-
tu wprost do lampki. Rysunek 3a przedsta-
wia oryginalny schemat lampki, natomiast
rysunek 3b prezentuje, jakie modyfikacje
nalezy wprowadzi¢. Po odpowiednim pod-
taczeniu oraz zaprogramowa-
niu mikroprocesora, uktad
powinien dzialaé od razu.

Program (mozna go $cia-
gna¢ z Elportalu) skompilo-
wany jest wersja BASCOM
AN
—
A

a)

1.11.8.3. Wewngtrzny oscyla-
tor nalezy ustawi¢ na 8MHz.
W celu sprawdzenia, czy
uktad dziata poprawnie, wci-
skamy przycisk Sl1, teraz
mikroprocesor oczekuje na
sygnat z pilota. Wciskamy
wybrany przycisk na pilocie.
Jezeli kod zostanie odebrany

poprawnie, stan przekaznika

si¢ zmieni. - B

Przycisk S1nalezyumie- 220~

$ci¢ w miejscu uniemozliwiajacym przy-
padkowe wecisnigcie, natomiast odbior-

nik podczerwieni trzeba zamontowaé na
zewnatrz obudowy, tak zeby ,,widzial”
si¢ z pilotem.

Rys. 2 Schemat montazowy

Rys. 3
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Mozliwosci zmian
Zamiast wlacznika S2, ktory jest zamon-
towany w lampce, mozna zastosowac
zwykty microswitch, jednak nalezy
wprowadzi¢ zmian¢ w programie, tak
zeby mikroprocesor reagowal na krot-
kie przycisnigcie, a nie na zmiang sta-
nu. Najlepiej do tego celu bedzie uzyé
polecenia debounce.
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Wykaz elementéow
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