Automatyczny

Czesto spotykana jest

w codziennym Zzyciu sytuacja,
kiedy jedna drukarka ma
wspélpracowaé z kilkoma
komputerami. Pewnego rodzaju
lekarstwem na klopoty
uzytkownikéw zwiqzane z takq
konfiguracjq systemu
informatycznego (przelqczanie
kabli, przestawianie
komputeréw) sq bardzo
popularne reczne przelqczniki,
ktérych funkcjonalno$¢ jest
jednak ograniczona ze wzgledu
na konieczno$é
synchronizowania sig
wszystkich uzytkownikéw
systemu korzystajqcych

z drukarki (uzgadnianie
kolejnosci dostepu, sygnalizacja
zakonczenia pracy, koniecznosc
upewniania si¢ czy drukowanie
zostalo zakonczone itp.). Jezeli
taki przelqgcznik obsluguje
komputery w jednym
pomieszczeniu, czes$¢ tych
probleméw jest mozliwa do
unikniecia, ale obsluga
pozostaje nadal klopotliwa.
Ponadto, ze wzgledu na swojq
konstrukcje (jako elementy
przelqczajqce najczesciej
stosowane sq wielopozycyjne,
wielopoziomowe przelqczniki
mechaniczne ze stykami
srebrzonymi) reczne
przelgeczniki bywajqg Zrédiem
bledéw podczas drukowania,
poniewaz styki przelqcznikéw
ulegaja procesowi starzenia
(ich powierzchnia pokrywa sie
stabo przewodzqcymi warstwami
tlenkéw). Radykalnymi
rozwiqzaniem tych wszystkich
probleméw jest przedstawiony
przez nas przelqcznik
elektroniczny z automatycznq
selekcjq komputera dolqczanego
do drukarki.
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W ukladzie zastosowane zostaly
rozwiazania zalecane przez R. Willmo-
re'a z firmy OKI, co zapewnia pop-
rawna wspolprace przelacznika z kaz-
dym typem drukarki i kompute-
réw. Cala ,inteligencja" sterownika
przelacznika zaszyta jest w jednym
ukladzie programowalnym GAL
16V8, wspomaganym {rzema mono-
wibratorami wyznaczajacymi paramet-
ry czasowe ukladu.

Charakterystyczne cechy prezento-
wanego rozwigzania:

- wejécia i wyjécia zgodne ze stan-
dardem Centronics;

- zarobwno dla wejsé jak i wyjscia
zastosowane zostaly zlacza DB25, sta-
nowigce standard dla systemow
wyposazonych w przelaczniki.
W przypadku uzasadnionej potrzeby
mozliwe jest stosowanie jako gniazd

wejéciowych standardowych zlacz
Amphenol 36, podnosi to jednakze
doé¢ znacznie koszt urzadzenia;

- przelgcznik moze mie¢ 2 lub 4
wejécia, co daje mozliwos¢ obstugi
od 1 do 4 komputeréw. Konstruk-
cja przelacznika zapewnia mozliwosc
rozbudowy ilo$ci wejéé wraz z rozwo-
jem potrzeb uzytkownika;

- mozliwe jest sprzetowe wylgczenie
detekcji sygnalu PE (z ang. Paper
Empty) przez komputer, dzieki czemu
mozliwe jest unikniecie klopotow
ze starszymi typami drukarek;

- wbudowanie w przelacznik timera
przyznajacego kazdemu drukowane-
mu komputerowi okreslony czas
oczekiwania na nastepny wydruk
(najlatwiej to okresli¢ jako Time
Out, czyli czas ,wyrzucenia“ kompu-
tera do kolejki oczekiwania na
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wydruk) zapobiega blokowaniu prze-
lacznika na czas dhluzszy niz jest to
potrzebne;

- regulowany czas Time Out oraz
szybko§¢ przeszukiwania zapewnia
mozliwoéé zoptymalizowania szybkos-
ci pracy przelacznika w zaleznoéci od
zastosowanych drukarek;

- aktywne w danej chwili wejscie
jest wskazywane na panelu czolo-
wym za pomocq diody $wiecacej, co
umozliwia okre§lenie stanu pracy
w jakim znajduje sie w danej chwi-

- przelacznik jest zasilany napieciem
+5V i pobiera ok. 160..200mA (w
wersji dwuwejsciowej). Nalezy zasto-
sowaé zasilacz zewnetrzny.
Centronics - co to jest?

Nie zamierzamy tutaj zglebia¢ wszys-
tkich zagadnieni zwiazanych z interfej-
sem Centronics, przedstawimy tylko
podstawowe zaleznoéci czasowe, kt6-
re sa wykorzystane w sterowniku
nadzorujacym prace przefacznika.

Ogélnie rzecz ujmujac standard
Centronics zostal opracowany jako
uniwersalne zlacze réwnolegle do
komunikacji réwnoleglej. Jak kazdy
standard Centronics ulegl z czasem
r6znego rodzaju modyfikacjom, kté-
re nie sa z reguly wyczuwalne w ty-
powych zastosowaniach. Spotykane
sa wersje zlacza rébwnoleglego, w kt6-
rych jednostka odbierajaca dane
nie potwierdza kazdego otrzymanego
bajtu sygnalem ACK\. W niekt6-
rych typach (starszych) sterownikéw
montowanych w komputerach
wzmacniacze wyjéciowe sa typu OC,
co takze wymaga zastosowania od-
powiednio skonstruowanego portu
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Rys. 2. Schemat blokowy przetgcznika

wejsciowego. Sa to stosunkowo
rzadkie przypadki, ale spotykane
i dlatego staraliSmy sie zapobiec
powstawaniu zwigzanych z nimi nie-
dogodnoéci. Rysunek 1 przedstawia
przebiegi najwazniejszych sygnalow
w zlaczu Centronics wraz z zalenos-
ciami czasowymi. Po ustaleniu na
szynie danych odpowiedniej kombi-
nacji binarnej komputer generuje
sygnal !STR, ktérego dowolne zbocze
lub poziom ,0“ powinien powodo-
waé wpisanie danej do rejestru
wejsciowego drukarki. Po przyjeciu
danej drukarka powinna zareagowac
na jeden z dwéch mozliwych spo-
sobow:

- potwierdza gotowo$¢ do odbioru
nastepnej danej sygnalem ACK\,
co powoduje wyslanie przez kompu-
ter nastepnej danej, lub

- wystawia sygnal BUSY (aktywne
»1%), informujacy komputer o bra-
ku gotowodci, co wstrzymuje tran-
smisje az do momentu potwierdze-
nia przez drukarke przyjecia danej
i zmiany stanu sygnalu BUSY na
~0%,

Jak widaé, zasada dzialania tego
zlacza jest bardzo prosta, ale nalezy
pamieta¢, ze w opisie pominigto
znaczenie pozostatych sygnaléw steru-
jacych (PE, ERROR, SLCT, INIT
itd). Nie maja one zadnego znaczenia
dla pracy przelacznika i dlatego sa
tylko w prosty sposéb przekazywane
z aktywnego portu wejciowego do
drukarki.

Opis konstrukcji

Na rysunku 2 znajduje sie sche-
mat blokowy przelacznika. Polaczenie

pomiedzy plytka sterownika a uk-

fadami wejsciowo-wyjsciowymi od-
bywa si¢ za pomocq magistrali
okreélanej (moze nieco na wyrost)
systemowa. Oprocz sygnalow wcho-
dzacych w sklad standardowego zia-
cza Centronics za pomoca tej magis-
trali przekazywane sa sygnaly selek-
cji aktywnego wejécia oraz szyny
zasilajace uklady wejsciowo-wyijscio-
we.
Schemat elektryczny sklada sie
z dwoch  czebci:

- sterownika wraz z panelem czolo-
wym - rysunek 3;

- ukfadu wejSciowo-wyjsciowego
(rysunek 4) spelniajacego role prze-
tacznika, ktérego praca steruje mo-
dul nadzorczy zrys. 3. W celu zwiek-
szenia czytelnosci schematu na rys. 4
narysowany jest tylko fragment
uktadu. Na jednej plytce drukowa-
nej sa montowane dwa takie uk-
tady, co umozliwia wspoiprace
przelacznika z dwoma komputerami.
W przypadku koniecznosci dolacze-
nia czterech komputeréw uklad wej-
éciowo-wyjéciowy nalezy rozbudo-
waé o jeden modul wejsciowo-
wyjsciowy.

Jak wspomniano wczeéniej, cala
Jinteligencja® urzadzenia zostala wbu-
dowana w uklad GAL16V8 (US3).
Wewnatrz tego ukladu znajduje sie
czterowyjéciowy dekoder ,1 =z N*
wraz z licznikiem zliczajacym impulsy
zegarowe. Jednoczesnie, obok auto-
matu synchronicznego, w strukturze
US3 zostal zintegrowany uklad kom-
binacyjny odpowiadajacy za pop-
rawne generowanie sygnalu BUSY
dla komputeréw. Uklad US3 ma
mozliwoé¢ zliczania do 2 lub do 4
(wyboru dokonuje sie jumperem),

Elektronika Praktyczna 12/94
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UKEAD SEKWENCYJNY

UKEAD KOMBINACYINY

Rys. 5. Struktura wewnetrzna US3

Tab. 1. Tabela prawdy opisujgca
dziatanie automatu synchronicznego
uk3. Zatozono, ze uktad jest po
inicjacji, czyli po wtgczeniu zasilania,
Zacieniowano obszar pracy uktadu
podczas zliczania do 2.

T oznacza takt zegarowy w postaci
narastajqcego zbocza sygnatu na
wejsciu CLK (p. 1 US3);

0 oznacza niski poziom logiczny
zgodny ze standardem TIL:

1 oznacza wysoki poziom logiczny
zgodny ze standardem TIL.

Numery wyprowadzer uktadu US3
przedstawia rys. 6.

CLK | Il_wej | ISELO | ISEL1 | ISEL2 | ISEL3
T 0 0 1 " ol [ |
T 0 1 0 1 1=
T 0 0 1 1 1 i
T 0 1 0 11
T 0 0 1 ;i i )
T 1 1 0 1 1 ]
T 1 1 1 0 1]
T 1 1 1 1 0o |
T 1 0 1 T
T 1 1 0 )
T 1 1 1 0 1
T 1 1 1 1 0

Tab. 2. Tabela prawdy opisujgca
dziatanie uktadu kombinacyjnego
‘zaszytego"' w strukturze uktadu US3.
Uwaga: wejscie CLK_2 (p. 2 US3)
jest potgczone z wejiciem CLK (p. 1
US3), dzieki czemu sygnat zegarowy
Jest podawany nie tylko na wejicia
przerzutnikdw w makrokomorkach,
ale takze na matryce

programowalng.
CLK_2 | TIMEOUT_IN | BUSY_IN |BUSY_OUT
X X 1 1
0 0 0 1
0 1 0 0
1 0 0 0
1 1 0 0
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dzieki czemu w przypadku podiacze-
nia do przelacznika tylko dwéch
komputeréw nie wykonuje on , mar-
twych® przebiegéw kontrolnych po
wejéciach, ktére nie sa wykorzysta-
ne. Uklad US3 nie jest wyposazony
w zewnetrzne wejicie zerowania po-
niewaz jest wyposazony w wew-
netrzny uklad POR (ang. Power on
Reset), zapewniajacy poprawny start
automatu po wiaczeniu zasilania. Tak
wiec w jednej, stosunkowo taniej
strukturze zdolano zintegrowaé do§¢
rozbudowane funkcje logiczne, ktére
w standardowym wykonaniu wy-
magalyby zastosowania kilku ukla-
déw TTL. Na rysunku 5 przedsta-
wiono w uproszczony sposéb struk-
ture wewnetrzng ukladu US3. Ta-
bela 1 jest tablica prawdy opisu-
jaca dzialanie synchronicznej cze$ci
US3, =za$tabela 2 opisuje prace
czeSci kombinacyjnej US3. Wewnet-
rzny licznik ukladu US3 zlicza impulsy
z generatora wzorcowego, wykonane-
go z uktadem US1A/B. US1 pracuje
w dos¢ typowej konfiguracji gene-
ratora astabilnego o niezaleznie us-
talanym czasie trwania impulsu wyj-
§ciowego i przerwy pomiedzy nimi.
Pewnos¢ wzbudzenia sie ukladu gwa-
rantuje zastosowanie obwodu catku-
jacego R5, C5, ktéry powoduje
opéznione w stosunku do napiecia
zasilajacego pojawienie sie logicznej
»1“ na wejéciu B ukladu US1B.
Potencjometr P1 z wigczonym w sze-
reg rezystorem R1 wraz z kondensa-
torem C1 odpowiada za ustalenie
czasu przerwy pomiedzy kolejnymi
impulsami taktujacymi licznik
w ukladzie US3, wyznacza wiec jed-
noczeénie okres pomiedzy kolejnymi
zmianami stanu licznika. Czas przerwy
mozna ustali¢ w przyblizonym zak-
resie od 0,2s az do 10,2s. US1A
generuje stosunkowo krétki impuls
(trwa ok. 0,15s), ktéry spelnia dwie
funkcje:

- stan ,,0“ na wyjciu Q\ US1A
powoduje pojawienie sie na wyj-

Chip Diagram

| Przelacznik |

CLK x—|1 20|-x Vee
CLK_2 x—|2 19]-x !SELO
I1_Wej x—|3 18|-x 1SEL1
BUSY_IN x—|4 17|-x I8EL2
x=|5 16|—x ISEL3
x=|6 15]—x
x=|7 14 |-x
x—|8 13|—x BUSY_DUT
TIMEQUT_IN x—|8 12|-x
GND x—|10

11]-x GND (10E)
I |

Rys. 6. Numery wyprowadzen uktadu
us3

éciu BUSY_OUT US3 stanu logicz-
nej ,1“. Generowanie tego sygnalu
tuz przed zmiang stanu licznika wy-
nika z koniecznoéci zgloszenia braku
gotowosci drukarki do przyjecia da-
nych z komputera w ostatniej fazie
cyklu przelaczania. Zapobiega to roz-
poczeciu przez komputer transmisji do
nieaktywnego wejscia, co moze sie
zdarzy¢ gdyz nie zawsze program za-
rzadzajacy drukowaniem oczekuje na
sygnal potwierdzenia przyjecia da-
nych przychodzacy z drukarki;

- zbocze narastajace impulsu
z wyjécia Q\ (p. 4) powoduje zwiek-
szenie stanu licznika 1w zwigzku
z tym pojawienie sie ,,0“ logicznego
na kolejnym wyjéciu dekodera US3,
co inicjuje oczekiwanie na rozpoczecie
drukowania przez komputer podiaczo-
ny do kolejnego wejécia.

Nieco inna funkcje ma do spel-
nienia uklad US2B. Wyzwalany on
jest narastajacym zboczem sygnalu
wejsciowego BUSY, ktory przychodzi
z drukarki w momencie gdy bufor
wejéciowy zapelni sie. W zaleznoéci
od pojemnosci pamieci buforowej
sygnal BUSY moze pojawié¢ sie od
razu po rozpoczeciu przez komputer
drukowania lub po dluzszej chwili
(przy pamieciach buforowych o po-
jemnosci powyzej 32kB). Wyzwole-
nie timera (ma on wlasciwosc
podtrzymywania impulsu wyjécio-
wego przy kazdym wyzwoleniu - tzw.
retrygowalno$é) powoduje wygene-
rowanie na jego wyjsciu (p. 5
US2B) sygnalu o poziomie logicznej
,1“, nazwanego TIMEOUT. Sygnat
ten blokuje oscylator US1A/B, dzie-
ki czemu aktualny stan licznika jest
podtrzymywany - aktywne wejscie
(wybrane poprzez logiczne ,,0* z wyj-
§cia SELO0..3 US3) przekazuje dane do
zlacza Z11 (zlacze drukarki). Ten sam
sygnal zasila wejécie ukladu kom-
binacyjnego (p. 9 US3), zezwalajac na
transmitowanie sygnalu BUSY
z drukarki do komputera. Jak wczes-
niej wspomniano, sygnal BUSY_O-
UT (p.13 US3) jest przekazywany do
plyty modulu wejsciowo-wyijscio-
wego poprzez magistrale systemowa.
Rezystor R7 zapobiega blokowaniu
przelacznika w momencie odlaczenia
drukarki - nie ma to duzego
znaczenia praktycznego ale znacznie
ufatwia uruchamianie ukladu oraz
pozwala na poprawna prace kom-
puterow z odlagczong od systemu
drukarka. Czas trwania TIME_OUTu
okreélaja wartoéci elementéw R2,
P2 oraz C2. W modelowym egzem-

Elektronika Praktyczna 12/94
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Rys. 8.

plarzu czas trwania tego sygnatu
wynosil od 0,5 do 28s.

Uktad wejsciowo-wyjsciowy
(rys. 4) jest bardzo prostym, jedno-
kierunkowym buforem zbudowanym
w oparciu o uklady 74LS541.
Weijscia strobujace ukladow US4
i US5 sa podlaczone do jednego
z sygnaléw selekcyjnych szyny sys-
temowej SELO\..SEL3\. Polgczenie
wykonuje sie za pomoca krétkiego
przewodu od spodu plytki druko-
wanej - rysunek 9. Dla ulatwienia
montazu na warstwie opisowej PCB
umieszczono ,$ciagawke” ulatwiajaca
konfigurowanie przelacznika. Rezysto-
ry RP1 oraz RP2 (sa to tzw. Resistor
Pack) ,podciagaja“ wejscia ukladu
do poziomu +5V. Umozliwia to
wsp6élprace przefacznika z drukarka-
mi wyposazonymi w zlacze Centro-
nics z wyjéciami OC, co jest spo-
tykane w starszych typach drukarek
(np. Centronics GP30).

Montaz i uruchomienie

Mozliwe sa dwie wersje wyko-
nania ukladu:

Elektronika Praktyczna 12/94

- jako przelacznika poéredniczacego
pomiedzy dwoma komputerami
i drukarka. Do wykonania ukladu
potrzebna bedzie plytka sterownika
AVT-203/1 (rysunek 7) oraz jedna
plytka AVT-203/2 (rysunek 8);
- jako przelacznika czterowejéciowego,
sterownik jest identyczny jak dla
poprzedniej wersji i dodatkowo beda
potrzebne dwie plytki AVT-203/2.
Montaz wykonujemy w stan-
dardowy sposéb z wykorzystaniem
podstawek pod uklady scalone.
Diody LED D1.4 montujemy na
plytce sterownika od strony luto-
wania, dostosowujac dlugosé wyp-

6cm 6cm

rowadzen diod do przewidzianej obu-
dowy. Jako P1 oraz P2 zastosowano
miniaturowe, stojace potencjometry
weglowe. Usytuowane sa w spo-
s6b nie utrudniajacy dostepu do
nich, a dodatkowo funkcje przez nie
spelniane sa skomentowane na war-
stwie opisowej plytki. Podczas mon-
tazu zlacz IDC ZI1..6 nalezy zwr6ci€
uwage na miejsce oznaczenia pierw-
szej koncowki (punkty lutownicze
oznaczajgoe pierwsza koncéwke zacza
sa kwadratowe). Takze montaz R-
Packéw wymaga odrobiny uwagi -
z reguly pierwsze (wsp6lne) wypro-
wadzenie jest oznaczone kropka lub

, Kabel ptaski 26-zytowy,

8cm
Rys. 10.

10..20cm il
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wcieciem podobnym do stosowa-
nych w ukladach scalonych. Po
zmontowaniu i sprawdzeniu popraw-
noéci montazu plytek przechodzimy
do nieco trudniejszego etapu - wy-
konania kabli polaczeniowych.
W wersji dwuwejéciowej potrzebne
beda cztery kable, natomiast w wer-
sji czterowejéciowej wykonaé musi-
my sze§¢ kabli. Trudnoéé wykona-
nia polega na koniecznoéci zaci$nie-
cia zlaczy IDC na plaskim 26-zylo-
wym kablu. Technika zaciskania jest
bez por6éwnania latwiejsza w stosun-
ku do standardowych technik opar-
tych na lutowaniu ale wymaga albo
specjalizowanych narzedzi automatyzu-
jacych wykonywanie polaczen albo
nieco cierpliwodci. Zlacza w kon-
strukcji modelowej zostaty wykona-
ne metodami calkowicie chalupni-
czymi, a mimo to rezultaty byly
zadowalajgce. Wszystkie zastosowane
w przelaczniku zlacza IDC majg 26
pinéw, natomiast zlacza drukarkowe
jak i wejéciowe dla komputer6w
wykorzystuja tylko 25 przewodéw.
Przew6d w ta$mie oznaczony koloro-
wym paskiem traktujemy jako pier-
wszy, a drugi skrajny nalezy oder-
waé od taSmy otrzymujac kabel 25
przewodowy, ktéry bezposrednio
mozna wykorzysta¢é do podlaczenia
zlacza DB25. Bez wzgledu na ilos¢
przewidywanych wej§¢ warto przygo-
towa¢ od razu kabel zzamontowa-
nym kompletem zlaczy, najlepiej wg
rysunek 10. Tak przygotowany ka-
bel umozliwia bezproblemowe pola-
czenie dwéch plytek ukladéw wej-
sciowo-wyjéciowych montowanych
jedna nad druga.

Uruchomienie ukladu mozna
podzieli¢ na trzy etapy: uruchomie-
nie plytki sterownika, plytek wej-
§ciowo-wyjéciowych oraz sprawdze-
nie jakoéci wspéblpracy obydwu
ukladéw. Uruchomienie sterownika
sprowadza sie do kontroli pracy
generatora US1A/B (mozna to zrobi¢
za pomocg diody §wiecacej lub
testera stanéw logicznych poprzez
badanie stanu wyjécia p. 4/13
US1A lub p.5/12 US1B), zmiane
czestotliwoéci jego pracy za pomoca
P1, a nastepnie pracy licznika wbu-
dowanego w uklad US3 (diody
D1..4 powinny kolejno zapala¢ sie
i gasna¢). W zaleznoéci od konfi-
guracji przelacznika wejécie 11_Wej
(p. 3 US3) mozna pozostawi¢ zwarte
zmasa (dla dwéch wejs¢) lub
nalezy odcia¢ cienka $ciezke laczaca
je z masq (dla czterech wejsc). W za-
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leznosci od trybu pracy zapalane
beda kolejno dwie lub cztery diody
LED. Jezeli uklad US3 bedzie nosil
oznaczenie GAL16V8 lub GAL16VBA,
odciete od masy wejécie nalezy
polaczyé z plusem zasilania za pomo-
cq rezystora ok. 2..10kQ. W przypad-
ku zastosowania ukladu w wersji
GAL16V8B nie trzeba tego robit.

Kolejnym etapem kontroli jest
sprawdzenie dzialania timera US2B.
Podobnie jak w przypadku US1 za
pomoca diody LED (z wiaczonym
w szereg rezystorem ok. 1k) badamy
stan wyjs¢ Q lub Q\. Wyzwolenie
timera odbywa sie poprzez podanie
»1“ logicznej na wejécie B US2B (p.
10). Po wyzwoleniu timera US2B
powinno nastapi¢ zatrzymanie zliczania
impulséw przez licznik US3, az do
momentu zakoficzenia jego generacji.
Czas trwania impulsu wyjéciowego
mozna zmieni¢ za pomoca potencjo-
metru P2,

Uruchomienie drugiej czesci prze-
lacznika jest réwniez niezbyt skom-
plikowane, Uklady US4..7 sa 8-
bitowymi, jednokierunkowymi, stro-
bowanymi driverami linii. Popraw-
no$¢ dzialania takiego ukladu naj-
lepiej jest sprawdzi¢ za pomoca diod
LED lub prébnika stanéw logicz-
nych dolaczonych do wyjs¢ ukla-
déw (sa to wyprowadzenia 11..18),
podajac na wejécia ukladéw (p.
2..9) stan logiczny ,0“. Wejscia
strobujace G2\ (p. 19) nalezy po-
laczy¢ z masq zasilania. Taki test
przeprowadzamy dla obydwu ukla-
déw wejSciowych montowanych na
plytce AVT-203/2. Kontrola dziata-
nia powina w zupelnosci wystar-
czy€. Jezeli montaz zostal przeprowa-
dzony prawidiowo, nie powinny
wystapi¢ inne problemy.

Ostatnim etapem uruchomienia
jest polaczenie obydwu moduléw ze
soba za pomoca uprzednio przygoto-
wanego kabla isprawdzenie czy
wspo6lpraca pomiedzy modulami prze-
biega prawidlowo.

Poniewaz w ukladzie zastosowa-
ne zostaly dwa punkty regulacyjne
(chodzi o potencjometry P1 i P2)
konieczne jest dostosowanie szybko§-
ci przeszukiwania oraz czasu Timeout
do mozliwoéci stosowanej w sys-
temie drukarki. Szybkos¢ przeszukiwa-
nia dobieramy za pomoca potenc-
jometru P1. Modelowy egzemplarz
przelacznika testowano z dwoma ty-
pami drukarek - 9-igtowa Star LC15
oraz atramentowg HP DJ 510. Dla
obydwu drukarek optymalny czas

WYKAZ ELEMENTOW

Sterownik przetqcznika
drukarkowego ;
Rezystory

R1, R2, R7, R8: 10kQ

R5: 3.3kQ

Ré6: 1.2k .

P1. P2, R4: 470kQ, potencjometry
miniaturowe stojgce
Kondensatory

C1; 47uF/10V

C2; 100uF/ 10V

C3: 680nF

c4, C7: 100nF

C5, Cé: 10uF/10V

D1, D2, D3, D4: LED fi=bmm, kolor
dowolny

US1, US2: 74HCT123 lub 74HC123
US3: G16V8B, zaprogramowany
-AVT-203

Réine '

J1: jumper 3x1 ze zwieraczem
ZASILANIE: zigcze IDC 10

211, 22: ztqcze IDC 26

kabel kompletny wg opisu
Plyta przetqcznikowa
Rezystory .

RP/11, R10/12: 3.3kQ

RP1..4: SIL 9pin R-Pack
1.5kQ..6,8k02

Kondensatory

C11, C12: 47uF/10v

C8/14, C19/13: 10uF/10V
C10/15: 100nF

Poiprzewodniki

US4/6, US5/7: 7418541 Iub
podobny (HCT, ALS itp.)
Rétne

213/5: ziqcze IDC 26

214/6: ziqcze IDC 26 o
zlqcza DB25F 2aciskowe 2 kablem
zakoriczonym wiykiem IDC 26

przeszukiwania wynosil 2..4s (odpo-
wiada to czestotliwosci 0,25..0,5Hz).
Czas Timeout ustawiono na 15s, co
zapewnilo poprawng wsp6lprace
komputera ze stosunkowo wolna
drukarkg iglowa podczas drukowa-
nia plikéw graficznych.

Podanie typowych wartoéci cza-
s6w nie ma na celu ograniczenia
préb samodzielnej konfiguracji i,
by¢ moze, w czasie korzystania z prze-
lacznika nasi Czytelnicy dobiorg je
wedlug wlasnych upodoban. Na
doé¢ swobodna konfiguracje pozwa-
laja bardzo szerokie zakresy regulacji.
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dosé istotng

Ostatnia,
jest koniecznos¢ sprawdzenia czy dru-

uwaga

karka pracujaca w systemie nie
jest konfigurowana przez zlacze Cen-
tronics. Problem polega na tym, ze
uklady buforowe zastosowane
w przetaczniku przekazuja sygnal tyl-
ko w jedna strone (zgodnie ze spe-
cyfikacja opisujaca prace ziacza). Bar-

Elektronika Praktyczna 12/94

dzo prawdopodobne jest, ze z prze-
facznikiem nie bedzie chciata praco-
waé drukarka laserowa HP L] 4L
(nie zostalo to sprawdzone), nato-
miast proby przeprowadzone z dru-
karka produkcji Texas Instruments
T19440 wypadly pozytywnie. Obyd-
wie drukarki sg konfigurowane przez
zlacze Centronics, przy czym w dru-

Automatyczny przetqcznik drukarkowy

karce TI9440 transmisja danych
pomiedzy drukarka i komputerem
odbywa sie szeregowo trzema przewo-
dami, ktérych kierunkowos¢ zostala
tak dobrana, aby mozliwa byla
transmisja danych przez kazde zlacze
Centronics.

Piotr Zbysinski, AVT
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