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Nieskomplikowany sterownik silnikow krokowych,
ktéry moze znalez¢ wiele zastosowan podczas
konstruowania uktadéw automatyki lub zabawek.
Oprocz prostej konstrukeji uktad wyposazony zostat w
uzyteczne cechy funkcjonalne.

Whasciwosci
« sterowanie unipolarnym silnikiem krokowym
(5 lub 6 przewoddw)
« praca krokowa lub pétkrokowa
« dwa zakresy regulacji predkosci obrotowej
« potencjometr do ptynnej regulacji predkosci obrotowej
» mozliwos¢ wybdr stanu zatrzymania: statyczne lub dynamiczne
» mozliwos¢ wyboru sposobu sterowania:
impulsowe lub stanowe
« zasilanie: 7...24V DC
« obcigzalno$é: do 1 A/kanat (cewke)

Opis uktadu

Schemat ideowy sterownika silnika pokazano na
rysunku 1. Jest on zasilany napieciem statym z zakresu
7..24 V doprowadzonym do ztgcza X1. Dioda D1
stanowi zabezpieczenie przed niewlasciwa polaryzacja
napiecia wejsciowego. Napiecie zasilajace jest
doprowadzone stabilizatora IC1 (78L05), ktéry
dostarcza zasilania +5 V dla mikrokontrolera. Praca
sterownika zarzadza mikrokontroler IC2 ATtiny261
taktowany wewnetrznym sygnatem zegarowym.
Stopien wykonawczy zbudowano z uzyciem drivera
ULN2803, w ktérym w celu zwigkszenia wydajnosci
pradowej potaczono ze soba réwnolegle po dwa
drivery. Do regulacji predkosci obrotowej stuzy
potencjometr PR1. Dioda LED1 sygnalizuje stan pracy

uktadu. Zwork i CON FIG stuza do konfiguracji
sposobu pracy sterownika: Zworka ,1/%2" stuzy do
wyboru trybu pracy silnika. Brak zwory — praca
krokowa, zworka zatozona — praca pétkrokowa. Praca
krokowa to najprostszy sposéb sterowania silnika
krokowego, praca potkrokowa to dodanie w sekwengji
sterujacej stanéw posrednich, w praktyce powoduje
bardziej ptynna prace silnika, ale zwigksza pobér
pradu o okoto 50...60 %. Zworka ,HI/LO” stuzy do
wyboru zakresu regulacji predkosci obrotowej.
Zworka zatozona - nizszy zakres regulacji. Zworka
zdjeta — wyzszy zakres regulacji. Zworka ,,CNF” stuzy
do wybor sposobu sterowania. Brak zwory —
sterowanie impulsowe. Zworka zatozona — sterowanie
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stanowe; przy sterowaniu stanowym zwarcie lub
rozwarcie ztacz sterujacych powoduje zmiane
kierunku obrotéw lub zatrzymanie silnika. Natomiast
sterowanie impulsowe zmienia kierunek obrotéw

przy kazdorazowym krétkim zwarciu ztacza DIRECT i
zatrzymuje lub uruchamia silnik przy kazdorazowym
krétkim zwarciu wyprowadzen STOP/START, mozemy

wtedy sterowac¢ uktadem za pomoca

mikroprzetacznikéw dotaczonych do tych ztacz.
Zworka ,ST/DY" stuzy do wyboru sposobu
zatrzymania silnika. Brak zwory — zatrzymanie
statyczne. Zworka zatozona — zatrzymanie

dynamiczne. Podczas zatrzymania silnika sygnatem
na ztaczu STOP/START, przy ustawieniu na
dynamiczne, na wyjsciu sterownika utrzymuje sie stan

z momentu zatrzymania czyli zataczone sa

odpowiednie cewki silnika, w praktyce powoduje to

zablokowanie osi silnika w jednym punkcie ale

powoduje pobér znacznego pradu i nagrzewanie
uzwojen. Zatrzymanie statyczne powoduje odtaczenie
zasilania silnika w stanie zatrzymania, w praktyce
powoduje to prawie swobody ruch osi silnika i uktad
pobiera jedynie niewielki prad spoczynkowy.
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Rys. 1. Schemat ideowy sterownika silnika krokowego
Montaz i uruchomienie
Sterownik silnika nalezy zmontowa¢ na plytce, ktorej przy pomocy zworek CONFIG, beda aktywne dopiero
schemat montazowy pokazano na rysunku 2. Montaz po wylaczeniu i ponownym wigczeniu napiecia
jest typowy i nie powinien przysporzy¢ problemoéw. Po zasilania. Sposéb potfaczenia uktadu z typowym
zmontowaniu sterownik jest od razu gotowy do pracy. silnikiem zostat pokazany na rysunku 3.
Wszystkie zmiany w konfiguracji sterownika dokonane
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw na ptytce drukowanej
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Rys. 3. Sposob potaczenia sterownika z silnikiem
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Wykaz elementow

Rezystory:
RT: e 10kQ (brazowy-czarny-pomaranczowy-ztoty)
R2:.. ...1kQ  (brazowy-czarny-czerwony-ztoty)
PR1: ....10kQ (potencjometr montazowy)
Kondensatory:
C1, C2uevvrrrrene 100pF !
C3-C5:eienne 100nF (moze by¢ oznaczony 104)
Potprzewodniki:

....1N4007 !

....78LO5 !

....ATtiny261 + podstawka !
...ULN2803 + podstawka !
dioda LED !

...goldpin 2x4 + zworka 4 szt.
..ztacze DG301-5.0/2

c2

ic2
ic3

Pomocne moga okazac sie ramki z rysunkami wyprowadzen i symbolami tych elementéw na plytce

drukowanej oraz fotografie zmontowanego zestawu.

Aby uzyskac¢ dostep do obrazéw w wysokiej rozdzielczosci w formie linkdw, pobierz plik PDF.

Montaz rozpocznij od wlutowania w plytke elementéw w kolejnosci gabarytowo od najmniejszej do
najwiekszej. Montujac elementy oznaczone wykrzyknikiem zwr6¢ uwage na ich biegunowosé.
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AVT Korporacja sp. z o0.0.

ul. Leszczynowa 11

Produktu nie wolno wyrzucaé do zwyklych
pojemnikow na odpady. Obowiazkiem

03-197 Warszawa ) ) . uzytkownika jest przekazanie zuzytego
tel: 22 257 84 50 Dziat pomocy technicznej: sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorki w
sklep avt p| serwis@avt.pl celu recyklingu odpadéw powstalych ze

. Pt elektrycznegoi elektronicznego.

Znajdz nas na

AVT Korporacja zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez uprzedniego powiadamiania.

Montaz i podtgczenie urzadzenia niezgodny z instrukcjg, samowolna zmiana czesci sktadowych oraz jakiekolwiek przerébki konstrukcyjne moga spowodowac uszkodzenie
urzadzenia oraz narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajace. W takim przypadku producent i jego autoryzowani przedstawiciele nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.

Zestawy do samodzielnego montazu sg przeznaczone wytacznie do celéw edukacyjnych i demonstracyjnych. Nie sg przeznaczone do uzytku w zastosowaniach komercyjnych. Jesli
sgone uzywane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje cata odpowiedzialno$¢ za zapewnienie zgodnosci ze wszystkimi przepisami.
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