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Uktad to podwojny wiacznik dotykowy
(pojemnosciowy) z dwoma wyjsciami typu otwarty
dren o obcigzalnosci do 1,5 A. Pola czujnikéw
pojemnosciowych mozna umiesci¢ pod folig
maskujaca, co czyni je niewidzialnym.

Wiasciwosci

* sposéb detekgji: pojemnosciowy

« dwa niezalezne wyjscia typu otwarty dren

« obcigzalnos¢ kazdego z wyjs¢: do 1,5 A

» mozliwosc¢ pracy monostabilnej (chwilowej) lub
bistabinej (on-off)

» mozliwos¢ dotaczenia dodatkowych pél dotykowych

« zasilanie: 5...24 VDC

» wymiary plytki: 16 x 35 mm

Opis uktadu

Schemat ideowy ukfadu pokazano na rysunku 1, a
montazowy na rysunku 2. Zawiera on tylko kilka
elementéw i nie wymaga komentarza. Dziatanie
polega na posrednim pomiarze pojemnosci pol
dotykowych i przebiega w nastepujacy sposéb. Na
doprowadzeniu mikrokontrolera potaczonym z
polem pojemnosciowym ustawiany jest poziom
wysoki (ok. 5 V). Powoduje to natadowanie
kondensatora C1 lub C2 i natadowanie pojemnosci
pola. Nastepnie zostaje wiaczony timer, a
doprowadzenie pofaczone z polem jest przetaczane
w tryb wysokiej impedancji. Pojemnos¢ jest
roztadowywana jest przez R4 (R7), co powoduje
spadek napiecia na doftaczonym pinie. Gdy wartos¢
napiecia spadnie ponizej progu przetaczania dla
stanu niskiego na wejsciu mikrokontrolera czyli ok.

2V, to zostanie to odebrane jako zmiana poziomu
wejscia i uruchomi przerwanie. Procedura
przerwania zatrzymuje timer i odczytuje naliczona
wartos¢ — jest ona proporcjonalna do czasu
roztadowania pojemnosci pola. Pole, ktére zostato
nacisniete (przytozony palec) ma wieksza
pojemnos¢, a wiec czas roztadowania jest dtuzszy.
Reakcja uktadu nie jest okreslona konkretna
wartoscig czasu roztadowania, poniewaz taka
metoda bytaby przypisana do jednego ksztattu i
wymiaréw pola. Mierzony jest przyrost wartosci
czasu roztadowania w kolejnych pomiarach i ta
warto$¢ okresla reakcje uktadu. Taka metoda
sprawia urzadzenie odpornym na zaktécenia i
pozwala dotaczyé zewnetrzne pola dotykowe o
nieco wiekszych ksztattach. Wybor trybu pracy



http://serwis.avt.pl/jpg/AVT1023_1.jpg
http://serwis.avt.pl/jpg/AVT1023_1.jpg

dokonywany jest za pomoca rezystoréw R10* i
R11*. Wlutowanie R10 powoduje prace
monostabilng — przy kazdym nacisnieciu na
odpowiednim wyjsciu pojawia sie napiecie i
pozostaje dopdki nie zwolnimy przycisku.
Wilutowanie R11 powoduje prace bistabilng — kazde

R2

przycisniecie powoduje zmiane stanu
odpowiedniego wyjscia. W przerwach pomiedzy
kolejnymi pomiarami mikrokontroler jest w stanie
znikomego poboru energii, dzieki temu uktad
pobiera $redni prad o natezeniu okoto 3 mA.
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Rys. 1 Schemat elektryczny GNP
Montaz i uruchomienie
Na ptytce drukowanej z jednej strony umieszczone dotykowych, stuza do tego punkty oznaczone
sg elementy, a z drugiej strony znajduja sie pola TOUCH1 i TOUCH2. Pola o wiekszej powierzchni
dotykowe pokryte lakierem (soldermaska). Mozna pozwalaja zwiekszy¢ czutos¢ ale zbyt duze moga
tam przyklei¢ odpowiednie oznaczenia, ale materiat powodowac przypadkowe zadziatania uktadu.
nie powinien by¢ grubszy niz 0,8 mm. Uktad ma Uktad powinien by¢ zasilany ze zrédta napiecia
dwa wyjscia typu otwarty dren o dopuszczalnym 5..24 V dotaczonego do punktéw POW (+zasilania)
pradzie obcigzenia do 1,5 A. Wyjscia oznaczone sa i GND (- zasilania). Wymiary ptytki drukowanej to
na plytce jako OUT1 i OUT2, w stanie aktywnym 16 mm x 35 mm.
pojawia sie na nich masa zasilania (GND). Uktad
umozliwia dotaczenie zewnetrznych pél
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementéw na ptytce drukowanej

Wykaz elementéw

Rezystory:
R1, R6, R10* (R11%)..
R2:

.47 kQ (SMD 0805)
120 kQ (SMD 0805)

R4, R7: oo 470 kQ (SMD 0805)
R3, R5, R8, RI: .cvvrrrvvenmcccennnns 1 kQ (SMD 0805)
Kondensatory:

c1,Cc2: 22 pF (SMD 0805)

C3, Chi s 100 nF (SMD 0805)

Pétprzewodniki:

D1: BAR43
Q1, Q2: oo IRLML2502 (lub podobny)
IC1: Attiny25,45,85 (SMD)
IC2: 78L05 (SOT89)
Pozostate:

GND, POW, OUT1, OUTZ: .o goldpin 1x4
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Rys. 3 Przykfad podtaczenia tasmy LED

Wyjscie 1,5A
OouUT1

Wyjscie 1,5A

—CH

Zasilanie 5...24VDC

Rys. 4 Opis wyprowadzen

Zewnetrzne pole dotykowe
TOUCH1

Zewnetrzne pole dotykowe
TOUCH2




Rys. 5 Przyktad podtaczenia tasmy LED sterowanej przekaznikiem

Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych

AVT SPV Sp. Z 0.0. Wsparcie: pg]emnlkpw na odpady. Qboquklem
q | uzytkownika jest przekazanie zuzytego

SerWIS@th‘p sprzetu do wyznaczonego punktu zbidrki w

ul. Leszczynowa 11 : :

03-197 Warszawa celu recykiingu odpadéw powstalych ze

kity@avt.pl ﬁ ° B s0z6tu elekiryoznegoi elekironicznego.
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AVT SPV zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez uprzedniego powmdamlama

Montaz i podfaczenie urzadzenia niezgodny z instrukcjg, samowolna zmiana czesci sktadowych oraz JaklekoIW|ek przerdbki konstrukcyme moga spowodowac uszkodzenie urzadzenia oraz
narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajace. W takim przypadku producent i jego autoryzowani pr iele nie ponosi odp: 105ci za szkody powstate
bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu

Zestawy do samodzielnego montazu s3 przeznaczone wytacznie do celow nd. j i demonstracyjnych. Nie s pr: do uzytku w niach komercyjnych. Jesli sa one
uzywane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje catg i ¢ za zap: ieni dnosci ze wszystkimi przepisami.




