AVTduino Motor
‘IAGYI.I; - driver silnikow dla Arduino

Kolejny ‘klocek’z serii AVTduino, tym
razem odpowiedzialny za sterowanie
silnikami elektrycznymi. Uktad
opracowano wykorzystujgc dwa uktady
L293. Kazdy 7 nich zawiera w swej
strukturze po dwa mostki H. W efekcie
modut moze sterowac maksymalnie
czterema dwukierunkowymi silnikami
pradu statego lub dwoma silnikami
krokowymi.

Urzqdzenie szczegdlnie polecane
uzytkownikom systemu AVTduino,
robotykom, modelarzom

f Tduno

kompatybilne z ARDUINO

s o
Wtasciwosci O ——
* scalone drivery silnikéw elektrycznych

» mozliwos¢ sterowania czterema silnikami pradu statego lub dwoma krokowymi

* na ptytce dodatkowo cztery niezalezne microswitche

* dioda LED sygnalizujaca obecnos¢ zasilania

* dwie dodatkowe diody LED

* zasilanie 5VDC

Opis uktadu L —

Modut jest dotaczany do ptytki bazowej projektu AVTduino (AVT5272). Zostal wyposazony w dwa uktady
typu L293D zawierajace w swej strukturze po dwa mostki H. Umozliwiaja one sterowanie czterema
dwukierunkowymi silnikami DC lub dwoma silnikami krokowymi.

Schemat ideowy sterownika pokazano na rysunku 1, natomiast montazowy na rysunku 2. Uktad moze sterowaé
silnikami o napigciu zasilajgcym od 4,5 do 36 V DC przy pradu nieprzekraczajacym 0,6 A na mostek.
Wszystkie niezbedne wyprowadzenia uktadu Ul zostaty dotaczone do portéw PBO...PB5, natomiast uktadu U2
do portéw PD2.. PD7. Sygnaty z przyciskéw S1 i S2 do portéw PD1 i PDO, a przyciski S3 i S4 do portéw PC4
i PC5. Poziomem aktywnym dla wszystkich przyciskow jest logiczne ,,0”. Potencjometrami PR1 (port PCO) i
PR2 (port PC1) mozna w zakresie 0...5 V regulowac¢ wartos¢ napigcia podawanego na wejscie przetwornika
mikrokontrolera. Diody LED1 i LED2 mogg petni¢ role sygnalizatoréw, a sterowane sg z portéw PC2 i PC3.
Dioda LED PWR informuje o dofaczeniu napigcia zasilania ptytki sterownika. Do zlacza oznaczonego V+
nalezy doprowadzi¢ napigcie zasilajace zgodne ze specyfikacja silnika dotaczonego do ztacz M1..M4.
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Rys. 1 Schemat ideowy modutu AVTduino Motor
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Rys. 2 Schemat montazowy modutu AVTduino Motor
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Wykaz elementow

Rezystory:

R1...R3: 1 kO (SMD 0805)
RA..R7: e 10 kQ (SMD 0805)
PR1, PR2: ............... 10 kQ (potencjometr montazowy)
Kondensatory:

[ O 0 1 100 nF (SMD 0805)
Pétprzewodniki:

LED1, LED2, PWR:

dioda LED (SMD 1206)

UL, U2 L293DNE
S1..84 e, przycisk miniaturowy
Pozostate:

J1...J3, POWER: ....oveceeeeeeee e listwa goldpin
Ztacza ARK2/500 - 6szt
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AVT Korporacja sp. z 0.0. mﬁ”"

ul. Leszczynowa 11
03-197 Warszawa

tel: 22 257 84 50 Dziat pomocy technicznej:
sklep fax: 22 257 84 55 tel.: 22 257 84 58
www.sklep.avt.pl serwis@avt.pl
AVT Korporacja zastrzega sobie prawo do wpr iazmian bez upr. iani
Montaz i podtgczenie urzqdzemu niezgodny z instrukcjq, samowolna zmiana czescl sktadowych oraz jakiekolwiek przerdbki konstrukcy]ne mogq. spowodawac uszkodzeme

urzqdzenia oraz narazic¢ na szkode osoby z niego karzystajqce W takim przypadku producent i jego autoryzowani pr iele nie ponosi odp
szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
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Poznaj swiat ARDUINO g/ /Hune

AVTAUIRG - pOMYysH na AVR - Plytka Dazowa AVTAUINO LCD - Wyswietlacz LCD Q2 Arduino AVTdWine LED - Wyswietlacz LED dla Arduing

AVTduina JOY - Manipulator da Arduino

AUTduino BT - Moduf Bluetooth dia Arduino RAVTaUING 50 - Modul karty pamieci dla Arduina
RAVTIGA9

AVTdUING PWM - Uniwersality madul dia Arduino Automation Board - Arduino w autamatyce
RVTIG?T AVTS349

AVTOUINO RS - Modul nterfejsow szeregowych Cortexino - plytka bazawa z LPC1114 PICIUING - piytika Dazowa z PIC18F2550
Al

STM32dUing - pivtka bazowa 7 STM32F103CRT6 AVTEUING MINILCD - Panél operatora dla Arauing Kurs programowania Arduino
AVTI67S AVTI?22 KURS ARDUING €D

* 8 leKall KUrsU ARDUING prowacaohedo
T2 famach Siextionik Prakeyczng]
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* dokumentadie zestawow

www.skiep.avt.pl
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