AVT Modut prototypowy STM32
1609 1 ypowy

Jednym z elementow procesu
opracowywania nowego urzqdzenia
elektronicznego jest budowa prototypu
w oparciu o przygotowany wczesniej
projekt. Czesto jest on wykonywany za
pomocq ptytek uniwersalnych i kitéw
ewaluacyjnych, ktére umozliwiajg
szybkie potqczenie ze sobg
wymaganych komponentow
elektronicznych.

Wiasciwosci

* procesor STM32F103C8T6
* dotgczone dwa kwarce: taktujacy SMHz i zegarowy RTC 32,768kHz
* wbudowane gniazdo programowania (z doprowadzong linig zerowania uC)
* wszystkie n6zki uC wyprowadzone na ztgcza typu goldpin

* sygnalizacja zasilania: dioda LED

e zasilanie: 3,3VDC

Opis uktadu O —

Z uwagi na mikroprocesorowy charakter wigkszosci obecnie projektowanych urzadzed czgsto spotykanym
komponentem jest mikrokontroler, ktéry w konstrukcjach prototypowych wystepuje zazwyczaj w postaci tak zwanej
kanapki”. W miniprojekcie przedstawiono modul z mikrokontrolerem STM32. Wykorzystuje on minimalng liczbe
elementéw, ktéra sg jednak wystarczajace do wykorzystania potencjatu drzemigcego w mikrokontrolerze.

Schemat elektryczny modutu pokazano na rysunku 1. Wykorzystano w nim uktad STM32F103C8T6 naleza do
rodziny Performance Line. Parametry mikrokontrolera umieszczono w tabeli 1.

Mikrokontroler jest zasilany z doprowadzenia VBAT, pary wyprowadzei VDDA-VSSA oraz trzech par VDDI...3-
VSS1...3. Miedzy kazda z nézek o potencjale dodatnim a masg dotaczono kondensatory ceramiczne filtrujace napigcie
zasilania. Wszystkie linie zasilania mikrokontrolera oraz masy potaczono tak, aby zasili¢ uklad ze zlacza zasilania
INPUT. Obecnos¢ napigcia jest sygnalizowana poprzez swiecenie diode LED1.

Do mikrokontrolera dotgczono dwa kwarce: Q2 (8,00 MHz) oraz Q1 (32,768 kHz). Pierwszy stuzy jako Zrédlo
taktowania mikrokontrolera. Drugi kwarc jest wymagany giéwnie do wytworzenia sygnatu taktujacego zegar czasu
rzeczywistego (RTC).

Programowanie uktadu oraz debugowanie programu odbywa si¢ przy wykorzystaniu standardu Serial Wire Debug.
Linie sygnatowe tego interfejsy sa dostgpne na gniezdzie SWD_CON. Dodatkowo, do gniazda doprowadzona zostata
linia zerowania mikrokontrolera.

Ostatnim wyprowadzeniem wymagajacym podiaczenia jest n6zka BOOTO, za pomoca ktérej wybierany jest rodzaj
pamieci, z ktérej wykonywany bedzie program. Né6zka ta potaczona zostala z masa, dzigki czemu mikrokontroler
wykonuje program znajdujacy si¢ w wewnetrznej pamieci FLASH.
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Wszystkie 48 nézek mikrokontrolera zostalo wyprowadzone za pomocg listew szpilkowych. Goldpiny rozmieszczono
zgodnie z kolejnoscig nézek na ukladzie, po 12 na kazda z czterech stron.

Nazwa parametru Wartos¢
Napiecie zasilania 2,0.36V
Czestotliwoi¢ taktowania do 72 MHz
Wielkos¢ pamieci FLASH 64 kB
Wielkos¢ pamieci SRAM 20 kB
trzy 16-bitowe ogdlnego przeznaczenia, 16-bitowy
Liczba i rodzaje licznikéw dedykowany do sterowania silnikiem pradu stafe-
go, dwa typu Watchdog, 24-bitowy systemowy
Liczba i rodzaje przetwornikow A/C dwa 12-bitowe
Liczba i rodzaje interfejsow komunikacyjnych USB (1), CAN (1), USART (3), I°C (2), SPI (2)
Temperatura pracy -40...+ 125 °C
Obudowa LQFP48
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Rys. 1 Schemat elektryczny
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S Montaz i uruchomienie

Schemat montazowy modutu pokazano na rysunku 2. Zbudowano go na niewielkiej ptytce jednostronnej. Montaz
nalezy rozpocza¢ od przylutowania mikrokontrolera. Nastgpnie zamontowaé elementy SMD: rezonatory, rezystory,
kondensatory, diody LED. Jako ostatnie montujemy goldpiny oraz gniazdo programatora, ktére dla wygody montazu
moze by¢ katowe. Poprawnos¢ montazu mozna sprawdzi¢ poprzez dolaczenie napigcia zasilania (wynikiem powinno
by¢ zaswiecenie diody LED) oraz odczytanie za pomocg programatora identyfikatora mikrokontrolera.
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Rys.2 Schemat montazowy modutu STM32

S Wykaz elementow

Rezystory:

{2 1 MW (SMD, 0805)
R2:.. ....10 kw/ (SMD, 0805)
R3: 120 W(SMD, 0805)
Kondensatory:

G105 100 nF (SMD, 0805)

10 pF (SMD, 0805)
22 pF (SMD, 0805)

Pétprzewodniki:

ICT: e STM32F103C8T6
Q1 32,768 kHz
Q2: e 8 MHz
LEDT: o dioda LED (SMD, 0805)
Pozostate:

SV1..SV4: ztacze szpilkowe 12 pin
INPUT: .o ztacze szpikowe 2 pin
Goldpiny jednorzedowe
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Zestaw powstal na podstawie projektu o tym samym tytule opublikowanego w Elektronice Praktycznej 02/11

www.ep.com.pl

Oferta zestawdw do samodzielnego montazu dostepna jest na stronie internetowej www.sklep.avt.pl

%roducent: Dziat pomocy technicznej:
tel..(22) 257-84-58

AVT-Korporacja sp. z 0.0

tel.: (22) 257-84-50 ul. Leszczynowa 11 serwis@avt.pl
fax: (22) 257-84-55  (3-197 Warszawa @antp
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