AVT Sterownik bipolarnego
1585 silnika krokowego

Prezentowany uktad, oprocz prostej konstrukcji &
i matych wymiarow ma pewne dodatkowe
ustawienia, ktérych nie spotkamy w
zwyktym sterowniku. Praca krokowa to
najprostszy sposob sterowania silnika
krokowego. Praca pdétkrokowa, to
dodanie w sekwencji sterujqgcej,
stanow posrednich. W praktyce
powoduje bardziej ptynng

praceg silnika, ale zwigksza

pobdr prgdu. I wreszcie wybor
sposobu zatrzymania: statyczne
lub dynamiczne. ,,Dynamiczne”
tzn: na wyjsciu sterownika
utrzymuje si¢ kombinacja
sygnatow zasilajgcych z momentu
podania sygnatu zatrzymania, czyli
zatqczone sq odpowiednie napiecia
zasilajqce cewek silnika. W praktyce
powoduje to jego zablokowanie w okreslonym
potoZeniu, ale przez uzwojenia silnika przeptywa
prad, co jest powodem ich nagrzewania sig.
Zatrzymanie statyczne powoduje odtqczenie
zasilania silnika w stanie zatrzymania. Tym samym
Jjego os obraca si¢ swobodnie, a uktad pobiera tylko
niewielki prqd spoczynkowy.

Urzqdzenie szczegolnie polecane w systemach
automatyki — wszedzie tam gdzie wystepujq silniki
krokowe

Wiasciwosci
* prad obcigzenia kanal: max 0,6A na kanat (cewka)
* do silnikéw krokowych czteroprzewodowych bipolarnych
* wbudowany potencjometr do ptynnej regulacji obrotéw

* tryb pracy krokowej lub pétkrokowej

* zatrzymanie statyczne lub dynamiczne

* wybor trybu pracy i kierunku: zworki

» zasilanie: 5...24VDC

Opis uktadu O e—

Schemat uktadu umieszczono na rysunku 1. Mozemy na nim wyr6zni¢ trzy bloki: zasilania ze stabilizatorem USI,
sterujacy z uktadem ATtiny26 i stopiei wykonawczy z L293D. Potencjometr R1 stuzy regulacji predkosci obrotowe;j
silnika w zakresie ok. 15..390 krokéw/sekundg, a dioda LED1 sygnalizuje stan pracy ukladu. Zlagcza Direct i
Start/Stop stuzg odpowiednio, do sterowania wyborem kierunku obrotéw i hamowania silnika. Dodatkowo, po stronie
lutowania zostalo umieszczono pocynowane pola do ewentualnego programowania mikrokontrolera.

Na rysunku 2 pokazany jest sposéb potaczenia ukiadu z silnikiem. Sposéb sterowania silnikiem krokowym
bipolarnym nie bedzie omawiany. Dodatkowe funkcje sterownika ustawiamy zworkami z cyny lub rezystorami o
niewielkiej wartosci montowanymi w miejscach elementéw RS i R6.
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Konfiguracji nalezy dokonywacé przy wylaczonym ukladzie:

- R5: wybér trybu pracy silnika.

Brak zwory - praca krokowa, zwora - praca pétkrokowa.

Praca krokowa to najprostszy sposéb sterowania silnika krokowego. Praca poétkrokowa, to dodanie w sekwencji
sterujacej, stanéw posrednich. W praktyce powoduje bardziej ptynna prace silnika, ale zwigksza pob6r pradu.

- R6: wybor sposobu zatrzymania.

Brak zwory — zatrzymanie statyczne, zwora — dynamiczne.

Po podaniu stanu niskiego na wejscie Start/Stop, przy ustawieniu ,,dynamiczne”, na wyjsciu sterownika utrzymuje si¢
kombinacja sygnaléw zasilajacych z momentu podania sygnatu zatrzymania, czyli zalaczone s3 odpowiednie napigcia
zasilajagce cewek silnika. W praktyce powoduje to jego zablokowanie w okreslonym potozeniu, ale przez uzwojenia
silnika przeptywa prad, co jest powodem ich nagrzewania si¢. Zatrzymanie statyczne powoduje odlaczenie zasilania
silnika w stanie zatrzymania. Tym samym jego oS obraca si¢ swobodnie, a uklad pobiera tylko niewielki prad
spoczynkowy.
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Rys. 3 Sposéb podiaczenia sterownika silnika krokowego
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_——— Montaz i uruchomienie

Na rysunku 3 pokazano schemat montazowy sterownika. Montaz jest prosty i nie powinien nastrecza¢ zadnych
probleméw. Po zmontowaniu z zastosowaniem zaprogramowanego mikrokontrolera, uktad jest gotowy do pracy
natychmiast po wlaczeniu zasilania.
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Rys. 3 Rozmieszczenie elementdéw na ptytce drukowane;j

— Wykaz elementow

Rezystory:

R 10 kQ potencjometr
R2: e 10 k&2 SMD 0805
Kondensatory:

Gl 220 pF/25V SMD
Ch: i 10 uF /16 V SMD tantalowy
G2,C3,C5:ceeirnee. 100 nF ceramiczny SMD
Pétprzewodniki:

US1 .............................................. 78M05 SMD

LT s 10 uH SMD 0805
Direct, Start/Stop:........cc....... goldpin katowy 1x2
Out: ... goldpin katowy 1x6
Zas: ... ARK2/500
Jumper: 2 szt.
AVT Korporacja sp. z 0.0.  ELEXTASNIKA
PF :I A 08/2010
I L 11 Produktu nie wolno wyrzuca¢ do zwyklych
83 1e;7zc\/zvynowa pojemnikéw na odpady. Obowiazkiem
= arszawa a q . uzytkownika jest przekazanie zuzytego
/ tel.: 22 257 84 50 Dziat pomocy technicznej: sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorkiw
skle fax: 22 257 84 55 tel.: 22 257 84 58 celu recyklingu odpadéw powstalych ze
p WW'WASklepAthApl serwis@avtpl ] sprzetu elektrycznegoi elekironicznego.
AVT Korporacja zastrzega sobie prawo do wpr iazmian bez upr. iani
Montaz i podtgczenie qudzema niezgodny z instrukcjq, samowolna zmiana czescr sktadowych oraz jakiekolwiek przerobki konstrukcyjne mogq. spowodowac uszkodzeme
urzgdzenia oraz narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajqce W takim przypadku producent i jego autoryzowani pr iele nie ponosi odp iza

szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.

AVTI1585  Sterownik bipolarnego silnika krokowego 3



Notatki S

4 AVTI585  Sterownik bipolarnego silnika krokowego



