Sterownik unipolarnego
AVT silnika krokowego

1525

Oprdcz prostej
konstrukcji i matych
wymiarow uktad ma
dodatkowe cechy
funkcjonalne, ktorych
nie spotkamy w zwyktym
sterowniku.

Wiasciwosci

» zasilanie: 5...30 V DC,
* obcigzalnos¢: do 1 A/kanat (cewke),

* sterowanie silnikiem krokowym unipolarnym (5 lub 6 przewodéw),
* potencjometr do regulacji predkosci obrotowe;.

Opis uktadu O —

Budowa uktadu jest bardzo prosta. Na schemacie (rys. 1) mozemy wyréznic trzy czesci: blok zasilania ze
stabilizatorem USI1, blok sterujacy z uktadem Attiny26 i stopieri wykonawczy z ukladem drivera
ULN2803, w ktérym w celu zwigkszenia wydajnosci pradowej, polaczono ze sobg réwnolegle po dwa
kanaty. Potencjometrem R1 stuzy do regulacji predkosci obrotowej. Dioda LED1 sygnalizuje stan pracy
uktadu. Dodatkowo, po stronie lutowania umieszczono cynowane pola stuzace do ewentualnego
programowania mikrokontrolera. Na rys. 2 pokazano sposéb potaczenia uktadu z silnikiem. Dodatkowe
funkcje sterownika ustawiamy zworkami z cyny badZ rezystorami o niewielkiej wartosci w miejscach
elementéw R3...R6. Konfiguracji nalezy dokonywac przy wytgczonym uktadzie.

- R3 — wybdr trybu pracy silnika, brak zwory - praca krokowa / zwora - praca pétkrokowa; praca krokowa
to najprostszy sposob sterowania silnika krokowego, praca pétkrokowa to dodanie w sekwencji sterujacej
stanéw posrednich, w praktyce powoduje bardziej ptynng pracg silnika, ale zwigksza pobér pradu o ok.
50...60 %.

- R4 - wybér zakresu regulacji predkosci obrotowej; zwora — zakres nizszy / brak zwory — zakres wyzszy.
- RS — wybdr sposobu sterowania; brak zwory — sterowanie impulsowe / zwora — sterowanie stanowe;
przy sterowaniu stanowym zwarcie lub rozwarcie zlacz sterujacych powoduje zmiang kierunku obrotéw
lub zatrzymanie silnika. Natomiast sterowanie impulsowe zmienia kierunek obrotéw przy kazdorazowym
krétkim zwarciu ztagcza DIRECT i zatrzymuje lub uruchamia silnik przy kazdorazowym krétkim zwarciu
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wyprowadzen STOP/START, mozemy wtedy sterowaé ukladem za pomocg mikroprzetacznikow
dolaczonych do tych ztacz.

- R6 — wybdr stanu zatrzymania; brak zwory — statyczne / zwora - dynamiczne; podczas zatrzymania
silnika sygnalem na ztagczu STOP/START, przy ustawieniu na dynamiczne, na wyjsciu sterownika
utrzymuje si¢ stan z momentu zatrzymania czyli zataczone sg odpowiednie cewki silnika, w praktyce
powoduje to zablokowanie osi silnika w jednym punkcie ale powoduje pobér znacznego pradu i
nagrzewanie uzwojefl. Zatrzymanie statyczne powoduje odlagczenie zasilania silnika w stanie zatrzymania,
w praktyce powoduje to prawie swobody ruch osi silnika i uktad nie pobiera pradu (tylko niewielki prad
spoczynkowy).
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Rys. 1 Schemat elektryczny uktadu

Montaz i uruchomienie C —

Sterownik silnika nalezy zmontowac na ptytce, ktérej schemat montazowy przedstawiono na rys. 2. Poniewaz zawiera
on zar6wno elementy do montazu powierzchniowego, jak réwniez przewlekanego montaz nalezy przeprowadzi¢ w
dwdch etapach. W pierwszym nalezy wlutowaé elementy SMD zaczynajac od uktadéw ATTINY26 oraz ULN2803.
Przy tej czynnosci nalezy zachowal ostrozno$¢, poniewaz ich wyprowadzenia sg gesto ulozone i tatwo mozna
polaczy¢ sgsiednie nézki. W dalszej kolejnosci montowane sg rezystory i kondensatory. Po wlutowaniu
elementéw SMD mozna przejs¢ do montazu pozostatych elementéw rozpoczynajac od potencjometru a
koriczac na gniezdzie ZAS. Tak zmontowany modut mozna dotaczyé do silnika. Na rys 3 pokazany jest
sposéb potaczenia uktadu z typowym silnikiem.
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementéw na ptytce drukowanej
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B Wykaz elementow
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" AVT1314 - Sterownik silnika krokowego

AUT-Kerporacia Sp.z 0.0.,
03-197 Warszawa, ul Leszczynowa 11
Tel. 022 251 84 50, fax 022 257 84 55,
e-mail: handlowy@avt.ul
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