Procesory programowane sq zazwyczaj pOprzez
przystosowany do danego typu mikrokontrolera
programator. Programowanie szeregowe pozwala na
przeprowadzenie programowania w pracujqcym ukladzie.
Jednak w przypadku mikrokontrolerow firmy Microchip
duzym utrudnieniem jest koniecznos$¢ podania na wejscie
IMCLR wysokiego napiecia programujqgcego (okolo 13 V).
Ajesli zastosowany zostal zewnetrzny uklad generujqcy
sygnal zerowania przy wiqczeniu zasilania, to taka
warto$¢ napiecia moze doprowadzié do jego uszkodzenia.

W przypadku wykorzystania bo-
otloadera podczas programowa-
nia nie jest konieczne stosowa-
nie napigcia o wartosci wiekszej

WYKAZ ELEMENTOW

R1, R2: 100 @ 0805
C1...C5: 100 nF 0805

Cé: 4,7 uF/10 V 3528

D1: BAT43

Ul: MAX232A  SO16

CONT: Goldpin 1x5 meski
CONZ2: DB9 zenskie do druku

30

niz napiecie zasilania. Bootloader
jest programem umieszczonym
w pamigci mikrokontrolera, ktéry
umozliwia w sposéb programowy
(w czasie jego pracy) zmodyfikowaé
zawarto§¢ wewnetrznej pamieci
programu. Bootloaderem nalezy jed-

Mikrokontrolery obstugiwane przez bootloader:

* PIC16: PIC16F88, PIC16F876A

 PIC18: PIC18F252, PIC18F258,
PIC18F1320, PIC18F2550, PIC18F2620,
PIC18F6621

 dsPIC: dsPIC30F2010, dsPIC30F3013,
dsPIC30F4012, dsPIC30F6014

norazowo zaprogramowaé pProcesor
typowym programatorem, a kolejne
modyfikacje beda juz mozliwe bez
niego. Komunikacja z komputerem
nie bedzie przebiegala poprzez li-
nie portu BR7 iRB6, aprzez linie
sprzetowego sterownika UART (wy-
prowadzenia RC7 iRCS).

Interfejs przedstawiony w arty-
kule jest przystosowany do wsp6i-
pracy z bootloaderem o nazwie Tiny
PIC Bootloader (str. 83).

Schemat elektryczny interfej-
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MINIPROJEKTY

u1
\Yele3 MAX232A = O
o
16 vee ot 8|"® CSC j
6 e c2 N i Em DX CIE:I -
47 100n oo 01-4{J - Og l—l Immg
A ot o| Oy ) O
100n 8/ eH0 ol RXD[O
ca-® 5 o C3 c4|_| CON!
14 11 O%
VCC
CON2 R2 CON1 . .
5 7 10 % 5 RXD Rys 2
o—2 — 4 |no
b 100 — | wykorzystany do automatycznego
Gl . .
10 T 13 > 12 L e zerowania mikrokontrolera przed
6 Dl s rozpoczeciem wgrywania progra-
. . mu dp pamigci. Rezystory R1 iR2
< 6l npLS ograniczaja maksymalny prad pty-
o L nacy pomiedzy wyprowadzeniami
1OOnI ukladu MAX232A i mikorkontrole-
ra. Urzadzenie jest zasilane napie-
Rys. 1. ciem pobieranym z plytki procesora
Opcionainy ukiad poprzez zlat_cz’e CON,l,. Nap_lqme to
zerowania mikrokontrolera powinno mie¢ warto§¢ zblizong do
DS1813 5 V.
PIC16F876A . .
ouT -RCOT10SOT1CKI RBO/INT 21 . Po ‘zmontowamu uk,lad mozna
o 15 RCITIOSICCP2 RB122 z jednej strony dolaczyé do portu
4k7 13 RcaiscriscL RBI/PGM -3 szeregowego komputera, a z drugiej
vee 16 BT o Res| 25 do plytki mikrokontrolerem. Sposéb
RC6/TX/CK RB6/PGC 1 A -
18 |RE RBY/PODL28 pqlqczema wyprow;dlzen pr.zeci‘ste_l.
N R
Ztacze na ptytce interfejsu a7 13 CREIELT RAO/ANO% w1i0no na I‘yS 3. .O EECZGHIB 1nil
o 0SC2/CLKO RAT/ANT-S IMCLR mozna pomingé, ale wtedy
RA2/AN2/VREF-/CVREF . . ”
5 [RO | {WotRvee RAJANGIVREF+-2 przed kazdym ,wgrywaniem” no-
4 RA4/TOCKI/C10UT : :
3 [MCIRE . ST 7 wego programu konieczne bedzie
f GND [ 1o ﬁg vopl20 ovee wylaczenie i wlaczenie zasilania
- procesora (tak aby mikrokontroler
zostal wyzerowany).
Rys. 3. Aby mikrokontroler mogt sie
. komunikowaé¢ z komputerem nale-
B Ty st ki b - 04 su jest pokazano zy zaprogramowaé¢ go jednorazowo

[ T TEe L R ———

na rys. 1. Gléwnym

programem bootloadera zgodnym

o Log  Doiioes | Fomnal elementem jest kon- ztypem ukladu typowym progra-
e - Conke s by P e actility werter napie¢ uklad matorem. Na rys. 4 przedstawiono
TR T MAX232A. Stuzy on okno aplikacji stuzacej do ,wgry-
=L ] do dopasowania po- wania” programu do pamigci mi-

ite: Flarih ‘.F__""“:”"th el ziom6éw napie¢ dla krokontrolera. Jesli linia !MCLR
DSih. ) WERew P = e standardu RS232 (od bedzie wykorzystywana, to w za-
oo el e strony zlagcza CON2) kladce Options nalezy zaznaczyc

i TTL (od strony zlg- funkcje Reset PIC using RTS line.

Rys. 4. cza CON1). W przypadku gdy linia!MCLR nie

Opré6cz linii da-

bedzie wykorzystywana, aktywacja

W ofercie AVT sa dostepne: nych RxD iTxD do zlacza CON1
kierowany jest sygnal RTS, kto-

ry poprzez diode D1 moze zostac

tej funkcji nie ma znaczenia.
KP

— [AVT-1438A] - piytka drukowana
— [AVT-1438B] - kompletny zestaw






