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Modut najprostszego sterownika silnika krokowego
unipolarnego pozwala na prace z silnikami o 5, 6
lub 8 wyprowadzeniach. Wbudowany potencjometr
umozliwia ptynna regulacje predkosci obrotowej w
szerokim jej zakresie. Za pomoca zewnetrznych
elementow zwiernych np. przyciskow mozna
sterowac kierunkiem wirowania (lewo-prawo), a
takze zatrzymaniem wirnika (start/stop).

Wiasciwosci

« uktad steruje 4-fazowym silnikiem krokowym,
cyklicznie wiaczajac prad w jego cewkach

« umozliwia ptynna regulacje szybkosci obrotowej silnika

« umozliwia zmiane kierunku wirowania

« obcigzalnos$é do 1 A / kanat (cewke)

« zasilanie: 12 VDC

« wymiary plytki: 69x29 mm

Opis uktadu

Schemat elektryczny sterownika silnika krokowego
pokazano na rys. 1. Ukfad taktowany jest za
pomoca generatora impulséw prostokatnych
zbudowanego z bramek z uktadem Schmitta - IC2B.
Czestotliwos¢ pracy tego generatora, a tym samym
predkos¢ obrotowa silnika, okreslona jest wartoscia
rezystancji R2 + PR1 oraz pojemnosci kondensatora
C1. Moze by¢ regulowana w szerokim zakresie za
pomoca potencjometru montazowego PR1.

Fragment uktadu z bramkami ExOR i przerzutnikami
J-K tworzy licznik modulo 4, na ktérego wyjsciach, w
takt impulséw zegarowych, “przesuwa sie” poziom
wysoki. Przetacznik S1 stuzy do zmiany kierunku pracy
licznika, a tym samym do zmiany kierunku obrotéw
silnika. Za pomoca przetacznika S2 mozemy silnik
zatrzymad. Cewki czterofazowego silnika krokowego
zasilane sa za posrednictwem czterech tranzystorow
MOSFET T1..T4.

Montaz i uruchomienie

Uktad sterownika silnikow krokowych nalezy
zmontowac¢ na plytce obwodu drukowanego, ktorej
schemat montazowy pokazano na rys. 2. Montaz
wykonujemy typowo, rozpoczynajac od wlutowania
w plytke rezystorow i podstawek pod uktady
scalone, a konczac na kondensatorach
elektrolitycznych i tranzystorach mocy. Ukfad

zmontowany ze sprawdzonych elementéw nie
wymaga uruchamiania i dziata natychmiast po
dofaczeniu zasilania i silnika. Nalezy jeszcze
wspomniec o sposobie dotaczenia silnika do uktadu
sterownika. Ztagcze CON2 zostato dobrane tak, ze
mozna do niego dotaczy¢ wigkszos¢ wtykdw, jakimi
zakonczone sa przewody silnikéw krokowych




stosowanych w sprzecie komputerowym. Kolejnos¢
przewoddéw prowadzacych do poszczegdinych
cewek jest NAJCZECIEJ w tych silnikach taka sama.

okaza¢, ze silnik zamiast sie obracad jedynie
wibruje. Nalezy wtedy doswiadczalnie ustali¢

kolejnos¢ dotaczenia przewodoéw silnika do ztacza

Niektorzy producenci stosuja swoje wtasne CON2.
rozktady wyprowadzen i w takim wypadku moze sie
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Rys. 1 Schemat elektryczny
"/ ZASILANIE
12VDC

LEWO/PRAWO [:
START/STOP : .

Rys. 2 Rozmieszczenie elementéw na ptytce drukowanej

Wykaz elementow

Rezystory Potprzewodniki
R1: 1kQ D1-D4: 1N4148
R2: 10kQ IC1: 4070
R3-R6: 100Q IC2: 4093
R7: 1kQ IC3: 4027
PRI o potencjometr montazowy 1MQ T1’—.T4: ........................... BUZ10, BUZ11 lub podobny
Kondensatory Rézne
ct: 470nF CON1 ARK2 (3,5mm)
C2: 220..470uF/16V CONz: .6xgoldpin
C3: 100nE S1, 82 2xgoldpin + jumper
“VSDUELH Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
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