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Urzadzenie doskonale nadaje sie do kazdego
wzmacniacza audio wyposazonego w standardowy,
'reczny’ potencjometr. Proponowany ukfad jest bardzo
prosty w obstudze i tatwy do wykonania nawet dla
poczatkujacego elektronika. Kit nie jest dedykowany
zadnemu, konkretnemu pilotowi zdalnego sterowania.
Do jego obstugi wystarczy dowolny pilot zdalnego
sterowania np. od telewizora czy DVD

Sterownik jest uktadem uniwersalnym. Po wymianie
potencjometru na silnik z przektadnia, moze
obstugiwac np. rolety okienne. Urzadzenie polecane
wszystkim audiofilom, elektronikom pragnacym
unowoczesni¢ sprzet grajacy i konstruktorom
urzadzen elektromechanicznych

Whasciwosci
« dziata z kazdym pilotem na podczerwien
« prosty tryb programowania uktadu
» mozliwos¢ przyporzadkowania dowolnych klawiszy
pilota dla trzech funkgji:
o obroty w lewo
o obroty w prawo
o sterowanie wbudowanym przekaznikiem (np.
ON/OFF)
« zasilanie 12 VDC
< w zestawie pilot i potencjometr z silnikiem

Opis uktadu

Schemat elektryczny uktadu przedstawiono na rys. 1.
Sterownik zbudowano na 8-wyprowadzeniowym
mikrokontrolerze ATtiny45, ktory jest wyposazony
miedzy innymi w nieulotng pamie¢ EEPROM, gdzie
przechowywane beda kody poszczegdlnych komend
sterujacych praca ukfadu. Elementy R2, C2
odpowiedzialne s3 za zerowanie procesora podczas
wigczania zasilania. Mikrokontroler nie wymaga
zastosowania zewnetrznego rezonatora
kwarcowego, gdyz ma wbudowany generator RC.
Odbiornik podczerwieni TFMS5360 dotaczono do
wejscia PB4 procesora. Dioda swiecaca D1 stuzy do
sygnalizacji stanu przekaznika PK1 sterowanego

tranzystorem T7 z wyjscia PB2 procesora, petni takze
uzyteczna role podczas programowania kodéw
wysytanych przez pilota. Uktad powinien by¢ zasilany
napieciem statym o wartosci ok. 14 VDC. Czes¢
cyfrowa urzadzenia zasilana jest napieciem +5 VDC,
dostarczanym przez stabilizator napiecia US2.

Kazda odebrana komenda pochodzaca z nadajnika
jest przez procesor analizowana. Jezeli odpowiada
ona jednemu z zarejestrowanych wczesniej polecen,
to nastepuje wprowadzenie w ruch silnika na czas
okreslony czasem transmisji i w zadanym kierunku.
Kazda odebrana komenda przypisana przekaznikowi
PK1 powoduje zmiane jego stanu na przeciwny.




Przekaznik typu RM96 jest przeznaczony do
przetaczania pradéw o wartosci do 8 A, cow
wiekszosci przypadkach do zatgczania obwoddw
wzmacniacza powinno w zupetnosci wystarczy¢.
Dioda D2 zabezpiecza tranzystor T7 przed skutkami
przepigc pojawiajacych sie na cewce przekaznika w
chwili wytaczania.

Czes¢ wykonawcza jest typowym dwukierunkowym
sterownikiem silnika pradu statego, ktérego praca
sterujg dwa sygnaty cyfrowe. Silnik wiagczono w
przekatna mostka utworzonego przez tranzystory

mocy typu BD139 i BD140. Pojawienie sie stanu
wysokiego na wyjsciu PBO uktadu US1 spowoduje
spolaryzowanie tranzystora T5, a takze
tranzystoréw T4 i T1. Prad elektryczny poptynie na
drodze: +zasilania, tranzystor T1, uzwojenie silnika ,
tranzystor T4 i masa zasilania. Silnik podtaczony do
ztgcza CON1 zacznie sie obracac w jedna strone.
Analogiczna sytuacja stanie sie jezeli zostanie
spolaryzowany tranzystor T6 z tym ze silnik zacznie
obracad sie w przeciwng strone.
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Rys. 1 Schemat ideowy
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Montaz i uruchomienie

Rozmieszczenie elementdw na plytce drukowanej
pokazano na rys. 2 Montaz ukfadu rozpoczynamy
od wlutowania w ptytke rezystoréw, podstawki pod
procesor, kondensatoréw a zakonczymy montujac
tranzystory, odbiornik podczerwieni oraz
przekaznik, o ile zdecydujemy sie na jego uzycie.

Na rys. 3 pokazano uktad wyprowadzen sterownika.
Modut zmontowany ze sprawdzonych elementéw
nie wymaga regulacji i po zarejestrowaniu polecen
wysytanych przez pilota nadaje sie od razu do
eksploatacji.
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementdw na ptytce drukowanej

Nauka kodow pilota

Aby w pamieci uktadu zapisa¢ komendy sterujace
nalezy w dowolnym momencie pracy uktadu
zewrze¢ zworke JP1 na czas okoto 5 sekund.
Wejscie w tryb programowania zostanie

zasygnalizowane zaswieceniem diody LED a po
usunieciu zwory, dioda LED zacznie migac,
nastepnie potencjometr obroci sie lekko w lewo.
Teraz ukfad czeka na dwie komendy z pilota,




ktore beda odpowiadaty za zmniejszenie poziomu
gtosnosci. W wiekszosci przypadkéw bedziemy
chcieli, aby tylko jeden przycisk petnit taka funkgje,
wiec nalezy wcisna¢ go dwa razy. Taka czynnos¢ jest
niezbedna do prawidtowej wspotpracy z niektorymi
pilotami. Kazdy prawidtowo odebrany kod zostanie
zasygnalizowany dtuzszym Swieceniem sie diody.
Po drugim kodzie potencjometr obréci sie w prawo
sygnalizujac kolejny etap konfiguracji — zwigkszanie

Styk normalnie zwarty
(normally closed)

NO
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Rys. 3

poziomu gtosnosci, nalezy teraz nacisnaé
dwukrotnie (za kazdym razem po potwierdzeniu
przez uktad) w pilocie odpowiedni przycisk. Po tej
czynnosci zataczy sie na krotko przekaznik, co jest
zachetg do wprowadzenia komendy
odpowiedzialnej za jego wiaczenie. Po odebraniu
wszystkich szesciu komend uktad powrdci do stanu

normalnej pracy z nowymi ustawieniami.
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Wykaz elementow

Rezystory

R1: 100 Q
R2: 10 kQ
R3: 220 Q
R4: 1kQ
R5, R6, R13: 2 kQ
R7-R12: 300 Q
Kondensatory

C1,C3: 100 uF
C2: 4,7 uF
Potprzewodniki

Us1: ATtiny45
us2: 7805
US3:eeeineereessesesssnnanne TFMS5360 lub podobny
T1, T2: e BD140 (BD136, BD138)
T3, T4 ... BD139 (BD135, BD137)
T5-T7: BC547 (BC548)

D1: dioda LED
D2: 1N4148
Pozostale
PK1:.. RM96P12 lub odpowiednik
JP1: goldpin 1x2 + jumper
ARK2/500

ARK3/500 3,5mm
Dowolny pilot na podczerwien

Potencjometr obrotowy z silniczkiem (wraz z dolutowanym
bezposrednio do wyprowadzen kondensatorem 100nF)




Notes

Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
AVT SPV Sp. Z 0.0. Wsparcie: c € pojemnikéw na odpady. Obowiazkiem

. serwis@avt.pl uzytkownika jest przekazanie zuzytego
|tS ul. Leszczynowa 11

sprzetu do wyznaczonego punktu zbiorki w
03-197 Warszawa 9 °
kity@avt.pl

celu recyklingu odpadow powstalych ze
AVT SPV zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez uprzedniego powiadamiania.

I sorzetu elekirycznegoi elekironicznego.

Montaz i pod: ie urzadzenia iny z instrukcja, Ina zmiana czesci sktadowych oraz jakiekolwiek przerdbki konstrukcyjne moga spowodowac uszkodzenie urzadzenia oraz
narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajace. W takim przypadku producent i jego autoryzowani pr iciele nie ponosi odpowiedzialnosci za jaki iek szkody powstate
bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.

Zestawy do samodzielnego montazu sa przeznaczone wytacznie do celéw edukacyjnych i demor jinych. Nie s pr: do uzytku w riach komercyjnych. Jesli sa one

uzywane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje catg i za dnosci ze wszystkimi przepisami.




