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Das Gerat ist ideal fur alle Audioverstarker, die mit
einem ,manuellen " Standardpotentiometer
ausgestattet sind. Die Schaltung kann mit praktisch
jeder Infrarot-Fernbedienung gesteuert werden, es ist
nur ein einfaches Verfahren erforderlich, um die
Fernbedienungscodes zu speichern. Sie wurde mit
mehr als einem Dutzend Fernbedienungen von
verschiedenen Fernsehern, Set-Top-Boxen, DVDs und
Audiogeraten getestet - und hat mit allen gut
funktioniert. Jede Taste der Fernbedienung kann mit
einer bestimmten Funktion belegt werden: nach links
drehen (leiser), nach rechts drehen (lauter) oder
ein/aus. Dies ermdoglicht die Verwendung von Tasten
der Fernbedienung, die normalerweise nicht benutzt
werden. Der Controller ist ein universelles System.
Nachdem das Potentiometer durch einen
Getriebemotor ersetzt wurde, kann er z. B. Jalousien
bedienen.

Eigenschaften

« Fernsteuerung durch eine beliebige Infrarot-
Fernbedienung

« einfacher Pilot-Lernmodus

« Moglichkeit der Zuweisung beliebiger Tasten der
Fernbedienung flr drei Funktionen:
o Linkslauf
o Rechtslauf
o Steuerung eines integrierten Relais (z.B. ON/OFF)

« Stromversorgung: 12 VDC

« Fernsteuerung und Potentiometer mit Motor
enthalten

Beschreibung des Systems

Ein elektrischer Schaltplan des Systems ist in
Abbildung 1 dargestellt. Der Controller ist auf einem
ATtiny45-Mikrocontroller mit 8 Eingédngen
aufgebaut, der unter anderem mit einem
nichtfliichtigen EEPROM ausgestattet ist, in dem die
Codes der einzelnen Befehle, die den Betrieb des
Systems steuern, gespeichert werden. Die Elemente
R2, C2 sind fir das Zurlicksetzen des Prozessors
beim Einschalten zusténdig. Der Mikrocontroller
benotigt keinen externen Quarzresonator, da er tiber

einen eingebauten RC-Generator verfiigt. Der
Infrarotempfanger TFMS5360 wird an den Eingang
PB4 des Prozessors angeschlossen. Die Leuchtdiode
D1 dient zur Signalisierung des Zustands des Relais
PK1, das vom Transistor T7 (iber den Ausgang PB2
des Prozessors gesteuert wird, und spielt auch eine
nitzliche Rolle bei der Programmierung von Codes,
die von der Fernsteuerung gesendet werden. Der
Stromkreis sollte mit einer Gleichspannung von etwa
14 VDC versorgt werden. Der digitale Teil des Gerats
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wird mit +5 VDC versorgt, die vom
Spannungsstabilisator US2 geliefert werden.
Jeder vom Sender empfangene Befehl wird vom
Prozessor ausgewertet. Entspricht er einem der
vorregistrierten Befehle, wird der Motor fir die
durch die Ubertragungszeit angegebene Zeit und
in der angegebenen Richtung in Bewegung
gesetzt. Jeder empfangene Befehl, der dem Relais

PK1 zugewiesen wird, andert dessen Zustand in das

Gegenteil.

Das Relais vom Typ RM96 ist fiir Schaltstrome bis 8
A ausgelegt, was in den meisten Fallen fur
Schaltverstarkerschaltungen ausreichend sein
sollte. Die Diode D2 schiitzt den Transistor T7 vor
den Auswirkungen von Uberspannungen, die an
der Relaisspule auftreten, wenn diese ausgeschaltet
ist. Der ausfiihrende Teil ist ein typischer

bidirektionaler Gleichstrommotorregler, dessen
Betrieb durch zwei digitale Signale gesteuert wird.
Der Motor wurde in eine diagonale Briicke
eingebaut, die aus Leistungstransistoren des Typs
BD139 und BD140 besteht. Das Auftreten eines
hohen Zustands am PB0O-Ausgang von US1 fihrt
zur Polarisierung des Transistors T5 sowie der
Transistoren T4 und T1.

Der Strom wird auf der Weg flieBen:
+Stromversorgung, Transistor T1, Motorwicklung,
Transistor T4 und Masse der Stromversorgung. Der
an den Anschluss CON1 angeschlossene Motor
beginnt sich in eine Richtung zu drehen. Eine
analoge Situation ergibt sich, wenn der Transistor
T6 gepolt wird, mit dem Unterschied, dass sich der
Motor in die entgegengesetzte Richtung zu drehen
beginnt.
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Abb. 1 Schematische Darstellung
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Installation und Inbetriebnahme

Die Anordnung der Bauteile auf der Platine ist in
Abb. 2 dargestellt. Der Zusammenbau der
Schaltung beginnt mit dem Einl6ten der
Widerstande, des Prozessorsockels und der
Kondensatoren auf der Platine und endet mit der
Montage der Transistoren, des IR-Empfangers und
des Relais, falls wir uns daflir entscheiden, es zu

verwenden. Abb. 3 zeigt die Pinbelegung des
Controllers. Das aus bewéhrten Komponenten
zusammengesetzte Modul erfordert keine
Einstellungen und ist sofort einsatzbereit, sobald
die von der Fernbedienung gesendeten Befehle
erfasst wurden.
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Abb. 2 Anordnung der Bauteile auf der Leiterplatte




Lernen von Pilotcodes

Um Steuerbefehle im Speicher des Systems zu
speichern, sollte der Jumper JP1 wahrend des
Systembetriebs jederzeit fiir ca. 5 Sekunden
kurzgeschlossen werden. Der Eintritt in den
Programmiermodus wird durch das Aufleuchten
der LED signalisiert. Wird der Jumper entfernt,
blinkt die LED und das Potentiometer dreht sich
leicht nach links. Jetzt wartet die Schaltung auf zwei
Befehle von der Fernbedienung, die fir die
Verringerung der Lautstarke zustandig ist. In den
meisten Fallen wird man nur eine Taste fur diese
Funktion benétigen, also driicken Sie sie zweimal.
Eine solche MaBnahme ist fur den korrekten

Betrieb einiger Fernbedienungen erforderlich. Jeder
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korrekt empfangene Code wird durch ein langeres
Aufleuchten der LED signalisiert. Nach dem zweiten
Code dreht sich das Potentiometer im
Uhrzeigersinn und signalisiert den néachsten
Konfigurationsschritt - die Erhohung der
Lautstarke, die entsprechende Taste auf der
Fernbedienung muss nun zweimal gedriickt werden
(jeweils nach Bestatigung durch die Schaltung).
Nach dieser Aktion schaltet das Relais kurz ein, was
eine Aufforderung ist, den Befehl zum Einschalten
einzugeben. Sobald alle sechs Befehle empfangen
wurden, kehrt das System mit den neuen
Einstellungen zum Normalbetrieb zuriick.

Stromversorgung
12 vDC
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Liste der Elemente

............. TFMS5360 oder &hnlich
..BD140 (BD136, BD138)
BD139 (BD135, BD137)
BC547 (BC548)

Widerstande

R1: 100 Q
R2: 10 kQ
R3: 220 Q
R4: 1kQ
R5, R6, R13: 2 kQ
R7-R12: 300 Q
Kondensatoren

C1, C3. 100 uF
C2: 4,7 ukF
Halbleiter

ust: Attiny45
us2: 7805

LED
TN4148

Sonstige
PK1:.. RM96P12 oder gleichwertig
JP1: . Jumper + Goldstift 1x2

ARK2/500
ARK3/500 3,5mm
Drehpotentiometer mit Motor
Jede Infrarot-Fernbedienung




Anmerkungen

nicht mit Inrem anderen Hausmiill entsorgen
. dirfen. Stattdessen sollten Sie die menschiiche
k | ts Leszczynowa 11,
03-197 Warschau, Polen

Gesundheit und die Umwelt schiitzen, indem Sie
https://sklep.avt.pl/ 0 u

Ihre Altgeréte an einer ausgewiesenen
Die AVT SPV behiilt sich das Recht vor, ohne vorherige indi A

M AVT SPV sp Z20.0 ﬁ Di_eses Symbol bedeutet, dass. s_i_e Ihr Produkt

Sammelstelle filr das Recycling von Elektro- und
Elekironik-Altgeraten abgeben.

g
Nicht vorschriftsmépiger Einbau und Anschluss des Gerdte: dndern von ilen und bauliche Veréinde kénnen zur Beschddic des Gerdtes und zur

s,
Geféihrdung der Personen, die es benutzen, fiihren. In diesem Fall haften der Hersteller und seine Bevollmdchtigten n/cht fir Schaden die sich direkt oder indirekt aus der Verwendung
oder Fehlfunktion des Produkts ergeben.

Die Bausdtze zur Selbstmontage sind nur fiir Lehr- und Demonstrationszwecke bestimmt. Sie sind nicht fiir den kommerziellen Einsatz bestimmt. Wenn sie in solchen Anwendungen
eingesetzt werden, ibernimmt der Kdufer die volle Verantwortung fiir die Einhaltung aller Vorschriften.




