MINIPROJEKTY

Rozgateznik
dla serwomechanizmow

Serwomechanizmy modelarskie
cechujq sie surowymi wymoga-

mi do jakosci zasilania i ksztaltu
impulséw sterujqcych. Réwnolegle
fqczenie kilku serw do jednego
wyjscia ukfadu sterujqcego moze
powodowac problemy. Prezentowa-
ny uklad pomoze je rozwiqzad.

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT-5752

« buforowanie sygnaiu logicznego dla
czterech wyjs¢,

* uktad wyprowadzen w standardzie zgodnym
z wigkszo$ciag serwomechanizméw,

* mozliwo$¢ zasilania ze sterownika lub
z zewnetrznego zasilacza,

« zasilanie napieciem od 2..6 V.

kaz elementow:

Rezystory:
R1, R2: 3,3 k) SMD0805

Kondensatory:

Cl: 1000 pF 16 V raster 5 mm THT
C2: 100 nF SMDO8O5

C3..C6: 10 pF 10V SMDO8OS5

P61przewodniki:
US1: 74HC125 S014

Pozostate:
J1, J3.J6: goldpin 3 pin 2,54 mm THT
J2: ARK2 5 mm

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

Wymagana umiejetnosé lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KIT-em (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktore nalezy samodzielnie wlutowa¢ w dolaczona piytke

drukowana (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji

ktéra jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w piytke PCB)

= wersja [A] - piytka drukowana bez elementéw i dokumentacji

Kity w ktérych wystepuje uklad scalony wymagajacy

zaprogramowania, maja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] - plytka drukowana [A] + zaprogramowany ukiad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] - zaprogramowany ukiad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zalgczony ten sam plik pdf! Podczas skadania

zamowienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB) prosimy o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.

Ten prosty uklad regeneruje sygnat sterujacy
dla czterech serwomechanizméw oraz dys-
trybuuje zasilanie do nich. Kazde z wyj$¢ ma
odrebny bufor cyfrowy, wigc nieprawidtowe
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Rysunek 1. Schemat montazowy i wzor
Sciezek ptytki
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dzialanie jednego serwomechanizmu nie
wplynie negatywnie na prace pozostatych.

Budowa i dziatanie

Schemat ideowy pokazano na rysunku 3.
Role bufora cyfrowego petni uktad 74HC125,
ktéry cechuje sie znikomym poborem pradu

oraz zdolno$cig do regeneracji zboczy sy-
gnalu wejsciowego, a to za sprawag wbudo-
wanych przerzutnikéw Schmitta. Wejscia
aktywujace zostaly zwarte z masa, przez
co wszystkie wyj$cia pracuja.

Wejscie sygnalowe jest spolaryzowane
do masy rezystorem R1, ktérego zadaniem

Measure X
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Rise Time
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Rysunek 2. Oscylogram napiecia na wejsciu i wyjsciu uktadu
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Rysunek 3. Schemat ideowy uktadu

jest rowniez odprowadzanie do masy ta-
dunkoéw elektrostatycznych. Rezystor R2
ogranicza prad plynacy przez diody zabez-
pieczajace wejscia buforéw w razie, gdyby
na wejéciu pojawit sig impuls napiecia o nie-
prawidlowej wartosci.

Zasilanie dla ukladu jest wybierane przy
uzyciu kropli cyny, ktérg nalezy nanieséé
na odpowiednie pola lutownicze SJ1. Moze
ono pochodzi¢ z uktadu sterujacego (pola 2-3)
lub z zewnetrznego zasilacza (pola 1-2), je-
zeli uktad sterujacy ma zbyt malg wydajnosé
pradowsg wyjscia zasilajacego lub spadek
napiecia na przewodach jest nieakcepto-
walny. Kondensatory redukujg impedancje

wewnetrzng Zréodla zasilania, co poprawia
prace serwomechanizmoéw, ktére prad po-
bierajg gtéwnie impulsowo.

Uktad wyprowadzen w zlaczach: J1 (wej-
$ciowym) i J3...J6 (wyjSciowych) jest naste-
pujacy: 1 — sygnal, 2 — zasilanie, 3 — masa.
Jest spotykany w wiekszo$ci serwomecha-
nizmoéw dostepnych na rynku.

Montaz i uruchomienie

Uktad zostat zmontowany na dwustronne;j
plytce drukowanej o wymiarach 3840 mm,
a wzor $ciezek oraz schemat montazowy po-
kazuje rysunek 1. W odleglosci 3 mm od kra-
wedzi plytki znalazly sig otwory montazowe.

Zmontowany i gotowy do dziatania uklad
pokazuje fotografia tytutowa.

Pobér pradu z zasilania (przy braku ser-
womechanizméw podlgczonych do zlgcz
J3...J6) jest na poziomie pojedynczych mi-
kroamperéw. Opéznienie wprowadzane
przez bufory jest pomijalnie matle, wynosi
okoto 17 ns, co udowadnia oscylogram
z rysunku 2. Przebieg z6lty to sygnat wej-
$ciowy, a niebieski - wyjsciowy, widoczna
jest poprawa jako$ci zbocza narastajacego.
Pomiar wykonano przy napieciu zasilaja-
cym 5 V.

Michat Kurzela, EP
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