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Rysunek 2. Schemat ideowy izolowanej przejsciéwki USB/UART

HUB 1-Wire z izolacja
galwanicznag

Termometry cyfrowe DS18B20
komunikujqce sie za pomocq 1-Wire
cieszq sie duzq popularnosciq

w systemach sterujqcych ogrzewa-
niem. Najczesciej sterowniki majq
jedno wyjscie magistrali, co powo-
duje problemy przy lqczeniu czuj-
nikéw w gwiazde. Awaria jednego
czujnika lub kabla moze unierucho-
mi¢ calq magistrale. Przedstawiony
w artykule HUB rozdziela magistra-
le na cztery niezalezne kanaly. Dwa
z nich sq izolowane galwanicznie.
HUBy mozna fqczy¢ kaskadowo,
HUB moze tez pracowac w roli
repeatera zwiekszajqcego za-

sieg magistrali.

HUB powstatl z myslg o sterownikach kottéw
grzewczych. Dlugos$¢ przewodu wiodacego
sygnal 1-Wire moze sigga¢ 300 metréw. Po-
taczenie czujnikow w gwiazde powoduje,
ze dystans pomiedzy sterownikiem a czuj-
nikiem moze ulec znacznemu zmniejszeniu,

Haster

A06.03. 07,08

poniewaz istotna jest sumaryczna pojemnos$¢
okablowania. Uszkodzenie czujnika lub oka-
blowania (zwarcie) w pomieszczeniu czy
czujnika na zewnatrz budynku powoduje
unieruchomienie calej magistrali. Awaria
zewnetrznego czujnika jest prawdopodobna,
choéby z powodu aktéw wandalizmu.
Schemat ideowy proponowanego rozwia-
zania HUBa 1-Wire pokazano na rysunku 1.

1 !
AUT Korporacia
V1.0 rev 1807
ES2 & KK

Rozdziela on magistrale transmisyjng w taki
sposéb, aby w razie awarii jednej z galezi po-
zostate nadal mogly funkcjonowac. Pozgdana
jest tez izolacja galwaniczna. Te warunki,
wymagaja rozdzielenia toru nadawczego
od odbiorczego. Te funkcje realizuje uktad
P82B96, ktéry co prawda jest przeznaczony
do rozszerzenia funkcjonalnosci interfejsu
12C, ale doskonale sprawdza tez z 1-Wire.
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Maksymalna czegstotliwo$¢ pracy P82B96
to 400 kHz przy 20 metrach typowego prze-
wodu o pojemnosci do 400 pF. 1-Wire, przy
standardowej predkosci, pracuje z czesto-
tliwoscig 15 kHz, przy czym najkrotsze ak-
ceptowalne impulsy to 15 ws, co odpowiada
czestotliwosci ok. 60 kHz. W tych warun-
kach P82B96 moze pracowac¢ z kablem

Ja
Slavel

+5

R8
4k7
GNDa

o dtugosci do 100 metréw lub wiegcej (zalez-
nie od pojemnoéci zyl). Izolacje galwaniczng
uzyskano za pomocg szybkiego transoptora.

Aby zwiekszy¢ zasigg, mozna uzy¢ HUBa
w roli repetera. Wydawaé¢ by sie mogto,
ze HUB nie nadaje sie do szybkiej transmi-
sji overdrive, bo impulsy majg tam dtugos¢
1 ps. Biorac jednak pod uwage, ze jedynka

R27
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logiczna jest prébkowana po czasie 3,5 s,
overdrive powinien dziata¢. Wymagac to jed-
nak moze zmniejszenia rezystancji rezysto-
row podciagajacych magistrale.
Najistotniejszej roli, wbrew pozorom, nie
sprawuje mikrokontroler (nC), sprawujg ja
uktady P82B96. To one rozdzielajg tor nadaw-
czy od odbiorczego, co umozliwia latwe
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Rysunek 1. Schemat ideowy HUBa 1-Wire
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zaimplementowanie izolacji galwanicznej z wy-
korzystaniem transoptoréw, czy tez blokowanie
uszkodzonych kanatéw (bramki OR 74HC32).
Zasilanie po izolowanej stronie magistrali za-
pewniajg przetwornice DC/DC typu NE0505S.
Transmisje nadzoruje uC STM32F103C8T6 z ro-
dziny ARM. Pracuje przy taktowaniu za pomoca
generatora RC — PLL nie jest uzywany.
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Wré¢my do opisu urzadzenia. Napigcie za-
silania ogranicza do bezpiecznej wartosci
stabilizator LDO SPX1117MP-3.3. Dioda D17
i bezpiecznik F3 zabezpieczaja uktad przed
skutkami blednego dotaczenia zasilania. Za-
sada dziatania HUB-a jest prosta. mikrokon-
troler mierzy czas trwania poziomu niskiego
w kazdym kanale. Jesli przekroczy on 5 ms,
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Rysunek 2. Schemat montazowy HUBa 1-Wire
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Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AV

Projekty pokrewne na www.media.avt.pl:

AVT-1949  Emulator DS18B20 (EP 4/2017)

AVT-1948 Interfejs termopary K z 1-Wire
(EP 3/2017)

AVT-1787 Konwerter USB/1-Wire (EP 8/2013)

Wykaz_elementow:|

R18, R28: 1 k) (SMD 1206)

R5, R7, R8, R17, R24, R26, R27, R29:
4,7 kQ (SMD 1206)

R30..R33: 100 k{ (SMD 1206)

R9: 10 kQ (SMD 1206)

R1..R4, R6, R10..R16, R19..R23, R25: 470 Q
(SMD 1206)

c1, €3, c4, C6, C7, C9, C10..C14: 100 nF
(SMD 1206)

C2: 100 pF (elektrolityczny)

C5, C8, C15, C16: 10 pF (SMD 1206)

D17: dioda Zenera 5,1 V/1,3 W

U1, U2: 74HCO4D (S014)

U3, U8: P82B96 (S08)

U4: 74HC32D (S014)

Us, U6, U9, U10: 6N137

U7: STM32F103C8T6 (LQFP48)

Ul1l: SPX1117MP-3.3 (S0T223)

U12, U13: przetwornica izolowana DC/DC
T1, T2: BC8O7 (SO0T23)

D1: dioda LED, niebieska

D2, D6, D7, D1@, D11, D15, D16: dioda
LED, zielona

D3, D4, D12, D13:
D5, D8, D9, D14:
F3: PCT 500 mA
JP1: goldpin 2x2
JP2: goldpin 3x2
J1, J10: SN25-4
J4, J7, J13, J14:
J16: ZL201-05G

dioda LED,
dioda LED,

czerwona
z6ita

SN25-3

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu.

Wymagana umiejetnosé lutowania

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KITem (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktore nalezy samodzielnie wlutowaé w dotaczona plytke

drukowana (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji

Kktéra jest podlinkowana w opisie kitu

Majac na uwadze rozne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w plytke PCB)

= wersja [A] plytka drukowana bez elementéw i dokumentacja

Kity w ktorych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, posiadaja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] plytka drukowana [A] + zaprogramowany uktad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] zaprogramowany uktad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skiadania

zamowienia upewnij sie, ktora wersje zamawiasz!

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci na http://

sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek drukowanych

(PCB), prosimy o kontakt via email: kity@avt.pl.
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to kanal taki jest uznawany za uszkodzony
i blokowany poziomem wysokim za pomocg
odpowiedniej bramki OR. Dodatkowo, jest
zaswiecana przypisana mu dioda Error. Gdy
awaria zostanie usunieta, mikrokontroler po-
nownie przylaczy gataz do mastera.

Czas 5 ms nie zostal wybrany przypad-
kowo. W specyfikacji 1-Wire mozna znalez¢
informacje, ze slave, moze przedtuzy¢ sygnat
reset do 3,8 ms sygnalizujagc w ten sposob
wystgpienie u niego przerwania. Uklad ma-
stera DS2480, sygnalizuje awarie magistrali,
gdy poziom niski trwa ponad 4096 ms.Au-
tor wybral czas 5 ms, ale nie ma problemu,
aby go zmieni¢ w kodach zrédlowych, ktére
sg ogblnie dostepne.

Schemat montazowy HUBa pokazano nary-
sunku 2. Montaz jest typowy i nie wymaga
omawiania. Zaleca sie jednak w pierwszej ko-
lejnosci zamontowanie stabilizatora i spraw-
dzenia poprawnosci jego pracy. Po tym mozna
przystapi¢ do montazu pozostalych elemen-
téw. Zworka Boot0 powinna by¢ zwarta. JP2

® CI D Ucc
- O |Dat
3 O |Dat

O |Gnd

Rysunek 3. Ustawienie zworek do rozdziele-
nia 1-Wire na 4 kanaty

umozliwia polaczenie badz rozdzielenie po-
szczeg6lnych kanaléw. Ustawienie jumperéw
pokazane na rysunku 3 rozdziela magistrale
na 4 kanatly. Sygnal mastera mozna doprowa-
dzi¢ do dowolnego z wyprowadzen 2 lub 2 zlg-
czy J1 lub J10. Ustawienie zworek pokazane
narysunku 4 uaktywnia rozdzial na dwa ma-
stery, kazdy na dwa kanaly. Mozliwe sg jesz-
cze inne tryby pracy, w ktorych jeden kanat
(do wyboru, izolowany galwanicznie lub nie)

Q O |Gnd

Rysunek 4. Ustawienie zworek dla dwéch
uktadéw master

moze pracowac w roli repeatera. Diody sygna-
lizujace stan poszczegélnych kanaléw i ma-
gistrali HUB-a mogg by¢ pomocne podczas
uruchamiania urzadzenia lub diagnozowa-
nia usterek.

Programy dostepne na serwerze EP i http://
avt.4ra.pl/, najnowsze wersje zZrodlowe
na http://avt.4ra.pl/

ES2 & KK, EP
es2@ep.com.pl, kaz@ep.com.pl

REKLAMA

V7 Najpopularniejsze zestawy do samodzielnego montazu

sklep

Petna oferta dostepna na www.sklep.avt.pl

AVT 5495 Uniwersalny komputer samochodowy

Modut uniwersalnego komputera samochodowego przeznaczony dla oséb,
ktére chcg podwyzszyé funkcjonalnosé swojego samochodu.

« dostepne funkcje i zakresy pomiarowe:

- temperatura zewnetrzna i wewnetrzna: -55°C...+99°C
- predko$¢ pojazdu: 0...255 km/godz

- predko$¢ obrotowa silnika: 0...9999 obr./min
- chwilowe zuzycie paliwa: 0...99,9 1/100 km

- $rednie zuzycie paliwa: 0...25,5 1/100 km

- paliwo dostepne w baku: 0...99,9 |

- przejechany dystans: 0...9999 km

- dostepny dystans: 0...999 km

- liczba zaptondw: 0...9999

* napiecie zasilajace: 8...15 VDC

o wymiary phytki: 89x39 mm

AVT 990 Automatyczny wiacznik Swiatet g,

Uktad stuzy do samoczynnego wigczania Swiatet
chwile po uruchomieniu silnika oraz ich

natychmiastowego wyfaczenia o
Ol 5#0)

po zgaszeniu silnika.

Wybrane parametry-

automatyczne wytgczanie Swiatet po wylgczeniu zaptonu
dwa niezalezne przekazniki sterujace
obcigzalnos¢ stykéw kazdego przekaznika 10 A

« zakresy regulacji parametréw
konfiguracyjnych:
- stata wtryskiwacza: 1...999 ml/min
- stata przetwornika drogi: 1...99 imp./cbie
- obwod opony: 1...255cm i
- liczba cylindréw: 2...8

o]

Motoryzacja

AVT 1850 Zmierzchowy przetacznik Swiatet

Wybrane parametry:

Uktad wzbogaca samochdéd o funkcje automatycznego przetaczania [m]pica[®]
Swiatet dziennych na $wiatta mijania. Modut umozliwia programowanie 3
przez uzytkownika ustawien dostosowanych do wiasnych potrzeb &
czynigc uktad niezwykle funkcjonalnym. /

w petni konfigurowalny sposob zasilania oraz dziatania uktadu
mozliwo$¢ podtrzymania $wiatet tzw. "follow me home”

zasilanie z akumulatora lub ,po stacyjce”
poboér prqdu w cza5|e czuwanla 5mA

zabezpieczenie przed odwrotnym podtaczeniem zasilania
prosty montaz, niewielka liczba elementéw
wymiary ptytki: 60x40 mm

AVT 1877 Automatyczny wiacznik zasilania do instalacji

Urzadzenie steruje zasilaniem w sposdb najbardziej samochodowej
optymalny, wykrywa moment rozruchu oraz wytgczenia

sg przez uzytkownika.

Wybrane parametry:
« ustawiane napigcie zatgczania oraz wytaczania
« ustawiany czas opéznienia zataczenia oraz wylaczenia [
 prosty sposob ustawiania (nie wymaga multimetru)

« element wykonawczy przekaznik (lub opcjonalnie tranzystor mosfet)

« max prad wyjsciowy 20 A (8 A wersja tranzystorowa)

 napiecie zasilania 10...15 VDC (7...20 VDC wersja tranzystorowa)

* pobodr pradu: ok. 1mA w stanie wytaczenia, w stanie aktywnym 80mA
* wymiary 57x42 mm, dedykowana obudowa Z68.
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przeznaczony do instalacji ze $wiattami do ]azdy dziennej
wymiary plytki: 57x42 mm

AVT 1599 Softstart do zaréwek samochodowych

Urzadzenie, ktére w momencie wiaczania os$wietlenia dotacza do Zzardwek
dodatkowa, szeregowq rezystanqe Ogranlcza to prqd w+okna do bezp|eczneJ
Za

rozgrzany, nastepuje jego petne zasilenie.

Wybrane parametry:
» opdznione, petne zasilanie zaréwek
samochodowych

przeznaczony do samochoddw osobowych
prad wstepnie rozgrzewajacy zarniki
ograniczony do 5 A

czas rozgrzewania (opdznienia petnego zasilania)
okoto 5 sekund
mozliwo$¢ zastosowania jednego lubsdWoch softstartéw w samochodzie
wymiary ptytki: 57x42 mm




