PROJEKTY

Kontroler sifownikow czterech

zwrotnic

Konstrukcja kontrolera jest oparta o roz-
wigzanie zastosowane w ,,Uniwersalnym de-
koderze mocy”. Stabilizator 5 V, odbiér infor-
macji DCC, a nawet program w procesorze sg
takie same, jak w dekoderze uniwersalnym.
Inny jest stopient mocy oraz stabilizator 10 V.
W zwiagzku z tym, ze projekt jest bardzo po-
dobny do opisanego wczesniej, skupie sig na
opisie réznic pomiedzy nimi.

Schemat ideowy kontrolera silownikéw
zwrotnic pokazano na rys. 3. Przetwor-
nica jest wykonana w oparciu o U2 typu
MC34063ACD. Uklad bez dodatkowych
element6éw potrafi dostarczy¢ maksymalny
prad obcigzenia o wartosci 0,5 A. Potrzeby
kontrolera sg wigksze i dlatego dodano ze-
wnetrzny tranzystor T1, zwiekszajac w ten
spos6b maksymalny prad obcigzenia do
1,5 A. Napigcie wyjSciowe mozna zmie-
ni¢, modyfikujac warto$¢ rezystoré6w R6
i R8. Elementem wykonawczym sg uktady
inwerter6w mocy (U6...U9) typu ICL7667.
Ich zastosowanie wynika z zasady dzialania
sitownika. Zmienia on swoje polozenie po
zmianie polaryzacji zapiecia zasilajacego.
Wynika to z faktu zastosowania jako nape-
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du silnika pradu stalego. Aby tatwo mozna

bylo zmienia¢ polaryzacje napiecia na zaci-
skach silnika, nalezy go wiaczyé w obwod
mostka ,,H”. Mostek taki mozna zbudowac
z uzyciem czterech tranzystoréw, dwéch
wzmacniaczy operacyjnych lub inwerte-
réow. Ze wzgledu na prostsze sterowanie
i mniejsze wymiary zdecydowano sie na

dwa inwertery mocy.

Zastosowane uklady maja
maksymalng wydajnos¢ 1 A i sg zabezpie-
czone przed zwarciem. W praktyce w danej
chwili jest obstugiwana jedna zwrotnica,
wigc z wyprowadzenia 5 zlacza J5 mozna
pobrac ciagly prad o natezeniu do 1,3 A np.
do zasilenia zar6wek o$wietlenia domkow,
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Dekodery akcesoriow DCC
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Rys. 3. Schemat ideowy kontrolera zwrotnic
Wykaz elementéw C5, C6: 22 pF (1206) U3: TLP521
Rezystory: (SMD, 1206) C7: 100 wF/16 V (CE6.3/2.5) U5: PICT16F84A (DIP18)
R1: 0 Q (zworka) Pétprzewodniki: U6...U9: ICL7667
R2, R4, R6, R7, R9, R10: 1 kQ D1: B600C4000 (mostek prostowniczy) U4: 6N137
R3: 100 Q D2: SS14 (dioda Schottky’ego, DO21) Inne:
R5:330 Q D3: dioda LED SMD zielona F1: bezpiecznik 1 A
R8: 6,8 kQ) D9: S380 mostek prostowniczy Q1: kwarc 8 MHz
R11: 2,2 kQ D11: dioda LED SMD czerwona JP3: zworka
Kondensatory: T1: BD137 (TO-126T) J5: ztgcze HU12

C1: 470 pF (1206)
C2: 100 wF/25 V (CE8/35)
€3, C4: 10 pF/16 V (SMD, 1210)

T2: BC817 (SOT-23T)
U1: 78L05 (SO-8)
U2: MC34063ACD (SO-8)

Rys. 4. Schemat montazowy kontrolera
zwrotnic

ulic itp. Program w procesorze jest taki sam,
jak dla dekodera uniwersalnego.

Montaz
Schemat montazowy kontrolera za-
mieszczono na rys. 4. Jego montaz jest

m‘ [&? E D7 identyczny jak dekodera uniwersal-
c'; F;l 2 nego. Inny jest zasilacz impulsowy —
’_‘I-‘m«w‘rab o nie wymaga zastosowania radiatora
| ©
::: g dla tranzystora T1 i dlatego dekoder
Tol2g67 £20 O bez problemu mie$ci sie w obudo-
:i: 8 wie Z-70U. Pod procesor warto za-
:‘: g stosowaé¢ podstawke, co umozliwi
ﬁ nc| O fatwg wymiane oprogramowania.
FegRo : 8 U wurzadzeniu zdecydowano sie
o5 I E'g na bufory bez podstawek (obudo-
o . . .
%——"—"—' A wa SMD). Dzieki temu mozna byto
L =9, zmniejszy¢ wymiary plytki, a ryzyko
Ay 29 :
&= uszkodzenia bufora ze wzgledu na

zastosowane w nich zabezpieczenia
jest mate.

Uruchomienie i obsluga

Sposdb uruchomienia urzadzenia i nastawy
sa takie same, jak dla dekodera uniwersalnego.
Podobnie obsluga dekodera jest taka sama, jak
dekodera uniwersalnego. Nalezy pamietac, ze ty-
powy serwomechnizm do zmiany polozenia po-
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J1: ztacze ARK2
J3: ztgcze ARK2
L1: dtawik DPT100A3

trzebuje impulsu o czasie trwania 200...500 ms,
natomiast naped elektromagnetyczny 20...50 ms.
W zwigzku z tym trzeba odpowiednio skonfigu-
rowaé czas impulsu dla wyj$¢ F1..F4 (rejestry
CV515...518). Do sterowania zwrotnicami akty-
wujemy tryb ,,Output pairs”.

Zachecam do pisania e-maili oraz wypel-
nienia ankiety w EPB dzieki czemu dzial po-
$wigcony elektronice w modelarstwie (nie tylko
kolejowym) moze pojawiac sig regularnie w EP.

Stawomir Skrzynski, EP
stawomir.skrzynski@ep.com.pl

Na CD: karty katalogowe i noty aplikacyjne elementéw
oznaczonych na wykazie elementéw kolorem czerwonym
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