Okreslenie polozenia
(pozycjonowanie) 1 nawigacja
sq coraz bardziej istotne w
wielu dziedzinach zycia. Ich
zastosowania obejmujq przede
wszystkim transport morski,
lotniczy i kolowy, ale takze
turystyke 1 sport. Najwczesniejszy
znany system nawigacyjny,
rydwan wskazujqcy kierunek
poludniowy, pochodzi zgodnie z
legendq z okolo 2600 r. p.n.e.
z Chin. Od tego czasu powstato
wiele znacznie doskonalszych
systeméw pozycjonujqcych

i nawigacyjnych, chociaz
prawdziwie rewolucyjne

zmiany w tej dziedzinie zaszly
stosunkowo niedawno, z chwilg
pojawienia sie¢ globalnego
systemu nawigacji satelitarnej
NAVSTAR GPS.

Rekomendacje:

urzqdzenie o nieocenionych
walorach dla uzytkownikéw
pojazdow, ktérvm zalezy na
precyzyjnym monitorowaniu

ich trasy.
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PODSTAWOWE PARAMETRY

Plytka o wymiarach 124 x 59 mm
Zasilanie +12... +28 V

Konieczny zewnetrzny (dodatkowy) odbiornik GPS
interfejs do odbiornika GPS: port szeregowy
Gniazdo przytaczeniowe GPS: DB9 (zenskie)
Format danych z GPS: NMEA-0183

WYKAZ ELEMENTOW
Rezystory

R1..R3: 10 kQ

R7, R9, R10: 330 Q

RP1: 5,6 kQ (drabinka rez.)

Kondensatory

C9, C10...C12: 1 pF/16 V
C15: 3,3 pF (tantalowy)
C17: 18 pF

C13, C14: 30 pF

C5: 22 uF/50 V

C8: 220 pF/16 V

C2...C4, C6, C18: 100 nF
C1, C16, C19: 330 nF
Elementy indukcyjne

PROJEKTY

GPS-owy rejestrator
trasy, czesé 1

L1: DSz6/220/0,5 (prod. Feryster)
L2: DSz9/150/1,2 (prod. Feryster)
Pétprzewodniki

D1: 1N5819
D4: 1N4001
D10, D11: BAT43

DP1: 3 diody LED 3 mm (czerwo-
na, zielona izotta)

Ul: MAX232

U2: LM2574N-5.0

U3: AT89S8252-24JC (PLCC44)

U4: AT45DB081B-RI

Us: DS1812-5

Ué: LP2950CZ-3,0

U7: PCF8583P (DIP8)

U8: ULN2003A

Ql: IRF9120

Inne

X1: kwarc 11,0592 MHz

X2: kwarc 32,768 kHz

Bl: CR2032 (bateria + podstawka)
Podstawka PLCC44

J3: Gniozdo DB9 zenskie do druku

J1: gniozdo zaosilajgce do druku
5,5x2,1

F1: bezpiecznik polimerowy PTCO,3



