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Robot jedyny w swoim rodzaju. Nie-

samowity pod wzgledem prostoty

i latwosci wykonania. Znakomi-

ty dla poczatkujacych. Polecam

go takze zaawansowanym elek-

tronikom, ktorzy wszystko buduja
z uzyciem mikrokontroleréw.

Do czego to stuzy?

Opisywany robot ma za zadanie §ledzi¢
czarng lini¢ na biatym tle. Robot z suk-
cesem brat udzial w migdzynarodowych
zawodach Robotic Arena. Warto zwrdcié
uwage na prostote tego uktadu. Uzyte w nim
elementy sa tanie i tatwo dostgpne. Jednym
zdaniem: propozycja dla wszystkich.
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Jak to dziata?

Schemat ideowy mojego robota pokazany
jest na rysunku 1. Nie bed¢ go szcze-
gotowo omawial, gdyz dziatanie robota
jest bardzo proste. Jego ,,mo6z-
giem” jest kostka 74LS00. Jest
to bodaj najbardziej popularna
poczworna bramka NAND. Na
rysunku 2 pokazane jest ,,wne-
trze” tego uktadu. Do wykry-
wania linii zastosowatem dwa
transoptory optyczne QRD1114.
Oczywiscie mozna uzy¢ innych
czujnikéw lub samemu je wyko-
na¢. Transoptor optyczny sktada
si¢ z fototranzystora i diody IR.
Dzialanie transoptora optycz-
nego ilustruje rysunek 3. Jak
widaé, gdy transoptor znajdu-
je si¢ nad biala powierzchnia,
$wiatto podczerwone (niewi-
dzialne gotym okiem) z diody nadawczej
odbije si¢ i ,,wpadnie” do fototranzystora,
co spowoduje zmiang stanu na 1. Jesli
powierzchnia jest czarna, podczerwien
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sowania. Oczywiscie mozna wykorzystac
inne silniki z przektadniami. Do zasilania
uzytlem popularnych teraz akumulatorow
Li-Po. Robota mozna tez oczywiscie zasila¢
z innego zrodta energii. Z noty katalogowe;j
uktadu 74LS00 wynika, ze trzeba go zasila¢
napigciem z przedziatu 4,75V — 5,25V. Jesli
zrodo zasilania ma napigcie wyzsze, to trze-
ba zastosowac stabilizator albo ,,zbi¢ napig-
cie” na diodzie wlaczonej w szereg z zasila-
niem uktadu scalonego. Ciekawymi elemen-
tami sg tranzystory S8050 i S8550 o pradzie

kolektora 0,8...1A, umieszczone

GND nie odbije si¢ i nie zmieni stanu na foto-
Rys. 2 tranzystorze.
Do napedu wykorzystatem dwa mikrosil-
Rys. 1 < niki Pololu z przetozeniem 30:1. Wybratem
Q00 | z R je dlatego, ze akurat takie
> ST Al R + R9 > posiadatem oraz dlatego,
) 100 10k IC1 o & )
+ - N, 1 U 14 + ze maja parametry wystar-
C1 A E o2 13 czajace do takiego zasto-
—— 3MM Ny 3 12
100n = 4 11 o
1k
I o 5V R8 - LED2 ™2 L_5 I
S S en [ : 5
N L S .
- U BB O 3
| |
% | |[— 8
’ +5V B
104
S2 o
9450-1 S s IC2 O
w2 | [ >0y 7805T 5V 2 9
— e S 3 cal 12217~
> , - =1V Vo o S tes S
o7 1 "l" -L GND C3 T—l—. 100n L
O| e - C6 100n left right
I 100n J_ 100rI 10U Izm
£

w matej popularnej obudo-

wie TO-92 (odpowiedniki
BC338/BC328). Wigcej

informacji o elemen-
tach  potprze-
wodnikowych
mozna znalez¢é
w notach kata-
logowych, ktore
Sa UMmieszczo-
ne w Elportalu,
wérod materia-

low dodatko-
wych do tego
numeru EAW.
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Na biatej powierzchni Na czarnej powierzchni

Rys. 3

Montaz i uruchomienie

Uktad mozna zmontowa¢ na ptytce dru-
kowanej, ktorej projekt pokazany jest
na rysunku 4. Standardowo montujemy
uktad, zaczynajac od elementdw naj-
mniejszych, a konczac na najwigkszych.
W tym przypadku na poczatku nalezy jed-
nak wlutowa¢ elementy obwodu zasilania,
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Rys. 5

sprawdzi¢, czy dziata poprawnie i dopie-
ro potem montowaé pozostate elementy.
Jesli planujemy zasila¢ uktad napigciami
mieszczacymi si¢ w przedziale 4,75V —
5,25V, to zamiast stabilizatora nalezy wlu-
towaé zwore zwierajaca pola lutownicze
przeznaczone na skrajne wyprowadzenia
stabilizatora. Fotografie pokazuja model,

Wykaz elementow zmontowany na ptytce drukowanej,
R1)F’§7 i 1 C7,08 ..o 100nF wykonanej w warunkach domowych.
R2y S 1 000 s, s8050 | Uktad nie wymaga zadnego urucha-
e 9999 | miania. Zmontowany ze sprawnych
T Ay peop0e0020000000¢ lementéw powinien od razu prawid-
RARY ... 10k N WD 7 O¢ razu pre
R6R1O . . 15k :‘CE1D LLEDZ o re7d 4?0”8 lowo dziata¢. Czujniki najlepiej zlu-
R13..... d6 12 7ans | towaé na pajaka’, laczac e tak jak na
C1,03,04.......... 1000F S2 .. Wiacznik suwakowy rysunku 5. Czujniki nalezy podtaczy¢
C2.oiiiiii 220F  JP1,JP2,JP3 ... 2x1 meskie | do ztacza JP4.
G506 ............. 10uF  JP4 ... ... 4x1 meskie e ki
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