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Posiadasz jednoS$lad? Jezeli tak, to urza-

dzenie jest wlasnie dla Ciebie... Natych-

miastowe wySwietlenie wybranego biegu

zapewni wigksza Kkontrole i bezpieczen-
stwo jazdy motocyklem.

Do czego to stuzy?

Prezentowany uktad jest odpowiedzia na
rzeczywista potrzebg, z jaka si¢ spotka-
tem. Podczas dynamicznego prowadzenia
motocykla nieraz zdarzalo sig, ze chcia-
tem wlaczy¢ siddmy bieg w motocyklu
z sze$ciostopniowa skrzynia biegéw. Po
rozmowie z moimi kolegami okazalo sig, ze
przytrafia sig to nie tylko mnie. Oczywiscie
mozna odczyta¢ w posredni sposob, na
ktorym biegu si¢ jedzie, cho¢by poprzez
poréwnanie wskazania predkosciomierza
oraz obrotéw, jednak zdecydowanie mniej
absorbujace kierowce bedzie spojrzenie na
cyfrowy wskaznik. Opisywane urzadzenie
stuzy do informowania kierowcy motocy-
kla Iub samochodu, na ktérym biegu wia-
$nie porusza si¢ pojazd. Podobne wskazniki
mozna wprawdzie znalez¢é w internecie na
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roznych forach, jednak moje rozwiazanie
wyrdznia to, iz cala elektronika jest zapro-
jektowana w taki sposob, by zmiescila sig
w malej, eleganckiej obudowie, bezpo-
srednio w zabudowie wyswietlacza. Warto
tez zwroci¢ uwagge na kilkukrotnie

Rys. 2 Schemat montazowy (skala 2:1)

nizszy koszt wykonania takiego
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Rys. 1 Schemat ideowy

wskaznika biegu w porownaniu do rozwia-
zan, oferowanych obecnie na rynku.

Jak to dziatla?

Kontrolka informujaca kierowcg o tym, ze
wlaczony jest bieg neutralny, tzn. luz, zawie-
ca sig, gdyz zostaje zamknigty obwod do
masy poprzez czujnik
biegu neutralnego (jest to
jedno z rozwiazan, jakie
sig¢ stosuje w motoryzacji
i dla takiego rozwigzania
mozemy zastosowac opi-
sywany wskaznik).

Idea jest prosta: poprzez
przerobienie  czujnika
biegu neutralnego tak, by
- zamykal obwod réwniez
© dla pozostatych pozycji,
- tj. kolejnych biegow,
- mozna wyswietli¢ kie-
rowcy pojazdu stosow-
' na informacjg. Na tej
. ogllnej zasadzie opiera

Fot. 1
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si¢ opisywany wskaznik zalaczonego biegu.
Schemat ideowy uktadu przedstawia rysunek
1. Do uktadu poprzez ztacze JP1 doprowa-
dzone jest zasilanie z instalacji motocyklowej
12V. Dioda D13 chroni uktad przed pomy?-
kowym odwrotnym podlaczeniem napigcia.
Warto podlaczy¢ sie w miejsce, w ktorym
napigcie pojawia si¢ dopiero po przekrgceniu
kluczyka np. pod $wiatta drogowe. Caty uktad
mozna podzieli¢ na dwie czg$ci. Pierwsza
to przeksztalcenie sygnalu wybranego biegu
na kod BCD, druga czg$¢ to zmiana kodu
BCD na kod 7-segmentowy odpowiedni dla
wyswietlacza.

Uktad Ul to popularny 4511 pozwa-
lajacy zamieni¢ kod BCD na cyfr¢ dla
wyswietlacza 7-seg. ze wspdlna katoda w
klasycznej wersji pozwalajacej na zasilanie

Rys. 3 Strona lutowania (skala 2:1,
widok lustrzany)
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do 15V. Rezystory R1-R3 wymu-
szaja wysoki stan na wej$ciach A,
B, C ukladu Ul, natomiast wej-
Scie D jest na state podlaczone do
masy. Rezystory R4-R10 ograni-
czaja pltynacy prad poprzez poszczegdlne
segmenty wyswietlacza. Z przerobione-
go czujnika biegdw dostajemy potencjat
masy, doprowadzony przewodem na piny
PADO-PAD7, odpowiadajacy pozycji dla
jednego z zalaczonych biegéw. Nastgpnie
za pomoca diod D1-D12 zostaje on zamie-
niony na odpowiednia kombinacjg, by
pozostawié stan wysoki na odpowiednich
wejsciach A, B, C w celu uzyskania kodu
BCD (ztacze JP2 oraz JP3 sa potaczone ze
soba). I tak jezeli chcemy np. zaswiecié
segmenty odpowiednie dla cyfry 1 (czyli
wlaczony pierwszy bieg), na PAD1 pojawi
si¢ potencjal masy, nastgpnie dzigki D1
oraz D2 pojawi sig¢ stan niski na wej$ciach
B, C uktadu Ul (D na state zwarte do
masy), a na wejsciu A mamy stan wysoki,
co odpowiada wlasnie wyswietleniu cyfry
1 na wyswietlaczu.

Fot. 4

Montaz
i uruchomienie
Uktad mozna zmontowaé na ptytce drukowa-
nej, ktorej projekt pokazany jest na rysunku
2 (w skali 2:1) oraz na fotografii 1. Uktad
montujemy standardowo, zaczynajac od ele-
mentéw najmniejszych, a konczac na naj-
wigkszych. Rozmieszczenie elementow na
obu stronach ptytki ilustruja rysunki 3 i 4.
Uwaga! W tym projekcie na poczatku
nalezy przecia¢ PCB w polowie — miejsce
przecigcia pokazuje rysunek 2. W ten oto
sposob niejako jest tworzona dwuwarstwowa
PCB o matych wymiarach. Fotografia 2 oraz
fotografia 3 to model przed i po polaczeniu
ze soba dwoch potowek ptytki poprzez zta-
cze JP3 i JP2 oraz JP1 i JP4. Tak otrzymana
ptytka zostata zaprojektowana pod wymiary
typowej fabrycznej obudowy Z-83 — fotogra-
fia 4. Rysunek 5 pokazuje rozmiary wycigcia
w obudowie.

Rys. 4 Stronia elementow (skala 2:1)

Prawidtowo zmontowa-
ny uktad powinien dziataé

od razu. Jego poprawne

DIS1 o B < dzialanie mozemy spraw-
O e O — QPAD1 % dzi¢ przez doprowadzenie
(o) ' ') UF’AD3 zasilania do JP4, a nastep-
o Yaum? 0 o nie zwierajac punkty
°PAD4 PADO, PADI, PAD3 itd.,

4 ’ o — odpowiadajace wyswie-
o=@ .Q.PAD5 tlaniu si¢ poszczegodlnych
UF’ADS biegow. Gdy zmontowany

o uktad dziata prawidlowo,

QPADO mozemy przystapi¢ do dal-

g szej czgsci, czyli do prze-

® .Q.PAD? P rabiania czujnika biegu

E & E o neutralnego. Fotografia

e - = L 5 pokazuje taki czujnik,
wymontowany zmotocykla
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Wykaz elementéw Rys. 5 Wyciecie w przednim panelu
R1I-R3. ... 4,7kQ na wyswietlacz
RA-R10. ... 8200
Cl. 100nF ceramiczny E smm
DIDIS.. .o BAS32L Iub podobna & 6mm
Ul HEF4511BT
PIPA. Goldpin 1x2pin e
JP20P3. . Goldpin 1x3pin Lg
DIST ............. Wyswietlacz 7-seg. HDSP-F153 — £
Komp g
w sieci handlowej AVT jako kit s ™
(z reguly znajduje si¢ on pod lewa pokrywa
silnika, czyli w okolicach zebatki zdawczej, 20mm

ktora napedza tancuch). Oryginalne czujniki
biegu neutralnego maja jeden pin, wypro-
wadzony na druga strong dla pozycji luzu.
Pracujacy styk pozostawia znaki (wglebie-
nia) w miejscach, gdzie zatrzymuje si¢ na
poszczegdlnych biegach. Przerdbka pole-
ga na umieszczeniu dodatkowych pinow
(stykow) w tych miejscach wglegbien. Jako
nowe piny dla stykdw zostaty uzyte mate
gwozdzie miedziowane, jednak mozna
uzy¢ dowolnego materialu zapewniajacego
dobre potaczenie elektryczne. Do pinow
po drugiej stronie jest przylutowywany
kabel o$miozylowy z ekranem (w przy-
padku motocykla sze$ciobiegowego), ktory
jest doprowadzony do punktow PADO,
PADI1, PAD3 itd. na plytce. Dodatkowo
na styki mozna nanie$¢ klej, ktéry umo-
cuje poszczegdlne zyly kabla i dodatko-
wo zabezpieczy polaczenia lutowane przed
wplywem warunkow atmosferycznych oraz
mechanicznymi uszkodzeniami, ktére moga
wystapi¢ na skutek drgan podczas jazdy.
Przyktadowy juz przerobiony czujnik widaé
na fotografii 6 oraz fotografii 7. Kabel
mozna dodatkowo przymocowaé opaskami
zaciskowymi na drodze do PCB. Po zmon-
towaniu i umieszczeniu PCB w obudo-
wie, przewody potaczeniowe na punktach
PADO, PADI itd. dodatkowo zostaty pokry-
te w celu zabezpieczenia przed drganiami
mechanicznymi — fotografa 8. Wszelkie
potaczenia w obudowie, jak np. front, oraz
miejsce, gdzie wchodzi kabel
do obudowy, zostaly dodatkowo
zabezpieczone przed dostaniem
si¢ wody przez naniesienie kleju
dwusktadnikowego. W opisywa-
nym wskazniku dodatkowo w
potowie kabla taczacego zastoso-
wano roztaczalna kostke, ponie-
waz w przysztosci umozliwi ona
wymiang wys$wietlacza na inny
typ, na przyktad na LCD od tele-
fonu Nokia.

Fot. 8
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