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Do czego to stuzy?

Od jakiegos czasu na tamach EdW mozna za-
uwazy¢ zwiekszong aktywnos¢ urzadzen pra-
cujacych w podczerwieni, wszelkich pilotéw,
zabawek, uktadéw sterowania do komputera
(play’ery mp3). Prezentowane ponizej nie-
skomplikowane urzadzenie stuzy do wiaczania
Swiatla pilotem od telewizora lub wiezy. Urza-
dzenie wspétpracuje z kazdym pilotem pracu-
jacym w standardzie RCS. Po kazdorazowym
wlaczeniu do sieci 220V uczy sig¢, na jakie
przyciski w pilocie ma reagowac, potrafi roz-
réznia¢ komendg i adres zwarty w kodzie RCS5,
posiada mozliwos¢ pracy w dwdch trybach:

Tryb 1 (jumper J1 w pozycji B):

Urzadzenie reaguje tylko na jeden przy-
cisk pilota, mamy do dyspozycji sterowanie
dwoma urzadzeniami w takt: pierwsze wia-
czone, drugie wiaczone, wlaczone wszystkie,
wylaczone wszystkie.

Tryb pracy dobry dla oséb, ktére nie maja
mozliwosci wykorzystania wiekszej liczby
przyciskéw pilota np. gdyby kolidowalo to
z innym urzadzeniami lub funkcjami stero-
wanymi z pilota.

Tryb 2 (jumper J1 w pozycji A):

W tym trybie mamy do dyspozycji stero-
wanie trzema urzgdzeniami — na kazde z nich
przypada jeden przycisk z pilota + funkcja
wylaczania wszystkich aktualnie zataczo-
nych urzadzen — w sumie cztery przyciski.

Jak to dziata?

Schemat ideowy ukladu jest przedstawio-
ny na rysunku 1. W gérnej czesci widaé za-
silacz (TS1, BR1) wraz ze stabilizatorem na-
piecia 5V (C1...C4, Ul). Po prawej stronie
schematu znajduje si¢ blok elementéw wyko-
nawczych U4-U6, R2-R7, TR1-TR3. Dzieki
zastosowaniu odpowiednich optotriakéw
(wyzwalane gdy napigcie sieci jest bliskie ze-
ru) zostaly zminimalizowane zakldcenia
zwigzane z wlaczaniem obcigzenia. Diody
LED D7-D10 stuzg do sygnalizacji pracy
urzagdzenia, dioda D7 swym migotaniem po-
kazuje prawidtowos¢ odbioru kodu RCS, dio-
dy D8-D10 pokazuja aktualnie wiaczony ka-
nat i tworza one z optotriakami niejako pary
(D10 z TR3, D9 z TR2, D8 z TR1). Elemen-
ty C6 R8 zaraz po wlaczeniu zasilania tworza

dodatnig ,,szpilke”, wprowadzajac nasz mi-
krokontroler w stan RESET, w ktérym to zo-
staje wyczyszczona pamig¢ RAM, wszystkie
porty ustawione sg na stan wysoki, jest to zja-
wisko normalne dla systeméw opartych na
procesorkach 2051. W momencie pojawienia
si¢ stanu niskiego na wejsciu RESET proce-
sor podejmuje normalng prace, zaczynajac od
pierwszej linijki programu w nim zawartego.
Wigze si¢ to z pewnymi komplikacjami, stan
wysoki na portach procesora niepotrzebnie
uruchamialby na krétka chwilg obciazenie,
co mogtoby stanowi¢ zagrozenie.

U2 — jest to odbiornik podczerwieni kodu
RCS. Do jego poprawnej pracy potrzebne sg
elementy R1 CS5, ktére dodatkowo oczy-
szczaja 1 wygladzaja napiecie zasilajace.
Wyjscie OUT U2 podiaczone jest z wejsciem
przerwania U3. Uklady te wystepuja w réz-
nych odmianach i reaguja na rézne czgstotli-
wosci nosne. Osoby, ktdre bedg sktadacé urza-
dzenie z samodzielnie kupionych czesci
powinny na ten fakt zwréci¢ uwage. Jednak

Rys. 1 Schemat ideowy
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najczesciej czestotliwos¢ pracy tych odbior-
nikéw wynosi 36kHz.

Program

Nie bede opisywal tu catego listingu, bo
szkoda na to miejsca. Listing mozna znalez¢
na stronie internetowej EAW w dziale FTP.

Na poczatku procesor sprawdza stan portu
p3.7, jesli panuje na tym porcie stan wysoki
wzywa on podprogram naukal(tryb 2), ko-
lejnym krokiem jest czekanie az zmienna
Kod przyjmie wartos¢ 1 - oznacza to, ze U2
odebrat dane z pilota, nastepnie procesor je
»zapamieta” i przejdzie do nastgpnego pod-
programu nauka?2 itd. Podprogramy te majg
za zadanie nauczy¢ procesor reagowania na
odpowiednie przyciski. Nastgpnie wzywany
jest podprogram praca - jest to gtéwna petla
programowa, w ktérej procesor sprawdza,
czy zostal odebrany sygnat z pilota. Jesli si¢
tak stalo, dane zawarte w kodzie RC5 zosta-
ja poréwnane z danymi, ktérych procesor si¢
nauczyl. W momencie gdy poréwnanie wy-
padnie pomyslnie, zostanie wykonana odpo-
wiednia funkcja urzgdzenia (zataczenie urzg-
dzenia, wylaczenie urzadzenia lub globalne
wylaczenie urzadzen).

Ten program korzysta z podprogramu ob-
stugi przerwania rec, w ktérym kazde prze-
rwanie, czyli odbiér sygnatu z pilota, jest
analizowane i rozkladane za pomocg polece-
nia getrc5 na dwie wartosci: adres i komen-
da, tutaj takze ustawiany na 1 jest powyzszy
parametr Kod. W trybie 1 procesor uczy si¢
tylko jednego kodu i przechodzi do pracy,
ktéra nieco rézni si¢ od powyzszego trybu,
na poczatku mial by¢ tylko jeden program,

Rys. 2 Schemat montazowy

po chwili namystu dokleitem drugi, ktéry re-
alizowatl podobng funkcje i pracuje w innym
urzadzeniu.

Montaz i uruchomienie
Pomocg moze by¢ fotografia modelu, ktéra
nieco rézni si¢ od ostatecznej wersji ptytki
pokazanej na rysunku 2.

Montaz jest klasyczny i radze zaczac...
od przyprowadzenia osoby, ktéra bedzie
nas pilnowala i wie, czym moze zakonczy¢
sie porazenie pradem! MAMY TUTAJ
DO CZYNIENIA Z NAPIECIEM SIECI
220V.

Zaczynamy od wlutowania dwéch zworek
oznaczonych grubymi cigglymi liniami, na-
stgpnie montujemy coraz wyzsze elementy:
rezystory lezace, podstawki pod procesor
i optotriaki, rezystory stojace, kondensatory,
transformator.

Na razie nie montujemy triakéw i odbior-
nika U2. Lutujemy diody LED, ktére moze-
my umiesci¢ np.: w obudowie, sprawdzamy
napigcia zasilajace poszczegdlne uktady. Je-
sli wszystko jest jak nalezy, montujemy tria-
ki, wktadamy w podstawki procesor i opto-
triaki. Do zacz ARK1, ARK2, ARK3 przy-
krecamy odpowiedniej diugosci przewody
zakoniczone gniazdkami sieciowymi, do
ktérych podigczymy odbiorniki. W obudo-
wie wiercimy odpowiednie otwory, dobrze
zrobié jedna w okolicach przetwornika piezo
— aby bylo go lepiej stychaé. Z przodu, od
strony U2 montujemy czerwony filtr, ktéry
przepusci promieniowanie podczerwone. Po-
zostaje mam tylko odpowiednio ustawic
zworke J1 1 wiaczy¢ urzadzenie. Na poczatku
ustyszymy pip pip, p6Zniej w zaleznosci od

ustawienia zworki pip lub

TS 2756

pip pip dla pierwszego
i drugiego trybu pracy.
Zaswiecg si¢ odpowie-
dnie diody, bierzemy do
reki pilota i w momencie,
gdy co okoto 2 s odzywa
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si¢ piezo, zaczynamy ,uczy¢’ urzgdzenie.
Takie popiskiwanie bgdzie nam przypomi-
naé, ze urzadzenie stoi niezaprogramowane,
np.: po przerwie w dostawie pradu. Bez-
piecznik F1 trzeba dobra¢ wedlug swoich po-
trzeb, jest on tylko na wypadek powaznej
awarii.

Bartlomiej Strézynski

Bolo@hoga.pl

Wykaz elementéw
Rezystory:
Rl 100Q
R2-R7 200Q
RB . 100kQ
RORIS oo 300Q
RI6 . 5kQ
Kondensatory:
C1C4C6 ... 100nF
G203 A70uF/25V
05 100uF/16V
C7,08 o 33pF
Pétprzewodniki:
BRT .o 1A/1000V
DI-DB vvvv e 1N4148
D7-D10 ... LED 3mm
Ul LM 7805
U2 TFSM 36kHz
U3 o AT89C2051
Ud-UB ... MOC 3041
TRIETR ..o BT136
Pozostate:
kwarc 11.059MHz
#acza ARK 2
oprawka bezpiecznikowa ,do druku”
bezpiecznik
transformator 2/15
jumper 3
podstawka DIL 20
BUZ1 przetwornik piezo (5V)
obudowa KM 42N + filtr czerwony
jest dostepny w

jako kit szkolny AVT-
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