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Do czego to stuzy?

Bi-motor driver jest sterownikiem dwoéch
silnikow elektrycznych. Mozna go z
powodzeniem zastosowaé jako sterownik
modelu czotgu. Zalety tego sterownika
to przede wszystkim mozliwo$¢ zmiany
kierunku obrotéw oraz hamowanie silnika.
Takze przedziat zasilania uktadu scalone-
go jest dos¢ duzy, bo w granicach 4—16V.
Najczesciej stosowane silniki to 6V i 12V,
przy czym dla napigcia 12V silnik moze
mie¢ 7W mocy.

Jak to dziata?

Schemat sterownika przedstawiony jest
na rysunku 1. Jak latwo zauwazy¢, jest
to potaczenie dwoch jednakowych ukta-
déw. Podstawowym elementem tych frag-
mentow urzadzenia jest uktad scalony
M54543L. Z tego typu ukladem spot-
ka¢ si¢ mozna w domowym audio-video.
Przygladajac si¢ schematowi, mozna
odnalez¢ wigeej gniazd, ztaczy czy listew
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zaciskowych niz konkretnych elementow
elektronicznych. I tak do kazdego uktadu
scalonego dotaczony jest rezystor o war-
tosci 2Q, kondensator elektrolityczny o
warto$ci 100puF na linii zasilania uktadu
scalonego, oznaczonej jako VCC 1 VCCI1.
Kondensator taki znajduje si¢ takze na
linii zasilania dodatkowego, oznaczone-
go VCC’ i VCC’1. Maja one za zadanie
filtrowa¢ napigcie podawane na wejscia
zasilajace. Dzigki liniom VCC’ i VCC’1
silnik mozna zasila¢ z innego zrddia np.
o regulowanym napigciu w przedziale od
0V do 16V lub sterownika PWM. Bedzie
to realizacja regulacji predkosci obrotowe;j
silnikow. Lecz dla poprawnej pracy ukta-
du na linig¢ VCC i VCC1 podane musi by¢
napigcie w granicach 4-16V. Uklady te
przystosowane sa do pracy ciagtej z pobo-
rem pradu wynoszacym 600mA, nato-
miast maksymalny pobor pradu nie moze
przekraczaé¢ 1,2A. Aby mdc sterowac kie-
runkiem obrotéw oraz hamowaniem sil-
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nika, nalezy podawac¢ sygnaly zgodne z
TTL/CMOS na wejscia oznaczone IN1 (n.
4) i IN2 (n. 6) poprzez zlacza JP1 i JP2. 1
tak dla logicznej ,,1” czyli ,,H”, napigcie
sygnatu powinno mie¢ wartos¢ 2V-16V, a
dla,,0”, czyli,,L” 0V-0,4V. Opis sygnatow
znajduje si¢ w tabeli 1. Dla wygody stero-
wania dodane sg ztacza zasilania oznaczo-
ne jako JP2 i JP4. Moga one postuzy¢ do
zasilania innych uktadéw wchodzacych w
sktad modelu np.: czotgu, i moga to by¢
réznego rodzaju czujniki, kontrolki itp.

Montaz i uruchomienie
Montaz najlepiej przeprowadzi¢ na propo-
nowanej plytce przedstawionej na rysun-
ku 2. Zaczynajac od wlutowania rezysto-
row, nalezy przejsé kolejno do ztaczy typu
goldpin, kondensatorow, listew zacisko-
wych lutowanych w obwéd drukowany i
zakonczy¢ montaz na wlutowaniu ukta-
dow scalonych z przykrgconymi do nich
uprzednio radiatorami.

Radiatory uzyte w modelu to produkty
firmy Stonecold o oznaczeniu HS-143.

Tabela 1
Wejscie Wyjscie
Funkcja
IN1| IN2 | OUT1 | OUT2

L L - - Brak sygnatu
H L H L Obroty w przéd
L H L H Obroty w tyt
H H L L Hamowanie
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Wybér padt na nie,
poniewaz maja gotowe
otwory pod wykorzy-
stany uktad scalony, a
ponadto w zastosowa-
niach modelarskich ich
parametry sga wystar-
czajace do odprowa-
dzenia nadmiaru cie-
pta. Radiatory mozna
przymocowac do ptytki

poprzeztuleje dystanso-
we czterema blachow-
kretami. Spowoduje
to spdjna konstrukcje
sterownika, co pozwoli
na dluga bezawaryjna
prac¢. Koncowym eta-
pem pracy nad urza-
dzeniem jest zabezpie-
czenie obwodu druko-
wanego, a wlasciwie
jego sciezek przed
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utlenianiem np. lakie-

rem na bazie kalafonii.
Uruchomienie polega
na podiaczeniu silnikéw do gniazd ozna-
czonych na ptytce jako OUT — dla obu
fragmentoéw sterownika sa to zlacza w
kolorze szarym (ciemne i jasne). Dla

podstawowej wersji pracy, czyli zasila-
nie i regulacja jednym napigciem, VCC/
VCCI1 nalezy ustawi¢ zworg na ztaczach
VCC/VCC’ i VCC/VCC’1, zwierajac piny

Wykaz elementow

RIR2. ... 2Q
C1-C4 ... ... .. .. ... 100uF
USTUS2 ..o M54543L
KKIKK2. ..o HS-143
VCCNCC VCCNCCT ..o goldpin
OUTOUTt ......... listwa zaciskowa do druku

1 i 2. Natomiast dla zasilania pod-
stawowego, VCC/VCC1 i dodatko-
wego VCC’/VCC’1 (regulowanego
— kolor ztaczy — niebieski) zworg
przestawiamy na kotki 2 i 3 zlacza
goldpin. Po zalaczeniu potrzebnych
napig¢ dla przetestowania urzadzenia
mozna zewrze¢ piny 2 w zlaczkach
JP2 i JP4 z jednym z pindw ze zlaczy
JP1 i JP3. Spowoduje to obrot silnika.
Dzigki temu bgdzie mozna tez ustalié,
w jakiej konfiguracji silnik obraca
si¢ w lewo lub prawo (w przéd lub w
tyl). Przyktadowa konfiguracja przed-
stawiona jest na filmie, ktéry mozna

$ciagnac z Elportalu.
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