MINIPROJEKTY

Sterownik podswietlenia schodow
z wejsciem dla czujnika ruchu

Pierwszym krokiem do budowy ,inteligentnego domu” moze

by¢ wykonanie urzqdzenia opisywanego w tym artykule, czyli
automatycznego sterownika oswietlania schodowego wspdlpracujqcego
z czujnikami ruchu oraz dowolnymi przyciskami.

Wiacznik sktada sig z dwoch blokéw funk-
cjonalnych: sterownika schodowego oraz
obwodu sterujacego zalgczaniem oraz wy-
laczaniem w zaleznosci od oS$wietlenia.
Istnieje réwniez mozliwo$¢ zablokowania
obwodu zalaczajacego poprzez wlozenie
zworki JP1.

Schemat ideowy wilgcznika pokazano
na rysunku 1. Blok gléwny urzadzenia
sklada sig¢ z mikrokontrolera ATmega8,
przekaznikéw oraz tranzystoréw wyko-
nawczych. Mikrokontroler jest taktowa-
ny za pomocg wewnetrznego generatora
RC (8 MHz). W sterowniku zastosowano
programowy PWM, co pozwala na plyn-
ne zas§wiecanie i gaszenie poszczegélnych
zrodel $wiatla. Sterownik ma 10 wyjséc
PWM 12 V (X1...X10) umozliwiajacych
bezposrednie zasilenie popularnych tasm
LED. Do wej$¢ X12 i X13 mozna przyla-
czy¢ tanie i popularne czujniki ruchu PIR
zasilane napieciem +5 V lub zastosowaéd
przelacznik. Dwa przekazniki w ukladzie
stuzg do sterowania zalaczaniem oraz
wylaczaniem.

Blok wylacznika zmierzchowego zbu-
dowano w oparciu o wzmacniacz opera-
cyjny TLO081. Pracuje on w konfiguracji
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komparatora (otwarta petla sprzezenia
zwrotnego) poréwnujac napiecie zadane
za pomocg potencjometru PR1 z napie-
ciem uzyskiwanym z dzielnika sklada-
jacego sie z rezystora R3 i fotorezystora
FR. Obnizenie intensywno$ci o$wietlenia
fotorezystora FR powoduje wzrost napie-
cia na wejsciu odwracajagcym wzmacniacza
operacyjnego U1. Gdy to napiecie stanie sig
wigksze od napigcia panujgcego na wejsciu
nieodwracajgcym, na wyjSciu wzmacniacza
wystapi poziom wysoki. Konsekwencjg be-
dzie spolaryzowanie bazy tranzystora T1,
a w rezultacie zalgczenie przekaznika RL1.

Potencjometr PR1 pozwala na regulo-
wanie progu czulo$ci w szerokim zakresie.
Dodatkowy obwéd zbudowany z wykorzy-
staniem kondensatora C6 eliminuje przy-
padkowe zaburzenia i drgania oraz zapewnia
niezawodne przetgczanie po przekroczeniu
ustalonego progu zadziatania. Uniemozliwia
tez powstanie oscylacji, gdy poziom o$wiet-
lenia jest na granicy zadziatania uktadu.

Jak wspomniano, elementem wykonaw-
czym jest przekaznik. Do zlgcza X11 nale-
zy doprowadzi¢ napiecie 12 V, natomiast
do X14 nalezy dolaczy¢ fotorezystor.

W ofercie AVT*
AVT-1859 A

AVT-1859 B
AVT-1859 UK
Wykaz elementow:
R1....R15: 4,7 kQ
R16: 1,5 kQ
R17: 150 kQ
R18: 47 kQ
R19: 330 kQ
R20: 62 kQ
R21: 100 kQ (pot. nastawny)
C1,C2,C6,C8: 100 wF

C3,C4,C5,C7,C9 - 100n

D1...D3 - 1N4007

D4 - 1N4148

IC1: ATmega8

IC2: 7805

IC3: TLO81

Q1...Q12: BC338

X14: fotorezystor 20...30 kQ

L1: dtawik 10 pH

K3: przekaznik HF115F (cewka

12 V DQ)

K4, K5: przekaznik HFD27/012-s (cewka
12V)

JP1: goldpin + zworka

X1...X10: ztgcze ARK2/5 mm

Dodatkowe materiat
ftp://ep.com.pl, user: 10758, pass: 27qrg9k9

* wzory ptytek PCB

* Uwaga:

Zestawy AVT moga wystepowa¢ w nastepujacych wersjach:

AVT x00x UK to zaprogramowany ukfad. Tylko i wylacznie. Bez elementéw
dodatkowych.

AVT oo A plytka PCB (lub plytki
wyraznie ez 5

AVT x00x A+ plytka i ukfad (czyli
wersji A i wersji UK) bez elementéw dodatkowych.

AVT xox B plytka drukowana (lub plytki) oraz komplet elementéw wymienio-
ny w zataczniku pdf

AVT xxxx C  to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy wluto-
wane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
Wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementow
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione w zataczniku pdf

AVT x000x €D je (nieczesto wersja, lecz jesli wystepuje,
to niezbedne oprogramowanie mozna $ciagna¢, Klikajac w link
umieszczony w opisie kitu)

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja ma

zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zaméwienia upewnij sie, ktéra

wersi¢ zamawiasz! (UK, A, A+, B lub ). http://sklep.avt.pl

jesli w opisie
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Sciem

Rysunek 1. Schemat ideowy wtacznika schodowego z wej
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Rysunek 2. Schemat montazowy witacznika schodowego z wejsciem PIR

Poszczegblne wyjscia sg zalaczane

,wedrujaco”. Urzadzenie, gdy odbierze
sygnal z pierwszego czujnika (lub przyci-
sku) po kolei zalacza wyjscia od 1 do 10,
a po odebraniu sygnalu z drugiego czujni-
ka wytacza je w odwrotnej kolejnosci. Jesli
jako pierwszy zadziala czujnik numer 2,

to urzadzenie dziala w kolejnosci odwrot-
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nej. Automatyczne wylaczenie, bez wzgle-
du na sygnaly z czujnikéw, nastepuje po 30
sekundach.

Schemat montazowy wlacznika po-
kazano na rysunku 2. Montaz jest typo-
wy i nie powinien przysporzy¢ trudnosci.
Najwygodniej zacza¢ go od elementéw za-
silacza oraz podstawki pod mikrokontroler.

imer always on

Oscillator options

EEPROM memory is preserved through the Chip Frase |

Select Book Size (see Table 82 For details)

3

=

H
280

Select Boot Size {see Table 82 For details)

BOOTRST Select Reset Veckor

Erown out detector trigger level

Brawn out detector enable

Select stark-up time

Select start-up time

Select Clock source

Select Clack source

Select Clock source

n
EEOEEDDOI

Select Clack source

Wewnetrzny Oscylator SMHz
hfuse=C9, ifuse=E4

Rysunek 3. Ustawienie bitow opcji mikro-
kontrolera ATmega8

Po ich zamontowaniu nalezy sprawdzi¢
poprawno$¢ napiecia zasilajacego i dopie-
ro po tym kontynuowaé¢ montaz (pomiedzy
718 ATmegi - 5V, 417 TL081 — 12 V).
Na koncu programujemy mikrokontroler.
Bity opcji ustawiamy w taki sposéb, aby
pracowal taktowany z wewnetrznego gene-
ratora RC 8 MHz (rysunek 3).
Adrian Wypenda
adrian359@poczta.onet.pl
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