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• zasilanie silnika prądu stałego 3-15V

Układ wyłącza zasilanie silnika prądu stałego wtedy, 

gdy pobór prądu wzrośnie ponad monitorowaną 

wartość. Dzięki temu, urządzenie może pełnić rolę 

wyłącznika krańcowego.

• praca w dwóch trybach

• płynna regulacja prądu zadziałania w zakresie 0.1-1A

• prąd obciążenia < 1A

• możliwość rozbudowy układu

• przycisk sterujący

Właściwości

• zasilanie 5VDC

Przyciśniecie i przytrzymanie przycisku rozpocznie 

cykl w trybie wymuszenia. Polega on na tym, że gdy 

zasilanie silnika zostanie automatycznie odłączone, 

ale przycisk jest nadal wciśnięty, to wykonywane będą 

próby ponownego rozruchu w odstępach ok 0,5 s aż 

do momentu zwolnienia przycisku. Taka funkcja 

pozwoli wyeliminować zacięcia się ewentualnego 

mechanizmu.

Przyciśnięcie przycisku powoduje uruchomienie 

silnika w umownym kierunku „pierwszym”np. w 

prawo. W tym czasie wartość prądu pobierana przez 

silnik jest porównywana z wartością zadaną za 

pomocą potencjometru PR1. Gdy oś silnika zostanie 

zahamowana lub zatrzymana, to prąd pobierany 

przez silnik znacznie wzrośnie. Takie zdarzenie 

natychmiast spowoduje reakcję układu – zasilanie 

silnika zostanie odłączone. Kolejne naciśnięcie 

przycisku spowoduje ponowne uruchomienie całego 

cyklu z tą różnicą, że zmieniona będzie biegunowość 

zasilania silnika, czyli silnik będzie pracował z 

obrotami w przeciwnym kierunku np. w lewo. Jeśli oś 

silnika nie zostanie zatrzymana, to wyłączenie nastąpi 

automatycznie po upływie ok 20 s.

Układ, którego schemat pokazano na rysunku 1, 

wyłącza zasilanie silnika prądu stałego, jeśli pobór 

prądu wzrośnie ponad monitorowaną wartość. Dzięki 

temu układ może pełnić rolę wyłącznika krańcowego 

napędu z silnikiem prądu stałego.

Opis układu
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Rysunek 1. Schemat ideowy

Rysunek 2. Schemat montażowy
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Montaż i uruchomienie

Schemat montażowy układu zamieszczono na 

rysunku 2. Złącze X2 służy do dołączenia zasilania 

układu i silnika, X1 to złącze silnika, JP1 pozwala 

dołączyć dodatkowy przycisk i opcjonalną diodę LED. 

Elementy R2, C5...C7 filtrują zasilanie układu, R6, R9, 

R10 i C8 pozwalają ustawić próg wyłączenia 

nadpradowego. Elementy R8, R11...14, C9 służą do 

pomiaru prądu pobieranego przez silnik, tranzystor 

T1 steruje pracą silnika a przekaźnik PK1 służy do 

zmiany polaryzacji czyli kierunku obrotów silnika.
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Rysunek 3. Przykład podłączenia do wspólnego zasilania 4-6V
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Wykaz elementów

R6: ..................................................10kΩ (brązowy-czarny-pomarańczowy-złoty)

PR1:................................................potencjometr 10kΩ, pionowy

C1...C3, C5, C8, C9:....................100 nF (może być oznaczony 104)

Półprzewodniki:

T1: ..................................................BUZ11 lub podobny !

R9: ..................................................nie montować 

Kondensatory:

C4, C6:...........................................100µF !

US1: ...............................................PIC12F675 !

LD1:................................................dioda LED !

R3, R4, R7, R8: ............................1kΩ (brązowy-czarny-czerwony-złoty)

Pozostałe:

Rezystory:

R1, R2, R5, R10...R13: ...............10Ω (brązowy-czarny-czarny-złoty)

PK1:................................................AZ850-5 lub podobny 

X1, X2:...........................................DG381-3.5/3

JP1:.................................................goldpin 1×4

S1: ..................................................przycisk

Montaż rozpocznij od wlutowania w płytkę elementów w kolejności gabarytowo od 

najmniejszej do największej. Montując elementy oznaczone wykrzyknikiem zwróć uwagę 

na ich biegunowość. Pomocne mogą okazać się ramki z rysunkami wyprowadzeń i 

symbolami tych elementów na płytce drukowanej oraz fotografie zmontowanego zestawu. Aby 

uzyskać dostęp do obrazów w wysokiej rozdzielczości w formie linków, pobierz plik PDF.
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Rysunek 4. Przykład podłączenia do niezależnego zasilania

Niezależne zasilanie sterownika  (5V)
oraz silnika (3-15V)



Notes
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Zestawy do samodzielnego montażu są przeznaczone wyłącznie do celów edukacyjnych i demonstracyjnych. Nie są przeznaczone do użytku w zastosowaniach komercyjnych. Jeśli są one 
używane w takich zastosowaniach, nabywca przyjmuje całą odpowiedzialność za zapewnienie zgodności ze wszystkimi przepisami. 

AVT SPV zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez uprzedniego powiadamiania. 
Montaż i podłączenie urządzenia niezgodny z instrukcją, samowolna zmiana części składowych oraz jakiekolwiek przeróbki konstrukcyjne mogą spowodować uszkodzenie urządzenia oraz 
narazić na szkodę osoby z niego korzystające. W takim przypadku producent i jego autoryzowani przedstawiciele nie ponosi odpowiedzialności za jakiekolwiek szkody powstałe 
bezpośrednio lub pośrednio w wyniku użycia lub nieprawidłowego działania produktu. 
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