MINIPROJEKTY

AVTDuinoPWM

Modul umozliwia sterowanie dwustanowe Ilub regulacje PWM w 6
niezaleznych kanatach (liczba kanaléw zalezy od typu procesora
na plytce AVTDuino). Oprécz wyjsé PWM, modul ma wbudowane
3 przekazniki, ktére mogq byc sterowane przez mikrokontroler Iub
recznie oraz majq diody LED sygnalizujqce pofozenie stykéw. Modul
pelni takze funkcje Sensor Shield, umozliwiajgc dolqczenie 6 wejsc

analogowych i 6 wejsc/wyjs¢ cyfrowych oraz magistral I?°C i UART

za pomocq zlqcza 4-wyprowadzeniowego.

Schemat uktadu przedstawiony jest na
rysunek 1. Jako przekazniki RL1...3 wybrano
nowoczesne RM40P ze stykami przetgczny-
mi. Majg one niewielki pobér mocy i cewke
zasilang z 5 V. Wszystkie dostepne styki prze-
kaznikéw wyprowadzone sg na zlgcza srubo-
we JRx, niezaleznie dla kazdego przekaznika.
Wyjscia D9...D11 sterujg cewkami poprzez
tranzystory Q1...3.

Jako drivery przekaznikéw zastosowano
nowoczesne tranzystory MOSFET o sporej
obcigzalnosci, umozliwiajacej bezposrednie
sterowanie wbudowanym przekaznikiem
lub dolaczong do zlacza DIxx LED mocy,

W ofercie AVT *

AVT-1677 A

Wykaz elementow:

1...R3: 2,2 kQ) (SMD 1206)

C1,C2: 0,1 wF (SMD 1206)
D1,D2,D3: LL4148 (MINI MELF)
LD1...LD3: dioda LED SMD 1206
Q1...Q6: IRLMLO060PB (SOT-23)

AlO: ztacze SIP3 2,54 mm

Al1,A12: ztacze SIP3 2,54 mm

AI3: ztacze EH3 2,54 mm z kluczem
: ztacze EH3 2 54 mm z kluczem
...DI8, DI12, DI* ztacze SIP3 2,54 mm
. ztacze SIP3 2,54 mm
DI9: ztacze IDC6
DI10,DI11: ztacze IDC6
12C: ztacze EH4 2,54 z kluczem
JA1, JA3: Ztacze SIP8 2,54 mm
JA2, JPOWER: ztacze SIP6 2,54 mm
JPS: ztacze SIP3 2,54 mm
JR1...JR3: ztacze s$rubowe MC3
RL1...RL3: przekazniki RM40-5 V
RS: Ztacze EH4 2,54 z kluczem

matym silnikiem lub sitownikiem (zabez- SW1: mikroprzycisk (6x3) mm
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu AVTduinoPWM

ELEKTRONIKA PRAKTYCZNA 6/2012

Dodatkowe materiaty na CD/FTP:

ftp://ep.com.pl,
« wzory ptytek PCB

12927, pass:

632vmew5

user:

« karty katalogowe i noty aplikacyjne elementow

* Uwaga:

oznaczonych w Wykazie elementow kolorem
czerwonym

Zs_srtawy AVT moga wystepowa¢ w nastepujacych wersjach:

AVT xxxx A
AVT xxxx A+
AVT xxxx B
AVT xxxx C

AVT xxxx CD

to zaprogramowany uktad. Tylko i wytacznie. Bez elementow

dodatkowych.

ptytka drukowana PCB (lub ptytki drukowane, jesli w opisie
wyraznie zaznaczono), bez elementow dodatkowych.

plytka drukowana i zaprogramowany uktad (czyl| potaczenie

wersji A i wersji UK) bez elementow dodatkowych.

ptytka drukowana (lub ptytki) oraz komplet elementow

wymieniony w zataczniku pdf

to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy

wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie za-

znaczono wyraznie w opisie, zestaw ten nie posiada_obudowy

ani elementéw dodatkowych, ktére nie zostaty wymienione

w zataczniku pe

oprogramowame (nie czesto spotykana wersja, lecz_jesli

mozna sciagnac

klikajac w link umleszczony w opisie kitu)

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja
p051ada zataczony ten sam plik pdf! Podczas skladama zamowienia upewnij

sie ktora wersje zamaW|asz' (UK, A,

A+, B lub C

http://sklep.avt.pl
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pieczenie przepigciowe po
stronie odbiornika). W try-
bie pracy ze sterowaniem
zewnetrznym elementem
wykonawczym wykorzy-
stujemy styki 1-3-5 zlacza
Dixx, ktére jest zgodne
z Sensor Shield, wbudo-
wany przekaznik jest wte-
dy odlaczony. Sterowanie
przekaznikiem w trybie
LJAuto” z wyprowadzen
procesora nastgpuje po

zwarciu pinéw 5-6 DIxx,
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mozliwe jest takze stale Rysunek 2. Schemat montazowy modutu AVTduinoPWM

zalaczenie przekaznika po
zwarciu 1-2 DIxx lub po usunigciu zwory.
Wyjsécia D3, D5, D6 mogg by¢ wykorzystane
podobnie.

Wszystkie pozostale piny AVTDuino wy-
prowadzone sg na ztacza SIP3 Alx, DIxx zgod-
ne z Arduino Bricks (Sensor) umozliwiajgc
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doprowadzenie sygnatéw do plytki bazowe;.

AVTDuinoPWM zmontowany jest na

Dwa zlgcza RS, I’C dedykowane sg do pod-  dwustronnej plytce drukowanej, rozmiesz-

faczenia moduléw komunikacji RS232 lub  czenie elementéw pokazao na rysunku 2.

magistrali I*C. Dodatkowo istnieje mozliwo$¢
wyboru napiecia zasilania doprowadzonego
do zlaczy zworg JPS pomiedzy 5V, a 3,3V.

Adam Tatus, EP
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