AVTduino Motor - driver silnikow dla Arduino

Modut jest dolqczany do plytki
bazowej projektu AVTduino
(AVT5272). Zostal wyposazony

w dwa ukiady typu L293D
zawierajqce w swej strukturze
po dwa mostki H. Umozliwiajq
one sterowanie czterema
dwukierunkowymi silnikami DC
Iub dwoma silnikami krokowymi.

Schemat ideowy sterownika pokazano
na rysunku 1, natomiast montazowy na ry-
sunku 2. Uklad moze sterowaé silnikami
o napigciu zasilajagcym od 4,5 do 36 V. przy
pradu nieprzekraczajacym 0,6 A na mostek.
Wszystkie niezbedne wyprowadzenia ukla-
du U1 zostaly dotaczone do portéw PBO...
PB5, natomiast uktadu U2 do portéw PD2...
PD7. Sygnaly z przyciskéw S1 i S2 do portéw
PD1 i PDO, a przyciski S3 i S4 do portéw PC4
i PC5. Poziomem aktywnym dla wszystkich
przyciskéw jest logiczne ,,0”. Potencjometra-
mi PR1 (port PCO) i PR2 (port PC1) mozna

58

o idano

kompatybilne z ARDUINO

w zakresie 0...5 V regulowa¢ warto$¢ napigcia
podawanego na wejécie przetwornika mikro-
kontrolera. Diody LED1 i LED2 mogg pelnic¢

rolg sygnalizatoréw, a sterowane sa z portow
PC2 i PC3. Dioda LED PWR informuje o dola-
czeniu napiecia zasilania plytki sterownika.
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Rysunek 1. Schemat ideowy modutu AVTduino Motor
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Rysunek 2. Schemat montazowy modutu AVTduino Motor
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AVT-1619 w ofercie AVT:
AVT-1619A — ptytka drukowana
AVT-1619B — plytka drukowana + elementy

Dodatkowe materiaty na CD/FTP:
ftp://ep.com.pl, user: 19623, pass: 6c5r20n3
*wzory ptytek PCB
ekarty katalogowe i noty aplikacyjne
elementéw oznaczonych w Wykazie
elementéw kolorem czerwonym

Wykaz elementéw
R1...R3: 1 kQ (SMD 0805)
R4...R7: 10 kQ (SMD 0805)
PR1, PR2: 10 kQ (potencjometr montazowy)
C1...C10: 100 nF (SMD 0805)
LED1, LED2, PWR: dioda LED (SMD 1206)
S1...54: przycisk miniaturowy
U1, U2: L293DNE
J1...J3, POWER: listwa goldpin
Ztgcza ARK2/500 - 6 szt.

Do zlgcza oznaczonego V+ nalezy doprowa-
dzi¢ napiecie zasilajace zgodne ze specyfika-
cja silnika dolaczonego do zlacz M1..M4.
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http://forum.ep.com.pl
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